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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Nr OST 00-00

1. Okreslenie przedmiotu zamowienia

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja przedsiewziecia

Przedsiewzigcie stanowi budowe przewodu wodociggowego w ul. Parkowej w Opaczy Matej i Michatowicach
Wsi, ul. Borowskiego w Opaczy Matej i ul. Szarej w Michatowicach Wsi, gmina Michatowice.

1.2. Zakres robot budowlanych

Roboty budowlane przedsigwzigcia bedg polegaty na:
- robotach drogowych - rozebranie istniejacej nawierzchni i wykonanie nowej,
- robotach ziemnych - wykonanie wykopu i zasypanie,
- roboty instalacyjne - wykonanie wodociggu.

1.3. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszgcych i robot tymczasowych

Do prac towarzyszacych dla wykonania przedsiewzigcia bedzie nalezato geodezyjne wytyczenie budowli i
inwentaryzacja powykonawcza. Do prac tymczasowych zalicza si¢ urzadzenie placu budowy.

1.4. Informacje o terenie budowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa 1 S$ciste przestrzeganie
harmonogramu robét oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$é z projektem
wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jako$ci, projektu organizacji robot
oraz poleceniami zarzadzajacego realizacjg umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez zarzadzajacego realizacjg umowy.

Nastepstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot, jesli
wymagaé tego bedzie zarzadzajacy realizacja umowy, zostang poprawione przez wykonawce na wilasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokoSci przez zarzadzajacego realizacja umowy nie zwalnia
wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Wykonawca zatrudni uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze godzin pracy, ktory w razie potrzeby bedzie
stuzyl pomocg zarzadzajagcemu realizacja umowy przy sprawdzaniu lokalizacji i rzednych wyznaczonych przez
wykonawce.

Stabilizacja sieci punktéw odwzorowania zatozonej przez geodete bedzie zabezpieczona przez wykonawce,
za$ w przypadku uszkodzenia lub usunigcia punktéw przez personel wykonawcy, zostang one zalozone ponownie na
jego koszt, rowniez w przypadkach gdy roboty budowlane wymagaja ich usunigcia. Wykonawca w odpowiednim czasie
powiadomi o potrzebie ich usunigcia i bedzie zobowigzany do przeniesienia tych punktow.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopow nalezy do obowigzkéw wykonawcy i uwaza

si¢, ze ich koszty zostaly uwzglednione w kosztach jednostkowych pozostatych robot.
Decyzje zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach
technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robét. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy
realizacja umowy uwzglednia wyniki badan materiatdéw 1 jakosci robot, dopuszczalne niedokladnosci normalnie
wystepujace przy produkceji i przy badaniach materiatow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia zarzadzajacego realizacja umowy begda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie wykonawca.



1.4.1. Organizacja robot budowlanych

Przed przystgpieniem do wykonania zasadniczych robdt, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i
przekazania zarzadzajacemu realizacja umowy do akceptacji nastgpujacych dokumentow:
1) projekt organizacji robot,
2) szczegolowy harmonogram roboét i finansowania,
2) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
3) program zapewnienia jakosci.

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robot musi by¢é dostosowany do charakteru i zakresu
przewidywanych do wykonania rob6t. Ma on zapewnié¢ zaplanowany sposéb realizacji robdt, w oparciu o zasoby
techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktére zapewnig realizacj¢ robdt zgodnie z dokumentacjg projektows,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy oraz harmonogramem robot. Powinien
zawierac:

1) organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot projekt zagospodarowania zaplecza
wykonawcy

2) organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog,

3) wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

4) wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementow robot

1.4.2. Zabezpieczenie interesow 0sob trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong istniejacych instalacji naziemnych i podziemnych urzgdzen
znajdujagcych si¢ w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi i kable etc. Przed rozpoczgciem robot wykonawca
potwierdzi u odpowiednich wiladz, ktére sa wiascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie
zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajacego. Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i urzadzenia
zostaly whasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.

W przypadku gdy wystapi konieczno$¢ przeniesienia instalacji i urzadzen podziemnych w granicach placu
budowy. Wykonawca ma obowigzek poinformowaé zarzadzajacego realizacja umowy o zamiarze rozpoczecia takiej
pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajacego realizacja umowy o kazdym przypadkowym
uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspotpracowat przy naprawie udzielajgc wszelkiej mozliwej pomocy,
ktéra moze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowodowane przez jego dziatania, w
instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanych na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez
zamawiajgcego.

1.4.3. Ochrona srodowiska

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowigzany znaé i stosowac si¢ do przepisow zawartych we
wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony §rodowiska. W okresie realizacji, do czasu zakonczenia robdt,
wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne kroki zeby stosowac si¢ do wszystkich przepisow i normatywow
w zakresie ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla innych jednostek
wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikéw powodowanych jego
dziatalnoscig.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegoélny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i drog dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

Uzycie materialow, ktére wptywajg na trwate zmiany Srodowiska, ani materialow emitujacych promieniowanie
w ilosciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie begdzie akceptowane. Jakikolwiek materialy z odzysku lub
pochodzace z recyklingu i majace by¢ uzyte do robdt musza by¢ poswiadczone przez odpowiednie urzedy i whadze jako
bezpieczne dla Srodowiska. Materiaty, ktore sg niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu budowy ich
charakter niebezpieczny zanika, np. materiaty pylace) moga by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze beda speitnione
wymagania techniczne dotyczace ich wbudowania. Przed uzyciem takich materialdow Zamawiajacy musi uzyskac
aprobat¢ od odpowiednich wladz administracji panstwowej, jesli wymagaja tego odpowiednie przepisy.



1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i odziez wymagang dla
ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza si¢, ze koszty zachowania zgodnosci z
wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sa wliczone w ceng umowna.

Wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich przepisow prawnych obowigzujacych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci,
zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzadzeniach
maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materialy tatwopalne bedg przechowywane zgodnie z
przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkoéw i sktadowisk, w miejscach niedostgpnych dla
0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktory mogltby powstac
w okresie realizacji rob6t Iub zostat spowodowany przez ktoregokolwiek z jego pracownikow.

1.4.5. Zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ pomieszczenia biurowe sanitarne, sprzet, transport oraz inne
urzadzenia towarzyszace, potrzebna dla wykonania przedsiewzigcia.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porecze, oSwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony robét,
wygody spotecznos$ci i innych.

Wijazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Zamawiajacym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

1.4.6. Warunki organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Zamawiajagcemu do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajagc w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Zamawiajacego projektu.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z
Zamawiajagcym oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 iloSciach okreslonych przez Zamawiajacego, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Zamawiajgcego. Tablice informacyjne bedg utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wigczony w cene
kontraktowa.

1.4.7. Ogrodzenia

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony z Zamawiajacym.

1.5 Zabezpieczenie chodnikow 1 jezdni

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia chodnikow i jezdni przed zagrozeniem wynikajacym z
prowadzenia prac budowlanych w sposob uzgodniony z Zamawiajacym.



1.6. Nazwy i kody robot budowlanych objetych zamowieniem
Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggow i rurociggéow do odprowadzania Sciekow - kod CPV 45231300-8.

1.8. Definicje pojeé i okreslen nigdzie wczesniej nie zdefiniowanych

Zarzadzajacy realizacjg umowy - reprezentuje interesy zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie kontroli
zgodnosci realizacji robot budowlanych z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi, przepisami,
zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw umowy. Dla prawidlowe] realizacji swoich
obowiazkéw, zgodnie z przepisami prawa budowlanego, zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie wyznacza
inspektorow nadzoru dziatajgcych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i obowigzkow. Wydane
przez nich polecenia maja moc polecen zarzadzajacego realizacjg umowy.

2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych

2.1 Zrédla uzyskania materialow i urzqdzen

Wszystkie wbudowywane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robdt muszg by¢ zgodne
z wymaganiami okreslonymi w poszczegolnych szczegétowych specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy
tygodnie przed uzyciem kazdego materialu przewidywanego do wykonania robot statych wykonawca przedtozy
szczegbtowa informacje o zrddle produkcji, zakupu Ilub pozyskania takich materiatow, atestach, wynikach
odpowiednich badan laboratoryjnych i probek do akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy. To samo dotyczy
instalowanych urzadzen.

Akceptacja zarzadzajgcego realizacja umowy udzielona jakiej$ partii materiatdéw z danego zrdodia nie bedzie
znaczy¢, ze wszystkie materialy pochodzace z tego zrddla sa akceptowane automatycznie. Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczania atestow i/lub wykonania prob materiatdéw otrzymanych z zatwierdzonego zrodta dla
kazdej dostawy, zeby udowodni¢, ze nadal spelniaja one wymagania odpowiedniej szczegdtowej specyfikaciji
technicznej.

W przypadku stosowania materiatéw lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwick miejscowego zrodtia,
wlaczajac te, ktore zostaly wskazane przez zamawiajgcego, przed rozpoczgciem wykorzystywania tego zrodia
wykonawca ma obowigzek dostarczenia zarzadzajacemu realizacja umowy wszystkich wymaganych dokumentow
pozwalajacych na jego prawidlowsa eksploatacjc. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i
dostarczenia na plac budowy materialdow lokalnych. Za ich ilo$¢ i jako$¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie
materiatbw pochodzacych z lokalnych zrodet wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

2.2 Kontrola materiatow i urzqdzen

Zarzadzajacy realizacja umowy moze okresowo kontrolowac dostarczane na budowe materiaty i urzadzenia,
zeby sprawdzi¢ czy sg one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych.

Zarzadzajacy realizacjag umowy jest upowazniony do pobierania i badania probek materiatu zeby sprawdzic¢
jego wlasnosci. Wyniki tych préb stanowi¢ moga podstawe do aprobaty jakosci danej partii materiatdw. Zarzadzajacy
realizacjg umowy jest rowniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytworniach materialow i urzadzen.

W czasie przeprowadzania badania materialdw 1 urzadzen przez zarzadzajacego realizacja umowy,
wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nast¢pujace warunki:

a) W trakcie badania, zarzadzajacemu realizacjg umowy begdzie zapewnione niezbedne wsparcie i pomoc przez
wykonawce 1 producenta materiatow lub urzadzen;

b) Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie mial zapewniony w dowolnym czasie dostep do tych miejsc, gdzie
sg wytwarzane materialy i urzadzenia przeznaczone dla realizacji robot.

2.3 Atesty materiatow i urzgdzen

W przypadku materiatow, dla ktorych w szczegdtowych specyfikacjach technicznych wymagane sg atesty,
kazda partia dostarczona na budowe musi posiadaé atest okreslajacy w sposdb jednoznaczny jej cechy. Przed
wykonaniem przez wykonawce badan jakosci materiatdw, zarzadzajacy realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia
materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajacy pelng zgodnos¢ tych materialow z warunkami podanymi w
szczegbtowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemystowe musza posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan musza by¢ dostarczone przez wykonawce zarzadzajacemu
realizacjg umowy.

Materiaty posiadajace atesty, a urzgdzenia - wazng legalizacj¢, moga by¢ badane przez zarzadzajgcego
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realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy =zostanie stwierdzona niezgodno$¢ wilasciwosci
przewidzianych do uzycia materiatlow i1 urzadzen z wymaganiami zawartymi w szczegotowych specyfikacjach
technicznych nie zostang one przyjete do wbudowania.

2.4 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom umowy

Materiaty uznane przez zarzadzajacego realizacja umowy za niezgodne ze szczegdtowymi specyfikacjami
technicznymi muszg by¢ niezwtocznie usunigte przez wykonawce z placu budowy. Jesli zarzagdzajacy realizacja umowy
pozwoli wykonawcy wykorzysta¢ te materialy do innych robot niz te, dla ktorych zostaly one pierwotnie nabyte,
warto$¢ tych materiatow moze by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzadzajacego realizacja umowy. Kazdy rodzaj
robot wykonywanych z uzyciem materialow, ktore nie zostaty sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajacego
realizacjag umowy, bedzie wykonany na wlasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawaé sobie sprawe, ze te roboty moga
by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaplacone.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materiatow i urzqdzen

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢. zeby materialy i urzadzenia tymczasowo sktadowane na budowie,
byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jakos$¢ i wlasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w
chwili wbudowania lub montazu. Musza one w kazdej chwili by¢ dostgpne dla przeprowadzenia inspekcji przez
zarzadzajacego realizacjg umowy, az do chwili kiedy zostang uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materiatow i urzadzen beda zlokalizowane w obrebie placu
budowy w miejscach uzgodnionych z zarzadzajagcym realizacji umowy, lub poza placem budowy, w miejscach
zapewnionych przez wykonawcg. Zapewni on, ze tymczasowo skladowane na budowie materialy i urzadzenia beda
zabezpieczone przed uszkodzeniem.

2.6 Stosowanie materiatow zamiennych

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakims szczegdlnym przypadku materiaty lub urzadzenia zamienne, inne niz
przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegdtowych specyfikacjach technicznych, poinformuje o takim
zamiarze przynajmniej zarzadzajacego realizacja umowy na 3 tygodnie przed ich uzyciem lub wczesniej, jesli
wymagane jest badanie materiatu Iub urzadzenia przez zarzadzajacego realizacja umowy. Wybrany i zatwierdzony
zamienny typ materiatu lub urzadzenia nie moze by¢ zmieniany w terminie pdzniejszym bez akceptacji zarzadzajacego
realizacjg umowy.

3. Wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot i srodowisko. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferts
wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w szczegolowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jakosci i projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
zarzadzajacego realizacjag umowy. Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu powinna gwarantowac¢ prowadzenie robét zgodnie z
terminami przewidzianymi w harmonogramie rob6t. Sprzet bedacy wlasnoscig wykonawcey lub wynajety do wykonania
rob6t musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca
dostarczy zarzadzajgcemu realizacja umowy kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania. Jezeli projekt wykonawczy lub szczegdtowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywaniu prac, wykonawca przedstawi wybrany sprzet do akceptacji przez
zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Wymagania dotyczace Srodkow transportu

Liczba i rodzaje $rodkéw transportu bedg okreslone w projekcie organizacji robot. Musza one zapewniaé
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych specyfikacjach
technicznych oraz wskazaniami zarzadzajgcego realizacjg umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu robdt.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
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drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda usunigte z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacja
umowy.

Wykonawca jest zobowigzany usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia
spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatbw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami
szczegbtowych specyfikacji technicznych, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz
poleceniami zarzadzajgcego realizacjg umowy .

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez zarzadzajacego realizacja umowy.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usunigte przez Wykonawce
na wihasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pi$mie przez zarzadzajacego realizacja umowy.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez zarzadzajacego realizacja umowy nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$é.

Decyzje zarzadzajgcego realizacja umowy dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materialéw i elementow robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy realizacja
umowy uwzgledni wyniki badan materiatow i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialow, do§wiadczenia z przeszitosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana
kwestie.

Polecenia zarzadzajacego realizacja umowy powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez zarzadzajacego realizacjg umowy, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu
poniesie Wykonawca.

6. Dzialania zwiazane z kontrolg, badaniami oraz odbiorem wyrobow i robot
budowlanych

6.1 Program zapewnienia jakosci
Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji zarzadzajacego realizacjag umowy
program zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob

wykonywania rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z

dokumentacja projektowa, szczegotowymi specyfikacjami technicznymi oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czeS¢ ogodlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementow robot,

— system (sposéb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiarow i1 kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych,
a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme
przekazywania tych informacji zarzadzajacemu realizacjg umowy ;

b) czgsé¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

—wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w



mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje 1 ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwos$ci w czasie transportu,

— sposob i1 procedure pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdbw, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegélnych
elementow robot,

— sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jakos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materialdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania prébek i badan materialdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zarzadzajacy realizacja umowy moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdéw oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej 1 szczegoélowych
specyfikacja technicznych.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sg okreslone w szczegotowych specyfikacjach
technicznych, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, 1 zarzadzajacy realizacja
umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umows.

Wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacja umowy Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie mie¢ nicograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Zarzadzajacy realizacja umowy natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunig¢te i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdow ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie probek

Probki bgdg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane
do badan.

Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez zarzadzajacego
realizacja umowy. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez zarzadzajgcego realizacja
umowy beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez zarzadzajgcego realizacjg umowy .

Na zlecenie zarzadzajacego realizacja umowy Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegdtowych specyfikacjach technicznych, stosowaé mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi zarzadzajacego realizacja umowy o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie



ich wyniki do akceptacji zarzadzajgcego realizacjag umowy .

6.5 Raporty 7 badan

Wykonawca bedzie przekazywaé zarzadzajgcemu realizacja umowy kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane zarzadzajacemu realizacja umowy na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez zarzqdzajgcego realizacjg umowy

Zarzadzajacy realizacja umowy jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatlow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzieli¢c mu
niezbgdnej pomocy.

Zarzadzajacy realizacja umowy, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bgdzie oceniaé zgodno$¢ materiatéw i robot z wymaganiami
szczegbtowych specyfikacji technicznych na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Zarzadzajacy realizacja umowy powinien pobieraé probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
zarzadzajacy realizacjg umowy oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot z
dokumentacja projektowa i szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7 Certyfikaty i deklaracje

Zarzadzajacy realizacjg umowy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte
certyfikacja okreslong w pkt 1
i ktore spetniajg wymogi szczegdtowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez szczegdtowe specyfikacje
techniczne, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
zarzadzajgcemu realizacja umowy .

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bgdg odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresic od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatlg
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i zarzadzajacego realizacjg umowy .

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— dat¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,
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— date uzgodnienia przez zarzgdzajacego realizacjg umowy programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw robot,
— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,
— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia zarzadzajacego realizacjg umowy ,
— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbiorow robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnos$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jakoSci materiatdow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,
— wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedlozone
zarzadzajacemu realizacjg umowy do ustosunkowania sie.
Decyzje zarzadzajacego realizacja umowy wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje zarzadzajacego realizacja umowy do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje
do ksigzki obmiarow.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy begdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde
zyczenie zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentoéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych wyzej nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla zarzadzajacego realizacjg umowy i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robot

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektows i
szczegolowymi specyfikacjami technicznymi, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzgdzajgcego realizacja umowy o
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zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej
w szczegOtowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji zarzadzajacego realizacja umowy na pismie.

Obmiar gotowych robédt bedzie przeprowadzony z czgstoScig wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i zarzadzajacego
realizacjg umowy .

7.2 Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dhugoscei 1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej

Jesli szczegdtowe specyfikacje techniczne wykonania i odbioru wtasciwe dla danych robot nie wymagaja tego
inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dtugo$é pomnozona przez éredni przekroj.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
szczegbtowych specyfikacji technicznych.

7.3 Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakceptowane przez
zarzadzajacego realizacja umowy .

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawceg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4 Wagi i zasady waZenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$Snym wymaganiom
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez zarzadzajgcego realizacjg umowy .

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposdb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni Iub objetosci beda uzupetlnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotagczone w formie oddzielnego
zalgcznika do ksigzki obmiaréw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z zarzadzajacym realizacjg umowy .

8. Odbior robot budowlanych

8.1 Rodzaje odbiorow robot
W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
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Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robét.

Odbioru robdt dokonuje zarzadzajacy realizacja umowy.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem zarzadzajacego realizacjg umowy. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie zarzadzajacego
realizacjg umowy .

Jakos$¢ i ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia zarzadzajacy realizacja umowy na podstawie dokumentoéw
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, szczegotowymi specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbior czesciowy

Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeSci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje zarzadzajacy realizacjg umowy .

8.4 Odbior ostateczny robot

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie zarzadzajacego realizacja
umowy.

Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez zarzadzajacego realizacja umowy zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci zarzgdzajacym
realizacja umowy 1 Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacja projektowg i szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehlniajacych i1 robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych, robét uzupehlniajacych lub  robodt
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i szczegolowymi specyfikacjami technicznymi z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokoét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,
. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne),
. recepty i ustalenia technologiczne,
. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaly),
. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z szczegétowymi specyfikacjami
technicznymi,
. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z szczegotowymi specyfikacjami
technicznymi,
7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z szczegbélowymi specyfikacjami technicznymi,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetyczne;j,

(LRSI )

[o)
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gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt whascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5 Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. Podstawa platnosci

9.1 Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarows ustalong
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w szczegotowych specyfikacjach
technicznych i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:

— robocizng¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy,
— wartos$¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z zarzadzajacym realizacja umowy i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu zarzadzajacemu realizacja umowy i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan,

(f) tymczasowsa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. Przepisy zwigzane

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).

2.Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r (Dz. U. Nr 80/2003 z pdzniejszymi
zmianami).

3.Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z dnia 30 kwietnia 2004 r.).

4.Ustawa Prawo wodne z dnia 18 lipca 2001 r. (Dz. U. Nr 115/2001 z p6zniejszymi zmianami)

5.Ustawa Prawo ochrony Srodowiska z dnia 27 kwietnia 2001r. (Dz. U. Nr 62/2001 z pdzniejszymi zmianami).

6.Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47/2003).

7.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
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SZCZEGOL.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Nr SST 06-01
Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1. Wstep
1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z odtworzeniem
przebiegu trasy wodociagu o tacznej dtugosci 831 w tym: ul. Parkowa w Opaczy Mate i Michalowicach Wsi — 515 mb,
ul. Borowskiego w Opaczy Matej — 115 mb, ul. Szara w Michatowicach Wsi — 201 mb i ich punktow wysokosciowych,
przeniesienie punktéw osnowy geodezyjnej, sporzadzenia geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Szczegotowa specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie
czynnos$ci umozliwiajagce i majgce na celu wykonanie robot przygotowawczych i rozbiérkowych. Obejmuja prace
zwigzane z dostawg materiatow i wykonawstwem.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjg

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajagcymi i majgcymi na celu odtworzenie przebiegu trasy wodociggu oraz polozenia obiektow inzynierskich
dla nizej wymienionych robot:

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowego punktéow glownych osi trasy i punktéw wysokoSciowych (reperow
roboczych zatozonych w terenie dowigzanych do reperow panstwowych),

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktoéw roboczych (reperow roboczych),

- umocowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy ich
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej przewodu wodociggowego z naniesieniem na mapg
zasadniczg.

1.4 Okreslenia podstawowe

Punkty glowne trasy
Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.

1.5 Ogolne wymagania dotyczqgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w Ogoélnej Specyfikacji
Technicznej pkt. 2.
2.2 Zastosowane materialy

Do utrwalenia punktéw gltownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50m. Pale drewniane umieszczone poza granica robot
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ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy powinny mie¢ $rednice 0,15m - 0,20m i dtugosei 1,5m - 1,7m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy 0,05m - 0,08m i dhugosci
okoto 0,30m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o §rednicy Smm i dlugosci 0,04m -
0,05m.

“Swiadki” powinny mie¢ dlugo$é okoto 0,50m i przekroj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robot stosowac pale drewniane o $rednicy od
0,15m do 0,20m i dhugosci 1,5m do 1,7m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z zarzadzajacym realizacja
umowy.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowaé materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi
G-11G-2.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
......... Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 3.

3.2 Sprzet do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet
pomiarowy:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczqce transportu
..... Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej pkt. 5.

5.2 Wykonanie robot

5.2.1 Prace pomiarowe

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK. Przed
przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajagcego dane zawierajace lokalizacje i wspotrzedne
punktéw gtéwnych trasy reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez
osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac zarzadzajacego realizacja umowy o wszelkich btgdach
wykrytych w wytyczeniu punktow gléwnych trasy i reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od
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rzgdnych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien poinformowac¢ o tym Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajgce z roznic rzgdnych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia zarzadzajacego realizacjg umowy oznacza, ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiarow przez zarzadzajacego realizacjg umowy.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Zarzadzajacego realizacjag umowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Inwestora zostang zniszczone przez Wykonawce, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt nalezag do obowigzkow
Wykonawcy.

5.2.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ umocowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysoko$ciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy wodociagu a
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy wodociggu
powinna by¢ nie wigksza niz 300m.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy wodociggu i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejagcych budowlach wzdtuz
trasy wodociggu. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
zarzadzajacego realizacjg umowy.

Rzedne reperdéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwodjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
repera i jego rzedne;.

5.2.3 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co S0m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze
by¢ wigksze niz Scm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnosciag do 1cm w stosunku do
rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.2.4 Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o poligonizacji panstwowej i osnowy realizacyjnej nalezy wykona¢ geodezyjng inwentaryzacje
powykonawczg sieci uzbrojenia terenu, nanie$¢ zmiany na mape¢ zasadnicza uzyskujac potwierdzenie Wojewodzkiego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;.

Dokumentacja Inwentaryzacja Powykonawcza powinna spelnia¢ wymagania Rozporzadzenia Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa Dz. U. 83 z dnia 26 sierpnia 1991 poz. 376.

5.2.5 Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granicg robot wraz z odtworzeniem wysokosciowym moze byé
wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Przeniesienie osnowy geodezyjnej musi
by¢ wykonane przed przystapieniem do robot objetych Projektem.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
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prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 6.

6.2 Kontrola jakosci robot

Odbidér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i1 dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada zarzadzajacemu realizacja
umowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowag jest:
- km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,
- szt. punktu osnowy geodezyjne;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 8.

8.1.1 Odbior robot 7 odtworzenia trasy

Odbidér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i1 dziennikow
pomiardéw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada zarzadzajacemu realizacja
umowy.

Odbidr inwentaryzacji na podstawie wykonanej mapy zasadniczej przez uprawnionego geodete i zatwierdzonej
przez Zespotl Uzgadniania Dokumentacji Projektowej Sieci Uzbrojenia Terenu Starostwa Powiatu Pruszkowskiego —
05-800 Pruszkow, ul. Kraszewskiego 14/16.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki pomiarowej - 1 km wykonania robot obejmuje:
- przygotowanie i oznakowanie robot,
- sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
- wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,
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- umocowanie punktow w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
- odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
Cena jednostkowa przeniesienia i odtworzenia osnowy geodezyjnej uwzglednia:
- przeniesienie punktow osnowy geodezyjnej 111 klasy poza granice pasa robdt,
- odtworzenie wysokosciowe,
- obliczenie wspolrzednych i opracowanie kameralne osnowy geodezyjnej,
- uzgodnienia z odpowiednimi wtadzami.

10. Przepisy zwigzane
. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGiK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK 1983.

03NN W~

kartograficzne.
9. Dziennik Ustaw Nr 83, poz. 376 z dnia 26 sierpnia 1991 r.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obshuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

. Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z pdzniejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Nr SST 06-08
Prace przygotowawcze i rozbiorkowe

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
roboét sg roboty przygotowawcze i rozbiorkowe.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Szczegotowa specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie
czynnos$ci umozliwiajagce i majgce na celu wykonanie robot przygotowawczych i rozbiérkowych. Obejmujg prace
zwigzane z dostawg materiatow i wykonawstwem..

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjg

W ramach pac budowlanych obj¢tych specyfikacja przewiduje sig:
- rozebranie nawierzchni ulic,
- rozebranie i odbudowa innych elementdéw zagospodarowania terenu takich jak: ogrodzenia itp.,
- budowa i rozebranie elementow tymczasowych takich jak: barierki, ktadki, wjazdy do poses;i.

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

3. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w Ogoélnej Specyfikacji
Technicznej pkt. 2.

2.2 Zastosowane materialy

Do wykonania tymczasowych elementéw zagospodarowania terenu budowy (ktadki, barierki wjazdy) nalezy
uzy¢ nastepujacych materiatow:

- belki stalowe wykonane z ksztattownikow stalowych,.

- deski iglaste obrzynane 38 mm kLIII,

- krawedziaki iglaste k1.1I

- drewno igl. okr. korow. nasyc. na stemple,

- shupki drew.igl. fi 7-11 cm,d}.2,0 m.
Do odtworzenia rozebranych elementéw zagospodarowania terenu mozna uzy¢ materiatdéw odzyskanych z rozbiorki.
Zastosowany material powinien zosta¢ zaakceptowany przez wiasciciela rozebranego elementu oraz zarzadzajgcego
realizacja umowy.
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3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 3.

3.2 Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z pracami przygotowawczymi i rozbidrkowymi moze by¢ wykorzystany
sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez zarzadzajacego realizacja umowy:
— spycharki,
— ladowarki,
— zrywarki,
— miloty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,
— koparki.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 4.

4.2 Transport materialow, sprzetu oraz gruzu

Sprzet i materiaty potrzebne do wykonania robot przygotowawczych i rozbidorkowych mozna przewozic¢
dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez zarzadzajacego realizacja umowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej pkt. 5.

5.2 Wykonanie robot

5.2.1 Roboty rozbiorkowe nawierzchni

Roboty rozbiorkowe nawierzchni obejmujg rozebranie nawierzchni ulic i wywiezienie materiatu z rozbiorki na
miejsce wskazane przez zarzadzajacego realizacjg umowy.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie lub w sposdb okreslony przez
zarzadzajacego realizacja umowy.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢é usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce wskazane przez zarzadzajacego realizacjg umowy.

Elementy i materiaty, ktdre stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

5.2.2 Rozebranie i odbudowa elementéow zagospodarowania terenu

Do rozebrania kolidujacych z budowg kanatu elementéw zagospodarowania mozna przystapi¢ po uzyskaniu
zgody wiasciciela terenu i zawiadomieniu zarzgdzajgcego realizacja umowy. Sposob i zakres prowadzonych prac
nalezy uzgodni¢ z whascicielem i zarzadzajacym realizacjg umowy.

5.2.3 Wykonanie elementow tymczasowych

W celu zabezpieczenia doj$¢ do posesji nalezy wykonac¢ ktadki drewniane wyposazone w barierki ochronne, a
dojazdow do posesji wykonaé¢ pomosty drogowe typu cigzkiego. Na czas prowadzenia robot wykopy nalezy
zabezpieczy¢ barierkami i o$wietli¢ $wiattami ostrzegawczymi od zmroku do $witu zgodnie z przepisami o ruchu
drogowym. Po zakonczeniu prac wszystkie elementy nalezy rozebraé¢ a materiat wywiezc.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 6.

6.2 Kontrola jakosci robot

Kontrola jakos$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementdéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajagcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni powinno
spelnia¢ odpowiednie wymagania okre$lone w SST Roboty ziemne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot jest:
— dla nawierzchni - m? (metr kwadratowy),
— dla wywiezienie gruzu - m’ (metr szescienny),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rozebrania nawierzchni obejmuje:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
- wyrdéwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
Cena wykonania rozbiorki i odbudowy elementow zagospodarowania:
- demontaz elementow,
- odkopanie fundamentu,
- rozebranie elementéw betonowych recznie lub mechanicznie,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem w stosy na
poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
- ponowne wykonanie elementu z maksymalnym wykorzystaniem materialu uzyskanego z rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogoélnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego
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PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

przeznaczenia

Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

Katowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na goraco
Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okragtym i
kwadratowym

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SZCZEGOL.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Nr SST 06-03
Wykonanie nawierzchni ulic

1. Wstep

1.1 Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot wykonania nawierzchni ulic w ramach budowy przewodu wodociagowego w ul. Parkowej w Opaczy Malej i
Michatowicach Wsi, ul. Borowskiego w Opaczy Malej i ul. Szarej w Michatowicach Wsi.

1.2 Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie
czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie nawierzchni ulic. Obejmuja prace zwigzane z dostawg materiatow
i wykonawstwem.

Roboty obejmujg prace zwigzane z odbudowa nawierzchnia ulic zlokalizowanych na trasie inwestycji.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjg
W ramach pac budowlanych obj¢tych specyfikacja przewiduje sie:
- odbudowg nawierzchni ulic, w ktorych bedg prowadzone roboty instalacyjne.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i Ogolng
Specyfikacjg Techniczng.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Ogolnej Specyfikacji technicznej pkt 1.4.

2. Materialy

2.1 Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w Ogoélnej Specyfikacji
Technicznej pkt. 2.
2.2 Rodzaje materiatow

Dla realizacji prac objetych specyfikacjg uzyte zostang nastgpujace materialy:
- mieszanka mineralno-asfaltowa standard I - wykonanie nawierzchni,
- beton - podbudowa nawierzchni.

2.3 Szczegotowe wymagania dla materiatow

Wymagania dla mieszanki mineralno-emulsyjnej na warstwe wiazaca

Mieszanka mineralno-emulsyjna na warstwe wigzacg powinna spetnia¢ nastgpujace wymagania:
a) Zawartosc¢ lepiszcza
Wartosci graniczne dla asfaltu wprowadzonego poprzez emulsje: od 3,5 do 4,0%
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Wartosci optymalne dla asfaltu wprowadzonego poprzez emulsj¢: od 3,7 do 3,8%

b) Zawarto$¢ wody
Optymalna zawarto§¢ wody jest okreslona posrednio poprzez okre$lenie Sredniej wilgotnosci mieszanki
kruszywa.
Zawarto$¢ wody ma istotny wplyw na urabialno$§¢ mieszanki w momencie przygotowywania mieszanki
mineralno-emulsyjnej oraz w trakcie jej rozktadania i zaggszczania.
Przy zbyt niskiej zawarto$ci wody, emulsja nie pokryje wszystkich ziarn kruszywa.
Przy produkcji tego typu mieszanki, woda pochodzi wyltgcznie ze stosowanej 65% emulsji oraz z kruszywa.

¢) Zawartos¢ wolnych przestrzeni od 20 do 24%

d) Cechy mechaniczne mieszanki mineralno-emulsyjne;j
Mieszanka mineralno-emulsyjna o uziarnieniu typu nieciagltego powinna charakteryzowac si¢ nastepujacymi
cechami mechanicznymi, oznaczonymi wedlug zmodyfikowanej metody Durieza, podanej w opracowaniu pt. -
,,metoda postgpowania LCPC w Paryzu”:
— wytrzymalos$¢ na $ciskanie proste (R.) probek nienasyconych woda wigksza niz 2,5 MPa,
— stosunek wytrzymatosci na $ciskanie proste (I/R.) probek nasyconych woda do nienasyconych woda wigkszy
niz 0,60,
— zageszczenie (¢) wigksze niz 78% (stosunek gestosci pozornej do max gestosci pozornej probki).
Jako zastgpcze dopuszcza si¢ kryteria ustalone przez IBDiM w Warszawie w pracy ,,Sprawozdanie z tematu
TN-158".
Wymagania dla mieszanki mineralno-emulsyjnej typu betonowego przyjmuje si¢ na podstawie metody
Marshalla:
— stabilno$¢, nie mniej niz 100 daN,
— odksztalcenie, nie wigcej niz 5 mm.

Wymagania dla mieszanki mineralno-emulsyjnej na warstwe $cieralna

Mieszanka mineralno-emulsyjna na warstwe Scieralng powinna spelia¢ nast¢pujace wymagania:
a) Zawartosc¢ lepiszcza
Wartosci graniczne dla asfaltu wprowadzonego poprzez emulsje: od 4,9 do 6,4%
Wartosci optymalne dla asfaltu wprowadzonego poprzez emulsj¢: od 5,5 do 6,0%
b) Zawarto$¢ wody
Zawarto$¢ wody w mieszance o uziarnieniu typu cigglego moze si¢ waha¢ w granicach: od 6,5 do 9%.
Za warto$¢ optymalng przyjmuje si¢ zawarto$¢ wody od 6 do 7%.
Dodatek wody, poza wodg z emulsji i kruszywa, wynosi w praktyce od 2 do 3%.
¢) Zawarto$¢ wolnych przestrzeni od 8 do 15%
d) Cechy mechaniczne mieszanki mineralno-emulsyjne;j
Mieszanka mineralno-emulsyjna o uziarnieniu typu cigglego powinna charakteryzowaé si¢ nastgpujacymi
cechami mechanicznymi oznaczonymi wg zmodyfikowanej metody Durieza, podanej w opracowaniu pt. -
,Metoda postgpowania LCPC w Paryzu”:
— wytrzymalos$¢ na $ciskanie proste (R.) probek nienasyconych woda wigksza niz 4,5 MPa,
— stosunek wytrzymatosci na $ciskanie proste (I/R.) probek nasyconych woda do nienasyconych woda wigkszy
niz 0,69,
— zageszczenie (¢) wigksze niz 90% (stosunek gestosci pozornej do max gestosci pozornej probki).

Beton

Na podbudowg nawierzchni mineralno-asfaltowej zostanie zastosowany beton klasy B 20. Mieszanka
betonowa powinna odpowiadaé wymaganiom PN-EN-206-1:2002 (U) Beton. Czg¢é¢ 1: Wymagania, wlasciwosci,
produkcja i zgodnos¢.

3. Sprzet

3.1 Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z mieszanek mineralno-emulsyjnych wytwarzanych i
wbudowywanych na zimno powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
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a) mieszarek o pracy ciaglej na zimno
Mieszarka o pracy ciaglej na zimno sktada si¢ z:
— dozatora wiclokomorowego dozujacego sktadniki wagowo,
— przeno$nika tasmowego podajacego mieszanke mineralng bezposrednio do poziomego wlotu bebna
mieszalnika,
— mieszalnika.
Praca zestawu powinna by¢ zautomatyzowana i sterowana za pomocg  odpowiedniego programu.
b) mieszarek o pracy cyklicznej na zimno (betoniarek)
Produkcja mieszanki mineralno-emulsyjnej w betoniarkach jest rozwigzaniem zastgpczym, ze wzgledu na
stosunkowo niskg wydajnos¢ tego typu urzadzen z uwagi na mieszanie cykliczne.
Do produkcji dopuszcza si¢ betoniarki z wymuszonym systemem mieszania, np. przeciwbiezne.
Betoniarka musi by¢ przystosowana do produkcji mieszanek mineralno-emulsyjnych poprzez dobudowanie
automatycznego systemu podawania emulsji.
Dopuszcza si¢ wylacznie betoniarki pracujgce w systemie automatycznego dozowania wszystkich sktadnikow.
¢) mieszarek o pracy cyklicznej na ciepto - otaczarki
Do produkcji mieszanek mineralno-emulsyjnych dopuszcza si¢ otaczarki o pracy cyklicznej odpowiednio
dostosowane do tego celu.
Otaczarka musi by¢ wyposazona w wagowy system dozowania oraz dodatkowe doprowadzenie lepiszcza w postaci
emulsji bezposrednio do mieszalnika. Ponadto w przypadku produkcji mieszanek mineralno-emulsyjnych na
warstwe Scieralng najczes$ciej konieczne jest podanie dodatkowej ilosci wody do mieszalnika, co wymaga
zamontowania systemu dozowania wody.
Systemy dozowania emulsji oraz wody muszg by¢ bezposrednio zintegrowane z automatyka dozowania pozostatych
sktadnikow. System dozowania emulsji musi by¢ wyposazony w zautomatyzowany przeptywomierz lub inne
urzadzenie dozujace wagowo lub objgtosciowo, gwarantujace odpowiednig doktadno$é¢ dozowania. System
dozowania wody musi by¢ wyposazony w zautomatyzowany przeptywomierz.
Otaczarka moze pracowa¢ wylacznie w cyklu automatycznym. Zaleca si¢, aby wytwoérnia posiadata zasobnik do
czasowego przechowywania gotowej mieszanki mineralno-emulsyjnej, co pozwala na zapewnienie cigglosci
produkcji i ekonomiczne wykorzystanie $rodkdéw transportowych. Zgromadzona porcja mieszanki nie powinna
przekracza¢ fadownosci jednego samochodu.
d) uktadarek
Do uktadania warstw o statej grubosci w przekroju poprzecznym nalezy stosowa¢ mechaniczne
uktadarki, wyposazone w automatyczne sterowanie i ptyte wibracyjng o regulowanej sile wymuszajace;.
e) rowniarek
Dopuszcza si¢ uzycie rowniarek do wykonania warstw wyréwnawczych lub wigzacych na drogach o
ruchu lekkim i bardzo lekkim.
f) walcow ogumionych
Nalezy stosowa¢ samobiezne walce ogumione, o gtadkim ogumieniu i masie od 12 do 16 Mg.
g) walcow gladkich stalowych bez wibracji
h) walcoéw gladkich stalowych z wibracja
Najbardziej dostosowane sg dwuwatowe samojezdne stalowe walce gladkie, z wibracja o nastgpujace;j
charakterystyce:
stosunek M/L okoto 35 kg/cm
gdzie:
M - pozorna masa wibrujaca,
L - dlugos¢ pobocznicy stalowego wahu.
Walec powinien by¢ dostosowany do wibrowania z duzg czgstotliwo$cig i mata amplituda.

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
b) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. Transport

4.1 Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt 4.
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4.2 Transport sprzetu i materiatow

Transport mieszanki mineralno-emulsyjnej moze si¢ odbywa¢ samochodem samowytadowczym. Nie stawia
si¢ ograniczen co do odleglosci transportu mieszanki w danym dniu roboczym. Gdy czas transportu wynosi ponad 0,5 h
podczas stonecznej pogody lub gdy istnieje ryzyko przelotnych opadéw, wtedy skrzynie samochodéw z mieszanka
powinny by¢ przykryte plandeka, aby zapobiec nadmiernemu odparowaniu wody lub odmyciu ziarn kruszywa.

Nie nalezy stosowa¢ do transportu mieszanki mineralno-emulsyjnej samochodéw z podgrzewang skrzynia
tadunkowa.

Transport mieszanki betonowej powinien odbywa¢ si¢ zgodnie z normg PN-EN-206-1:2002 (U). Beton. Czas

transportu powinien spetnia¢ wymog zachowania dopuszczalnej zmiany konsystencji mieszanki uzyskanej po jej
wytworzeniu.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w Ogoélnej Specyfikaciji Technicznej pkt 5.

5.2 Zasady wykonywania prac
5.2.1Wykonanie nawierzchni mineralno-asfaltowej

Warunki przystapienia do robdt
Mieszanke mineralno-asfaltowg mozna uktada¢ w temperaturze otoczenia powyzej +5° C. Nie dopuszcza si¢
uktadania podczas opadow atmosferycznych. Temperatura w ciggu doby powinna utrzymywacé sie powyzej 0° C.

Przygotowanie podioza

Podltoze (podbudowa, warstwa wyréwnawcza lub wigzaca, stara nawierzchnia) powinno by¢ doktadnie
oczyszczone ze wszelkiego rodzaju zanieczyszczen (piasek, kurz, rozlane paliwo itp.) oraz zagruntowane.

Gruntowanie podloza moze by¢ wykonane w postaci natrysku kationowa emulsjg asfaltowa
szybkorozpadowa w ilosci okoto 0,6 kg/m”. Do usuwania zanieczyszczen nalezy uzywac szczotki mechaniczne i reczne
oraz sprz¢t pneumatyczny (dmuchawy, ssawy itp.).

Brzegi kraweznikow oraz urzadzen instalacyjnych jak wiazy, wpusty itp. powinny by¢ przed
roztozeniem mieszanki mineralno-emulsyjnej posmarowane emulsjg asfaltowa.

Whbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej w nawierzchnie:

1. Uktadanie mieszanki mineralno-emulsyjnej przy pomocy uktadarki mechaniczne;j

Jest to zalecany sposob ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych z uwagi na jednokrotng operacjg
przemieszania, co powoduje stosunkowo nieznaczny przyrost kohezji.

Mieszanke nalezy wbudowywac przy wiaczonej wibracji stotu, ktory powinien by¢ lekko podgrzany dla
zapewnienia tatwego przesuwu uktadanej mieszanki.

Nalezy do minimum zmniejszy¢ kat nachylenia stotu, by unikng¢ sfalowan uktadanej warstwy.

Rownos¢ uktadanej warstwy bedzie w duzym stopniu zalezata od chwilowej kohezji mieszanki mineralno-
asfaltowej. Kohezja ta jest do§¢ zmienna i zalezy od stopnia rozpadu emulsji, chwilowej wilgotno$ci mieszanki oraz
zawartosci frakcji wypetniaczowej i lepiszcza.

Generalnie, z uwagi na mniejsze wahania kohezji, lepszag rowno$¢ uzyskuje si¢ w przypadku rozktadania
mieszanek mineralno-emulsyjnych o uziarnieniu nieciggtym.

Uktadarka powinna automatycznie dopasowywac si¢ do zatozonej niwelety lub istniejacego podtoza.

2. Uktadanie mieszanki mineralno-asfaltowej przy pomocy rowniarki

Uktadanie mieszanki przy pomocy rowniarki zaleca si¢ jedynie przy profilowaniu, gdyz wielokrotne
przemieszczanie mieszanki powoduje wzrost kohezji oraz trudnosci w roztozeniu i uzyskaniu odpowiedniej rownosci.

3. Zageszczanie mieszanki mineralno-asfaltowej o uziarnieniu ciggtym
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Zagegszczanie mieszanki nalezy rozpoczaé¢ natychmiast po jej roztozeniu. Wstepne zageszczanie nalezy
uzyskaé przy pomocy walca ogumionego o parametrach wymaganych w p. 3.2, poruszajgcego si¢ z predkoscig okoto 3
km/h.

Walec ogumiony, w przypadku tego typu mieszanek, jest stosunkowo nieefektywny i pozostawia wyrazne
slady opon mogace mie¢ wptyw na koncowg rownos$¢ nawierzchni.

Wiasciwe zageszczenie 1 wyrownanie uzyskuje si¢ przy pomocy gladkiego walca wibracyjnego. Walec ten
powinien poruszac si¢ z predkoscig od 1 do 2 km/h.

Nalezy stosowac nastepujace parametry wibracji:

—czgstotliwos¢ od 30 do 40 Hz,
—amplitude okoto 1 mm.

Jezeli stwierdzi si¢ pgkanie lub przesuwanie mieszanki w trakcie zaggszczania walcem gladkim, nalezy te
czynnos$¢ przerwac i przystapi¢ do niej pozniej, az mieszanka w wyniku odparowania wody i czgéciowego rozpadu
emulsji zwickszy swoja kohezjg.

W przypadku klejenia si¢ mieszanki do kot i watow walcow, nalezy je delikatnie spryskaé emulsjg wodno-
olejows.

Wiasciwy rozpad emulsji powinien nastgpi¢ w wyniku intensywnego walowania.

Po zaggszczeniu, nawierzchnie z mieszanek o uziarnieniu typu ciaglego, charakteryzuja si¢ niejednorodnym
wygladem powierzchni. W krétkim czasie po oddaniu do ruchu powierzchnia nawierzchni ulega ujednoliceniu.

Bezposrednio po zaggszczeniu nawierzchnia moze zosta¢ oddana do ruchu. Minimalna grubo$¢ warstwy
wynosi 3 cm.

4. Zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej o uziarnieniu nieciggtym

Zageszezenie tego typu mieszanki natrafia na duze trudnosci z uwagi na niska kohezj¢. Do zaggszczania
mieszanki nalezy uzy¢ wylacznie gladkich walcoéw stalowych bez wibracji, poruszajacych si¢ z predkoscig od 1 do 2
km/h. Minimalna grubo$¢ warstwy wynosi 4 cm.

5.2.2 Wykonanie podbudowy

Przygotowanie podioza

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakceptowany przez zarzadzajacego realizacjg inwestycji.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

Podbudowa betonowa
Podbudowa z betonu moze by¢ wykonywana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza od +5° C. Na
wykonanie podbudowy z betonu sktada si¢:
1. Ustawienie oraz zebranie prowadnic.
2. Rozécielenie mieszanki betonowe;.
3. Wykonanie szczelin dylatacyjnych.
4. Wyprofilowanie i zaggszczanie mechaniczne mieszanki betonowe;.
5. Posypanie piaskiem z polewaniem woda lub skropienie hydrolitem.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda zarzadzajacego realizacja umowy, gotowa podbudowg do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot podano w Ogolnej specyfikacji technicznej pkt 6.
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6.2 Kontrola jakosci prac

6.2.1 Wykonanie nawierzchni mineralno-asfaltowej

Grubo$¢ warstwy nawierzchni

Grubos¢ nalezy mierzy¢ zaostrzonym pretem metalowym z doktadnoscig 2 mm.

Sprawdzenie wlasciwo$ci mechanicznych mieszanki mineralno-emulsyjnej

Sprawdzenie wlasciwosci mechanicznych mieszanki mineralno-emulsyjnej nalezy wykona¢ metoda Marshalla
wg BN-70/8931-09 zmodyfikowang przez IBDIM w Warszawie wg tematu TN-158 lub metoda Durieza
zmodyfikowang przez LCPC w Paryzu.

Stabilno$¢ i odksztatcenie wg zmodyfikowanej metody Marshalla oznacza si¢ w temperaturze + 20° C na
probkach zageszcezonych 2 x 75 uderzen ubijaka po 14 dniach przechowywania ich w warunkach pokojowych, w celu
odparowania wody pochodzacej z rozpadu emulsji. Probki zageszczane sg w formach posiadajacych po 24 otwory o
$rednicy 2 mm, rozmieszczone rownomiernie na obwodzie.

Badanie cech mechanicznych metodg Durieza obejmuje oznaczenie:

—wytrzymatosci na $ciskanie proste (R.),
—stosunku wytrzymatosci na $ciskanie proste probek nienasyconych woda i nasyconych woda (I/C),
—zaggszczenia.

Zmodyfikowana metoda Durieza opisana jest w ,,Badaniu wytrzymatosci na proste $ciskanie wg LCPC dla

mieszanek mineralno-emulsyjnych - Metoda postepowania”.

Szerokos¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze réznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm.

Rownos¢ powierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ planografem, zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowa.
Nieré6wnosci nawierzchni nie mogg przekraczaé:
—dla drég o ruchu lekkosrednim i §rednim
6 mm dla warstwy Scieralnej,
9 mm dla warstwy wigzacej,
—dla drég o ruchu b. lekkim i lekkim
9 mm dla warstwy S$cieralnej,
12 mm dla warstwy wigzace;j.

Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z
tolerancja 0,5%.

Rzedne wysoko$ciowe nawierzchni

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ lcm.

Uksztaltowanie osi w planie
Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5 cm.

Grubos$¢ nawierzchni

Grubos¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz 10%.

Wilasciwosci mieszanki mineralno-emulsyjnej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-emulsyjnej okresla si¢ na probkach wycictych z nawierzchni. Zakres badan
obejmuje oznaczenie:
—sktadu mieszanki mineralno-emulsyjne;j,
—zawartos$ci wolnych przestrzeni wg PN-S-04001,
—stopnia zaggszczenia wg PN-S-04001.
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Obramowanie nawierzchni

Warstwa jezdna powinna by¢ obramowana kraweznikami drogowymi, opornikami lub odpowiednimi
opaskami betonowymi na odcinkach pozamiejskich, jesli szerokos$¢ jej ma by¢ taka sama jak podbudowy.

W przypadku wykonywania jezdni bez obramowania, szeroko$¢ poszczegdlnych warstw nizej lezgcych
powinna by¢ wigksza z kazdej strony o co najmniej 1,5 grubosci warstwy lezacej wyze;j.

Boczne powierzchnie poszczegdlnych warstw powinny by¢ zageszczone z réwnoczesnym nadaniem skosu
okoto 45° i powleczone emulsjg asfaltows.

Przy wszelkich urzadzeniach instalacyjnych jak whazy, kratki Sciekowe, warstwa $cieralna powinna wystawaé
ponad poziom tych urzadzen 0,5 cm.

Wyglad zewnetrzny

Nawierzchnia powinna by¢ bez spegkan, deformacji i wykruszen. Spoiny podtuzne powinny by¢ wykonane w
osi jezdni lub do niej réwnolegle, taczone w jednym poziomie i catkowicie zwigzane.

6.2.2 Wykonanie podbudowy

Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

- Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 5.

Tablica 5. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob ciggly planografem albo co 20 m fatg

2 Rownos¢ podhuzna na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5 Rzgdne wysoko$ciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m

7 Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m’

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

8 Nosno$¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

- ugigcie sprezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonac¢ w punktach gtéwnych
hukéw poziomych.

- Szeroko$¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;j.
- Roéwnosé podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04
[27].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
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- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

- Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z
tolerancjg + 0,5 %.

- Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

- Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

0O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm
Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnos¢ podbudowy

— modul odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [34] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [35] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

7. Obmiar robot

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej warstwy nawierzchni.

8. Odbior robot

8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej pkt 8.

8.2 Sposob odbioru robot

Odbidr polega na sprawdzeniu wymiaré6w wykonanych elementdéw oraz wynikéw badan. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST 1 wymaganiami zarzadzajacego realizacjag umowy, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1 Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” warstwy nawierzchni mineralno asfaltowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materialow,
— wyprodukowanie mieszanki i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,
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— roztozenie mieszanki,

— zageszczenie warstwy,

— obciecie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Cena wykonania 1 m” podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,
— przygotowanie mieszanki z betonu, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
— zaggszczenie roztozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. Przepisy zwigzane

1. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL 1996.
2.PN-D-95017 - Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
3.PN-D-96000Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
4.PN-D-96002Tarcica liSciasta ogdlnego przeznaczenia
5.PN-H-74219Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogoélnego stosowania
6.PN-H-74220Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia
7.PN-H-93401Stal walcowana. Katowniki rownoramienne
8. PN-H-93402Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na goraco
9.BN-87/5028-12Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okragltym i kwadratowym
10.BN-77/8931-120znaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
11.PN-B-04300Cement. Metody badan. Oznaczenie cech fizycznych
12.PN-B-04714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego
13.PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen obcych
14.PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztaltu ziaren
15.PN-B-06714-18Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci
16.PN-B-06714-19Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci metoda bezposrednia
17.PN-B-06714-20Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci metoda krystalizacji
18.PN-B-06714-26Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
19.PN-B-06714-42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
20.PN-B-11112Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
21.PN-C-96170Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
22.PN-S-04001Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych
23.PN-S-96504Drogi samochodowe. Wypetniacz do mas bitumicznych
24 BN-66/6775-01Elementy kamienne. Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe
25.BN-80/6775-03/04Prefabrykaty budowlane z betonu. Krawezniki i obrzeza
26.BN-64/8931-01Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
27.BN-68/8931-04Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata
28.BN-70/8931-09Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczenie stabilnosci i odksztatcenia mas mineralno-
asfaltowych
29.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe. EmA-94. IBDiM - 1994.
30.IBDiM Sprawozdanie z realizacji tematu TN-158 etap 3 pt. Prace badawczo-doswiadczalne w zakresie stosowania
emulsji wolnorozpadowej do wytwarzania i stosowania mieszanki mineralno-emulsyjnej do nawierzchni
drogowych.
31.Bulletin de Liaison LCPC no 136 mars-avril 1985 article ,,Enrobes denses a froid traites a I’emulsion de bitume
repandus en couches continues, Enrobes denses et enrobes ouverts”. J.F.Lafon.
Biuletyn Wspdtpracy LCPC nr 136 marzec-kwiecien 1985, artykut ,,Mieszanki
typu betonowego na zimno na bazie emulsji rozkladane w warstwach ciaghych.
Mieszanki typu betonowego oraz otwarte”. J.F.Lafon.
32.Laboratoire Central des Ponts et Chaussees a Paris. Essai de compression simple type LCPC Grave emulsion. Mode
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33.
34.

35.
36.

37

operatoire mai 1973.
Centralne Laboratorium Drég i Mostow w Paryzu. Badanie wytrzymato$ci na proste
sciskanie wg LCPC dla mieszanek mineralno-emulsyjnych - Metoda
postepowania, maj 1973.
PN-B-04481 - Grunty budowlane. Badania probek gruntu
BN-64/8931-02 - Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obciazenie ptyta
BN-70/8931-06 - Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
38.
39.
40.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek
PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw
PN-EN-206-1:2002 (U) Beton.
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SZCZEGOL.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Nr SST 01-00
Roboty ziemne

1.Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t ziemnych.

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjg

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem robot
ziemnych i obejmuja;
- wykonanie wykopow,
- umocnienie wykopow,
- zasypanie wykopow.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i Ogdlna
Specyfikacjg Techniczng.

2. Materialy (grunty)

Charakterystyka gruntow wystepujacych w wykopach zostata okreslona w Dokumentacji Projektowej na
podstawie przeprowadzonych badan geotechnicznych.
Szczegdtowe dane geotechniczne zawarte sg w dokumentacji geotechniczne;.
Przed przystgpieniem do robot ziemnych w wykopach. Wykonawca ma obowigzek wykonaé analize jakosci gruntu w
wykopach z czestotliwoscig, co ok. 500 m, badz przy zmianie rodzaju gruntu..
Badania nalezy wykona¢ w zakresie:
- cigzaru objetosciowego,
- sktadu granulometrycznego,
- zawartosci czgsci organicznych,
- wskaznika zageszczenia (Is) przy wilgotnosci optymalnej (Wopt),
Na podstawie tych badan i ocenie przydatnosci gruntu w wykopie do wbudowania w nasypy.
Wykonawca opracuje bilans mas ziemnych i przedstawi do akceptacji zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Wykonawca ma obowigzek biezacej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakcie wykonywania wykopow.
Grunty przewidziane do zasypania przestrzeni wykopu w warstwie bezposrednio nad kanatem, tj. do 30 cm ponad wierz
rury, powinny by¢ nastepujacymi gruntami nieskalistymi mineralnymi: piaskami grubymi i $rednimi, zgodnie z
okresleniami PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okreslenia, symbole. Podziat i opis gruntow.

3. Sprzet

3.1 Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 3.

3.2 Sprzet stosowany do wykonania robot ziemnych

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet;
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- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub ggsienicowe,

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki gasienicowe,

- ladowarki, réwniarki samojezdne,

- ubijaki spalinowe, wibratory powierzchniowe, ubijaki reczne lub inny sprzet akceptowany przez zarzadzajacego
realizacjg umowy.

4. Transport

4.1 Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji technicznej pkt 4.

4.2 Transport gruntu

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu moga by¢ stosowane nastepujace Srodki transportu:
- samochody skrzyniowe,
- samochody samowytadowcze,
Iub inne $rodki transportu zaakceptowane przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Wydajnos¢ srodkoéw transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do wykonywania
wykopoéw. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu powinny spetnia¢ wymagania podane w Ogolnej
Specyfikacji Technicznej.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej pkt 5.

5.2 Zasady wykonywania robot

5.2.1Wykonanie wykopow
Projektowana trasa przewodu powinna by¢ trwale i widocznie oznaczona w terenie za pomoca kotkow osiowych,
kotkow swiadkow i1 kotkow krawedziowych.

Nalezy ustali¢ stale repery, a w przypadku niedostatecznej ich ilosci zatozy¢ repery tymczasowe (z rzednymi
sprawdzonymi przez shuzby geodezyjne).

Budowe nalezy odgrodzi¢ od strony ruchu wg. ,,Organizacji ruchu i oznakowania pionowego i poziomego" a na
noc dodatkowo oznaczy¢ swiattami).

Budowa powinna by¢ zabezpieczona przed mozliwoscig zalania wodga pompowang z wykopu lub z opadow
atmosferycznych przez wykonanie ciggu odprowadzajgcego wody.

Wykop nalezy rozpoczyna¢, po uprzednim przygotowaniu trasy i rozebraniu istniejacych nawierzchni, od
najnizszego punktu budowanego kanalu i prowadzi¢ w kierunku przeciwnym do spadku kanatu (co zapewnia
mozliwo$¢ grawitacyjnego odptywu wody po jego dnie).

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej, przy czym
dno wykopu wykonanego recznie nalezy pozostawi¢ w gruntach nienawodnionych na poziomie wyzszym od rzednej
projektowanej o 2-5 cm, za§ w gruntach nawodnionych o 20 cm. Przy wykopie mechanicznym dno wykopu ustala si¢
na poziomie o 20cm wyzszym od projektowanego.

Wykop nalezy wykonywac o $cianach pionowych jako waskoprzestrzenny, umocniony ptytami wykopowymi lub
oszalowany wypraskami stalowymi z wywozka ziemi na wskazany przez inwestora teren. W czasie wykonywania
wykopoéw na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo obszaru przyleglego do wykopu, wraz ze
znajdujacymi si¢ tam budowlami.

Napotkane w obrysie wewngetrznym wykopu przewody i kable elektryczne lub inne nalezy zabezpieczy¢ (przez
podwieszenie do prowizorycznej konstrukcji) wg wymagan uzytkownikoéw tych urzadzen.
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Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych Iub konsekwencje zanieczyszczenia S$rodowiska obcigzaja
Wykonawce robét ziemnych.

5.2.2 Zasypanie wykopow

Zasypanie przestrzeni zasypu powinno obejmowac:
- dostarczenie gruntu, odpowiadajacego wymaganiom pkt 2, z miejsca przewidzianego w Dokumentacji Technicznej, z
ew. dodatkowym transportem do przestrzeni zasypu,
- rozplantowanie gruntu warstwami grubo$ci dostosowanej do sprzetu zageszczajagcego, wg Roboty Ziemne Warunki
Wykonania i Odbioru,
- zageszczenie zaleca si¢ wykonac¢ ubijakami mechanicznymi lub recznymi wzglednie wibratorami powierzchniowymi,
- stopien zageszczenia Ip przestrzeni zasypu nie mniej niz 0.7 dla gruntéw sypkich, wskaznik zageszczenia I nie mniej
niz 0.98 dla gruntéw spoistych.

Kontrole zageszczenia przeprowadza Wykonawca na podstawie badan nieniszczacych ,,in situ" jedng z
podanych metod dostosowang do warunkéw pomiaru:
- radioizotopowa,
- probnych obcigzen statycznych i dynamicznych
- geodezyjna.
Wyniki badan Wykonawca przedstawia do akceptacji zarzadzajgcego realizacja umowy przy odbiorze robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej pkt 6.

6.2 Kontrola wykonania prac

6.2.2 Wykonanie wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
¢) doktadno$¢ wykonania wykopow,
d) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

6.2.3 Zasypanie wykopow

Sprawdzenie jakosci wykonania robot polega na skontrolowaniu ich zgodnos$ci z wymaganiami okre§lonymi w
Dokumentacji Projektowej, punktach 2 i 5 niniejszej SST oraz poleceniami zarzadzajacego realizacjg umowy.
Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:
- zbadanie przydatno$ci gruntu do zasypki,
- zbadanie zageszczenia gruntu w przestrzeni zasypu, co najmniej raz na 250 m® nasypu.

7. Obmiar robot

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m’ (metr szescienny) wykonania robdt w wykopach, ustalana przez pomiary
geodezyjne po wykonaniu wykopu.
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8. Odbior robot

8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej pkt 8.

9. Podstawa platnosci

Cena 1 m® wykonania wykopow obejmuje:

- oznakowanie robot,

- przeprowadzenie pomiarow i robot przygotowawczych,

- wykonanie i rozebranie drog dojazdowych - objazdéw (w miarg potrzeb),

- wykonanie badan laboratoryjnych, okreslonych w pkt. 2 (przed przystgpieniem do robot ziemnych),
- wykonanie wykopow i zabezpieczenie Scian,

- profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumentacja Projektowg i niniejszg Specyfikacja,

- zasypanie wykopu warstwami z zageszczeniem,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- wykonanie niezbednego odwodnienia w trakcie robét, wykonanie stanowisk zatadowczych.

10. Przepisy zwigzane

1. PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okreslenia, symbole. Podzial i opis gruntow,
2. PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,

3.Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1993

4.PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.

5.BN-83/8826-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Nr SST 04-13
Wykonanie wodociagu wraz z armatura

1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru podziemnego przewodu
wodociggowego w ul. Klonowej w Opaczy Kol..

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres Robot objetych specyfikacjq

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z budowg przewodu
wodociggowego z rur zeliwnych sferoidalnych klasy PN10 o $rednicy @ 150 i 100 mm o potaczeniach typu
elastycznych oraz z rur PE SDR 17 o $rednicy ®@ 110 mm

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Przewéd wodociagowy
Rurociag wraz z urzadzeniami przeznaczony do dostarczenia wody odbiorcom.

1.4.2 Rura ochronna
Rura o $rednicy wigkszej od przewodu wodociggowego shuzaca do przenoszenia obcigzen zewngtrznych i do
odprowadzenia na bezpieczng odlegtos¢ poza przeszkodg terenows ewentualnych przeciekéw wody.

1.4.3 Komora wodociggowa
Obiekt na przewodzie wodociggowym, przeznaczony do zainstalowania armatury lub na koncach rury ochronne;.

1.4.4 Rurka sygnalizacyjna
Przewod podlaczony do jednego konca rury ochronnej stuzacy do zasygnalizowania nieszczelnoSci przewodu
wodociggowego.

1.4.5 Obudowa tunelowa
Obiekt stanowigcy obudowe przetazowg przewodu lub kilku przewoddéw wodociggowych magistralnych pozwalajacy
na montaz oraz obstuge rurociggdw i elementdéw wyposazenia sieci bez naruszenia korpusu drogi.

1.4.6 Wodociag
Zespot wspotpracujacych ze sobag obiektéw i1 urzadzen inzynierskich, przeznaczony do zaopatrywania ludnosci i
przemystu w wodg.

1.4.7 Sie¢ wodociagowa zewnetrzna
Uktad przewodow wodociggowych znajdujacy si¢ poza budynkiem odbiorcow, zaopatrujacy w wode ludnos¢ lub
zaktady produkcyjne.

1.4.8 Przewdd wodociagowy rozdzielczy
Przewod wodociggowy doprowadzajacy wode od przewodu magistralnego do przytaczy domowych i innych i punktow
czerpalnych.
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1.4.9 Pozostate okre$lenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi Polskimi Normami i
Ogdlng Specyfikacjg Techniczng.

2. Materialy

2.1 Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w Ogolnej Specyfikacji
Technicznej pkt. 2.

2.2 Szczegotowe wymagania dla materiatow

2.2.1 Rury przewodowe
Rodzaj rur, ich $rednice zalezne sg od istniejacych przewodow i ustala si¢ je z odpowiednim uzytkownikiem
sieci wodociggowe;j.
Do wykonania sieci wodociggowe;j stosuje si¢ nastgpujace materiaty:
- rury ci$nieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PCW) wg PN-74/C-89204,
- rury cisnieniowe z polietylenu twardego (PE) wg BN-74/6366-04 i BN-74/6366-03,
- rury cisnieniowe z polipropylenu (PP) wg BN-80/6366-08,
- rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogolnego zastosowania wg PN-80/H-74219 malowane wewngtrz
asfaltoza (WM) i zabezpieczone zewnatrz powloka bitumiczng z pojedyncza (ZO1) lub podwojna przektadka (ZO2),
- rury zeliwne ci$nieniowe do potaczen sztywnych (kielichowe i kotnierzowe) wg PN-84/H-74101,
- rury zeliwne ci$nieniowe do polgczen elastycznych srubowych (kotnierzowe) wg PN-84/H-74102.

2.2.2. Rurka sygnalizacyjna
Do wykonania rurek sygnalizacyjnych nalezy stosowac:
- rury stalowe instalacyjne S-Cz-G $rednicy 25mm wg PN-74/H-74200,
- skrzynki uliczne stosowane w instalacjach wodnych zgodnie z wymaganiami normy PN-85/M-74081.

2.2.3. Beton
Beton hydrotechniczny klasy B15, B20, B25 powinien by¢ zgodny z wymaganiami normy BN-62/6738-07 i
PN-88/B-06250.

2.2.4. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ warunkom normy PN-90/B-14501.

2.2.5 Kruszywo na podsypke

Podsypka pod studzienki, komory, rurociggi moze by¢é wykonana z thicznia lub zwiru. Uzyty materiat na
podsypke powinien odpowiadaé wymaganiom norm: PN-86/B-06712, BN-66/6774-01 i BN-84/6774-02 oraz
wymogom producenta rur.

2.2.6. Armatura odcinajaca

Jako armaturg odcinajgcg (przeplyw wody) nalezy stosowac:
- zasuwy zeliwne klinowe owalne kielichowe (z obudows lub bez obudowy) wg PN-83/M-74003,
- zasuwy zeliwne klinowe owalne kotnierzowe (z obudows lub bez obudowy) wg PN-83/M-74024.

2.2.7. Elementy montazowe
Jako elementy montazowe nalezy stosowac:
- nasuwki zeliwne odpowiadajgce wymaganiom normy PN-84/H-74101, -
- kompensatory dtawnicowe kotnierzowe zeliwne wg PN-89/M-74301.
- trojniki kotnierzowe i kielichowo-kolnierzowe,
- ksztaltki kielichowo-kotnierzowe EU 1 E,
- prostki bose,
- nasuwki kielichowe

2.2.8. Hydranty podziemne
Nalezy stosowa¢ hydranty podziemne o $rednicy nominalnej 80mm odpowiadajace wymaganiom normy PN-
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89/M-74092.

2.2.9. Bloki oporowe

Nalezy stosowac:
- bloki oporowe prefabrykowane z betonu zwyklego klasy B25 odpowiadajgce wymaganiom normy BN- 81/9192-04 i
BN-81/9192-05 do przewodow o $rednicach od 100mm do 400mm i ci$nieniu prébnym nie przekraczajacym 0,98MPa,
- bloki oporowe zelbetowe do przewodéw o Srednicach powyzej 400mm wykonane z betonu klasy B25 z
zastosowaniem stali zbrojeniowej St3S i 18G2 wg indywidualnej dokumentacji projektowe;.

2.3. Skiadowanie

2.3.1 Rury

Rury nalezy przechowywa¢ w potozeniu poziomym na plaskim, rownym podlozu, w sposob gwarantujacy
zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadami atmosferycznymi oraz spetnienie warunkow bhp.

Ponadto:
- rury z tworzyw sztucznych (PCW, PE i PP) nalezy sktadowac w taki sposdb, aby stykaty si¢ one z podtozem na catej
swej dlugosci. Mozna je sktadowac na gesto utozonych podktadach. Wysokos¢ sterty rur nie powinna przekraczac: rur
PCW i PE 1,5m, natomiast rur PP - 1,0m. Skladowane rury nie powinny by¢ narazone na bezposrednie dziatanie
promieniowania stonecznego. Temperatura w miejscu przechowywania nie powinna przekraczaé 30° C,
- rury stalowe mozna przechowywa¢ w wigzkach Iub luzem. Rury o $rednicach ponizej 30 mm tylko w wiazkach,
- rury zeliwne i zelbetowe powinny by¢ utozone w stosach na przemian kielichami lub kotierzami.

Warstwy rur nalezy przedzieli¢ listwami drewnianymi, przy czym listwy te powinny by¢ grubsze od
wystajacych czesei.

2.3.2. Armatura
Armatura zgodnie z normg PN-92/M-74001 powinna by¢ przechowywana w pomieszczeniach
zabezpieczonych przed wptywami atmosferycznymi i czynnikami powodujacymi korozje.

2.3.3. Bloki oporowe

Sktadowisko prefabrykatéw blokéw oporowych nalezy lokalizowaé jak najblizej miejsca wbudowania. Bloki
oporowe nalezy ustawia¢ w pozycji wbudowania, bloki typoszeregu mozna sktadowac¢ w pozycji lezacej na podktadach
drewnianych warstwami po 3 lub 4 sztuki.

2.3.4. Kruszywo

Sktadowisko kruszywa powinno by¢ zlokalizowane jak najblizej wykonywanego odcinka wodociagu. Podtoze
sktadowiska powinno by¢ réwne, utwardzone, z odpowiednim odwodnieniem, zabezpieczajace kruszywo przed
zanieczyszczeniem w czasie jego sktadowania i poboru.

2.3.5. Cement

Cement powinien by¢ przechowywany w silosach. Na budowie powinny znajdowaé si¢ silosy w iloSci
zapewniajacej cigglos¢ robot. Sktadowanie cementu w workach Wykonawca zapewni w magazynach zamknigtych.
Sktadowany cement musi by¢ bezwzglednie odizolowany od wilgoci. Czas przechowywania cementu nie moze by¢
dtuzszy niz 3 miesiace.

3. Sprzet
3.1 Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 3.

3.2 Sprzet stosowany do wykonania robot instalacyjnych
Do robét instalacyjnych mozna stosowac nastepujacy sprzet:

a/ wciagarke reczng 3-5t,

b/ wciggarke mechaniczng z napgdem elektrycznym do 1,6t,

¢/ wyciag wolnostojacy z napedem spalinowym 0,5t,
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d/ zuraw samochodowy,
e/ kociot do gotowania lepiku 50-100dm”.

Sprzgt montazowy musi by¢ w pemni sprawny i dostosowany do technologii i warunkéw wykonywanych Robot oraz
wymogow wynikajacych z racjonalnego wykorzystania go na budowie.

4. Transport

4.1 Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji technicznej pkt 4.

4.2 Transport materiatow

4.2.1. Transport rur przewodowych i ochronnych

Rury mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu wytacznie w potozeniu poziomym. Rury powinny by¢
tadowane obok siebie na catej powierzchni i zabezpieczone przed przesuwaniem si¢ przez podklinowanie lub inny
sposob. Rury w czasie transportu nie powinny stykac si¢ z ostrymi przedmiotami, mogacymi spowodowac uszkodzenia
mechaniczne. W przypadku przewozenia rur transportem kolejowym, nalezy przestrzegaé przepisy o tadowaniu i
wyladowywaniu wagonow towarowych w komunikacji wewnetrznej (zatgcznik nr 10 DKP) oraz tadowaé do granic
wykorzystania wagonu. Podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucaé, a szczegdlng ostrozno$¢ nalezy zachowac
przy przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperaturze blisko 0°C i nizszej.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzszac $cian $rodka transportu o wigcej
niz 1/3 $rednicy zewnetrznej wyrobu. Pierwsza warstwe rur kielichowych i komlierzowych nalezy uktada¢ na
podktadach drewnianych, podobnie poszczegdlne warstwy nalezy przedzielaé¢ elementami drewnianymi o grubosci
wigkszej niz wystajace czesci rur.

4.2.2. Transport armatury przemyslowej

Transport armatury powinien odbywac¢ si¢ krytymi srodkami transportu, zgodnie z obowigzujacymi przepisami
transportowymi. Armatura transportowana luzem powinna by¢ zabezpieczona przed przemieszczaniem i uszkodzeniami
mechanicznymi. Armatura drobna (< DN25) powinna by¢ pakowana w skrzynie lub pojemniki.

4.2.3. Transport blokéw oporowych

Transport blokéw moze odbywac si¢ dowolnymi §rodkami transportu. Bloki moga by¢ uktadane w pozycji
pionowej lub poziomej tak, aby przy rownomiernym roztozeniu tadunku wykorzystana byta nosnos¢ srodka transportu.
Ladunek powinien by¢ zabezpieczony przed mozliwosciag przesuwu w czasie jazdy przez maksymalne wyeliminowanie
luzéw 1 wypehlienie pozostatych szczelin (migdzy tadunkiem a burtami pojazdu) materiatem odpadowym (np. stare
opony, kawatki drewna itp.).

4.2.4. Transport mieszanki betonowej i zapraw
Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportu, ktore nie spowoduja:
- segregacji sktadnikow,
- zmiany sktadu mieszanki,
- zanieczyszczenia mieszanki,
- obnizenia temperatury przekraczajacej granicg okreslong w wymaganiach technologicznych
- oraz zapewni¢ wlasciwy czas transportu umozliwiajacy prawidtowe wbudowanie i zageszczenie mieszanki.

4.2.5. Transport kruszywa

Kruszywa uzyte na podsypke mogg by¢ transportowane dowolnymi $rodkami. Wykonawca zapewni Srodki
transportowe w ilo$ci gwarantujacej ciggtos¢ dostaw materiatéw, w miarg postepu robot.
4.2.6. Transport cementu

Wykonawca zapewni transport cementu luzem samochodami - cementowozami, natomiast transport cementu
w workach samochodami krytymi, chronigcymi cement przed wilgocia.

5. Wykonanie Robot

5.1 Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot

42



Ogodlne zasady wykonania robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 5.
Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi Projektu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robét,
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana kanalizacja deszczowa.

5.2 Zasady wykonywania robot

5.2.1 Podloze
Podtozem pod kanaty i przykanaliki bedzie podsypka piaskowa ("Instrukcja montazowa" producenta rur). W

przypadku, gdy wykop zostat wykonany za glgboko nalezy wzmocni¢ dno wykopu poprzez wykonanie tawy zwirowej
o wysokosci 0,20 m (po zageszczeniu) —nie wolno uktada¢ rur PCV na tawach betonowych ani zalewa¢ betonem. Po
ewentualnym wykonaniu wzmocnienia nalezy wykona¢ posypke pod kanat o grubosci min. 0,10 m z materiatu, ktory
spelnia¢ powinien nastgpujace wymagania:
nie powinien zawiera¢ czastek o wymiarach powyzej 20 mm,
material nie moze by¢ zmrozony,
nie moze zawiera¢ ostrych kamieni lub innego famanego materiatu.

Poziom podtoza musi by¢ tak wykonany, by rurociag mogt by¢ uktadany bezposrednio na nim.

5.2.2 Roboty montazowe

5.2.2.1.Warunki ogélne

Najmniejsze spadki przewoddéw powinny zapewni¢ mozliwo$¢ spuszczenia wody z rurociggéw nie mniej jednak
niz 0,1%.

Glegbokos¢ utozenia przewodow przy nie stosowaniu izolacji cieplnej i srodkow zabezpieczajacych podioze i
przewod przed przemarzaniem powinna by¢ taka, aby jego przykrycie (h,) mierzone od wierzchu przewodu do
powierzchni projektowanego terenu bylo wigksze niz gleboko$¢ przemarzania gruntow h, 0,4m dla rur o Srednicy
ponizej 1000mm i 0 0,2m dla rur o §rednicy 1000mm oraz powyze;j.

I tak przykrycie to powinno odpowiednio wynosic:
- w strefie o hz=0,8m, hn=1,2m i 1,0m
-wstrefieohz=1,0m, hn=1,4mi1,2m
-wstrefieohz=1,2m, hn=1,6m1i 1,4m
- wstrefieohz=1,4m, hn =1,8m1i 1,6m.

Dtawice zasuw powinny by¢ zabezpieczone izolacjg cieplng w przypadku, gdy wierzch dtawicy znajduje si¢
powyzej dolnej granicy przemarzania w danej strefie.

Odlegtos¢ osi przewodu w planie od urzadzen podziemnych i naziemnych oraz od $ciany budowli powinna by¢
zgodna z dokumentacjg.

5.2.2.2. Wytyczne wykonania przewodow
Przewdd (rura ochronna) powinien by¢ tak utozony na podlozu naturalnym, aby opierat si¢ na nim wzdtuz catej
dhugosci, co najmniej na 1/4 swego obwodu, symetrycznie do swojej osi. Na podtozu wzmocnionym przewod powinien
by¢ utozony zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Poszczegodlne odcinki rur powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dhugosci rury i mocno
podbite tak, aby rura nie zmienita potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztaczy.
Potlaczenie rur nalezy wykonywaé¢ w sposdb nastgpujacy:
- rury z tworzyw sztucznych poprzez kielichy przy uzyciu uszczelek gumowych lub przez zgrzewanie,
- rury stalowe zlaczami spawanymi,
- rury zeliwne poprzez kielichy Iub nasuwki uszczelnione sznurem konopnym surowym i smotowanym oraz folig
aluminiowg lub otowiem.
Potaczenia rur zeliwnych kotnierzowych nalezy wykonywac¢ ztaczami uszczelnionymi pierscieniami gumowymi.
Do wykonywania zmian kierunkéw przewodu nalezy stosowac tuki, kolana i trojniki w przypadkach, gdy kat
nachylenia w stopniach przekracza nast¢pujgce wielkosci:
- dla przewodéw z tworzyw sztucznych, gdy kat odchylenia przekracza wielko§¢ dopuszczalnej strzatki ugiecia
przewodu podang w warunkach technicznych wytworni,
- dla pozostatych przewodow, gdy wielko$¢ zmiany kierunku w pionie lub poziomie na potaczeniu rur (ztaczu
kielichowym) przekracza 2° kata odchylenia.
Wykonawca jest zobowigzany do uktadania rur z tworzyw sztucznych w temperaturze od +5° do +30°C.
Zabezpieczenie przewodu przed przemieszczaniem si¢ w planie i pionie na skutek parcia wody powinno by¢
zgodne z dokumentacja, przy czym bloki oporowe lub inne umocnienia nalezy umieszczac: przy koncoéwkach,

43



odgalezieniach, pod zasuwami, hydrantami, a takze na zmianach kierunku:

- dla przewodow z tworzyw sztucznych przy zastosowaniu ksztattek,

- dla przewodow zeliwnych i stalowych (nie taczonych przez spawanie na styk) o $rednicy powyzej 200mm i kacie
odchylenia wigkszym niz 10°.

5.2.2.3. Wytyczne wykonania blokow oporowych

Bloki oporowe nalezy umieszczaé przy wszystkich weztach (odgatgzieniach), pod zasuwami i hydrantami, a takze
na zmianach kierunku: dla przewodéw z tworzyw sztucznych przy zastosowaniu ksztaltek, za§ dla przewodow
Zeliwnoych i stalowych (nie tgczonych przez spawanie na styk) o srednicy powyzej 200mm i kacie odchylenia wigkszym
niz 10"

Blok oporowy powinien by¢ tak ustawiony, aby swa tylng Sciang opierat si¢ o grunt nienaruszony. W przypadku
braku mozliwosci spetnienia tego warunku, nalezy przestrzen migdzy tylng $ciang bloku a gruntem rodzimym zalaé
betonem klasy B7,5 przygotowanym na miejscu.

Odlegtos¢ migdzy blokiem oporowym i $ciankg przewodu wodociaggowego powinna by¢ nie mniejsza niz 0,10m.
Przestrzen migdzy przewodem a blokiem nalezy zala¢ betonem klasy B7,5 izolujac go od przewodu Wykop do rzednej
wierzchu bloku mozna wykonywaé¢ dowolng metoda, natomiast ponizej - do rzgdnej spodu dwoma warstwami papy -
wykop nalezy poglebi¢ recznie tuz przed jego posadowieniem, zgodnie z normg BN-81/9192-04.

Wykop w miejscu wbudowania bloku nalezy zasypywac (do rzednej wierzchu bloku) od strony przewodu
wodociggowego.

5.2.2.4. Armatura odcinajgca
Armature odcinajaca (zasuwy) nalezy instalowac:
- w komorze montazowej i kontrolnej obudowy tunelowej,
- na przewodach wodociaggowych przy rurach ochronnych na zewnatrz studzienek,
- na weztach wodociggowych (przy odgalezieniach),
- na odgal¢zieniu do hydrantu,
- w innych miejscach wskazanych przez uzytkownika wodociggdw.

5.2.2.5. Hydranty podziemne
Hydranty nalezy umieszczac:
- w terenie zabudowanym w odleglosci 100m jeden od drugiego,
- w najnizszych (dla odwodnienia) i najwyzszych (dla odpowietrzenia) punktach sieci wodociagowej rozdzielczej,
- w innych miejscach wskazanych przez uzytkownika wodociggdw.

5.2.2.6 Elementy montazowe
Elementy te nalezy stosowac:
- kompensatory dtawnicowe dla montazu zasuw przy studzienkach wodociggowych,
- nasuwki dla montazu zasuw i przewodow zlokalizowanych w gruncie oraz dla taczenia przebudowanych odcinkow
przewodow z istniejgcymi.

5.2.2.7. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Uzyty materiat i sposob zasypania nie powinny spowodowac uszkodzenia ulozonego przewodu i obiektéw na
przewodzie oraz izolacji wodochronnej, przeciwwilgociowej i cieplnej.

Materiatem zasypu w obregbie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nie skalisty, bez grud i kamieni,
mineralny, sypki, drobno- i Srednioziarnisty wg PN-74/B-02480.

Materiat zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ zageszczony ubijakiem recznym po obu stronach
przewodu, zgodnie z PN-68/B-06050.

Pozostate warstwy gruntu dopuszcza si¢ zageszcza¢ mechanicznie, o ile nie spowoduje to uszkodzenia przewodu.
Wskaznik zageszczenia gruntu powinien by¢ nie mniejszy niz 0,98.

W przypadku prowadzenia robdt ziemnych w istniejgcej drodze o nawierzchni ulepszonej i trudnosci osiggnigcia
wskaznika zagegszczenia gruntu, co najmniej 1, nalezy zastgpi¢ gorng warstwe zasypu wzmocniong podbudowa drogi.

Po przygotowaniu wykopu i1 podtoza, mozna przystapi¢ do wykonywania montazowych rob6t kanalizacyjnych.

W celu zachowania prawidlowego postepu robot montazowych nalezy przestrzega¢ zasady budowy rurociggu od
najnizszego punktu kanalu w kierunku przeciwnym do spadku. Przewody z PCV zaleca si¢ uktadaé przy temperaturach
powietrza od 0°C do +30°C.

Spadki i glgbokos¢ posadowienia powinny by¢ zgodne z Dokumentacijg Projektowa.
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6. Kontrola jakosci Robot

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej pkt 6.

6.2 Kontrola wykonania prac

Kontrola zwigzana z wykonaniem sieci wodociggowej powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz
Robot. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy Robot
zostaty spelnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostalo spelnione, nalezy dang faz¢ Robot uznac za niezgodng z
wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ ponowne badania.

Kontrola jakosci Robdt powinna obejmowaé nastgpujace badania: zgodnosci z Dokumentacja Projektowg podtoza
naturalnego, podtoza wzmocnionego, materiatéw, utozenia przewodu na podtozu, szczelnosci przewodu na eksfiltracje i
infiltracj¢, warstwy ochronnej nasypu.

6.2.1 Sprawdzenie zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowg.

Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa polega na poréwnaniu wykonywanych badz wykonanych Robot
z Dokumentacjg Projektows oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiarow.

6.2.2 Badania podloza naturalnego

Badanie podioza naturalnego przeprowadza si¢ dla stwierdzenia czy grunt podtoza stanowi nienaruszony rodzimy
grunt sypki, ma naturalng wilgotno$¢, nie zostat podebrany i odpowiada wymaganiom normy BN-72/8932-01.

6.2.3 Badanie podloza wzmocnionego

Badanie podtoza wzmocnionego przeprowadza si¢ przez ogledziny zewngetrzne i badania zaggszczenia.

6.2.4 Badanie materialow

Badanie materiatdw uzytych do budowy kanalizacji nastgpuje przez poréwnanie ich cech z wymaganiami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej w tym: na podstawie dokumentow okreslajacych jako§¢ wbudowanych
materiatéw i porownanie ich cech z normami przedmiotowymi, atestami producentéow oraz bezposrednio na budowie przez
ogledziny zewnetrzne lub przez odpowiednie badania specjalistyczne.

6.2.5 Badanie ulozenia przewodu

Badanie w zakresie przewodu obejmujg czynnosci wstepne sprowadzajace si¢ do pomiaru dtugosci (z doktadnoscia
do 10 cm) i $rednicy (z doktadnoscig do 1 cm), badanie utozenia przewodu na podtozu w planie i profilu, badanie potaczenia
rur i prefabrykatow. Sprawdzenie wykonania polaczenia rur i prefabrykatéw nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny
zewngtrzne.

6.2.6 Badanie szczelnos$ci odcinka przewodu na eksfiltracje

Badanie obejmuje: badanie stanu odcinka kanalu wraz ze studzienkami, napelnienie woda i odpowietrzenie
przewodu, pomiar ubytku wody. Podczas proby nalezy przeprowadzi¢ kontrole szczelnosci ziaczy, $cian przewodu i
studzienek. W przypadku stwierdzenia ich nieszczelnosci nalezy poprawi¢ uszczelnienie, a w razie niemoznosci oznaczy¢
miejsce wycieku wody 1 przerwac badanie do czasu usuniecia przyczyn nieszczelnosci.

6.2.7 Badanie szczelnos$ci odcinka przewodu na infiltracje

Badanie obejmuje: badanie stanu odcinka kanalu wraz ze studzienkami, pomiar doptywu wody gruntowej do
przewodu. W czasie trwania proby szczelnosci nalezy prowadzi¢ obserwacje i robi¢ odczyty co 30 min. polozenia
zwierciadla wody gruntowej na zewnatrz i w kinecie poszczegolnych studzienek.
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7. Obmiar Robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 metr (m) wodociagu i uwzglednia nizej wymienione elementy skladowe obmierzane

wg innych jednostek: armatura w sztukach, przytacza w metrach.

8. Odbior Robot

8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej pkt 8.

8.2 Odbior Robot zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu

Odbidr Robot zanikajacych obejmuje sprawdzenie:

- przydatnosci podtoza naturalnego do budowy kanalizacji (rodzaj podtoza, stopien agresywnosci, wilgotnos¢);

- warstwy ochronnej obsypki oraz zasypu przewodow do powierzchni terenu;

- podtoza wzmocnionego, w tym grubosci — w przypadku jego wykonania,

- jakosci wbudowanych materialdw oraz ich zgodnosci z wymaganiami Dokumentacji Projektowej oraz atestami
producenta i normami przedmiotowymi,

- ulozenia przewodu na podsypce,

- dhugosci i $rednicy przewodow oraz sposobu wykonania potgczenia rur i prefabrykatow,

- szczelno$ci przewoddw i studzienek na infiltracje,

- materiatdw uzytych do zasypu i stanu jego zaggszczenia,

9. Podstawa platnosci
Cena 1 m wodociggu obejmuje:

- dostarczenie materialow,

- przygotowanie podtoza (podsypki),

- ulozenie rur,

- wykonanie obsypki,

- montaz armatury ,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej przebiegu przewodoéw kanalizacyjnych.

10. Przepisy zwigzane

—

. PN-87/B-01060 - Sie¢ wodociggowa zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia.

. PN-80/B-01800 - Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe. Klasyfikacja i
okreslenie srodowisk.

3. N-82/B-01801 - Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe. Podstawowe

zasady projektowania.

4. PN-86/B-01811 - Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe. Ochrona
materiatowo-strukturalna. Wymagania.

. PN-74/B-02480 - Grunty budowlane. Podziat, nazwy, symbole i okreslenia.

. PN-81/B-03020 - Grunty budowlane. Posadowienia bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i projektowanie.

. PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.

. PN-88/B-06250 - Beton zwykty.

. PN-53/B-06584 - Rury betonowe. Budowa kanaléw w wykopach.

10. PN-86/B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu.

11. PN-81/B-10725 - Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.

12. PN-85/B-10726 - Wodociagi. Przewody z rur stalowych i Zzeliwnych na terenach gérniczych.
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13.

14

30.
31.
32.
33.
34.

35.
36.
37.
38.

39.
40.
41.
42.
43.
44.
45.
46.
47.
48.
49.
50.
51.
52.
53.

54.

55.
56.

57.

58.

59.

PN-76/B-12037 - Cegta pelna wypalana z gliny - kanalizacyjna.

. PN-90/B-14501 - Zaprawy budowlane zwykle.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.
26.
27.
28.
29.

PN-74/B-24622 - Roztwor asfaltowy do gruntowania.

PN-57/B-24625 - Lepik asfaltowy z wypelniaczami stosowany na goraco.

PN-74/C-89200 - Rury z nie plastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary.

PN-76/C-89202 - Ksztaltki do rur ci$nieniowych z nie plastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-74/C-89204 - Rury cisnieniowe z nie plastyfikowanego polichlorku winylu. Wymagania i badania.

PN-58/C-96177 - Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco.

PN-76/C-96178 - Asfalty przemystowe. Postanowienia ogdlne i zakres normy.

PN-81/H-74100 - Rury zeliwne ci$nieniowe. Wymagania i badania.

PN-84/H-74101 - Rury zeliwne cisnieniowe do polaczen sztywnych.

PN-84/H-74102 - Rury zeliwne cisnieniowe do potaczen elastycznych srubowych.

PN-74/H-74200 - Rury stalowe ze szwem gwintowane.

PN-80/H-74219 - Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogoélnego zastosowania.

PN-79/H-74244 - Rury stalowe ze szwem przewodowe.

PN-86/H-74374 - Potaczenia kotnierzowe. Uszczelki. Wymagania ogdlne.

PN-70/H-97051 - Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do malowania. Ogolne

wytyczne.

PN-82/M-01600 - Armatura przemystowa. Terminologia.

PN-92/M-74001 - Armatura przemystowa. Ogolne wymagania i badania.

PN-84/M-74003 - Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kielichowe Zeliwne na ci$nienie nominalne 1MPa.

PN-83/M-74024/00 - Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kolnierzowe zeliwne. Wymagania i badania.

PN-83/M-74024/02 - Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kolnierzowe zeliwne na cisnienie nominalne
0,63MPa.

PN-83/M-74024/03 - Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kolnierzowe zeliwne na ci$nienie nominalne 1MPa.

PN-85/M-74081 - Skrzynki uliczne stosowane w instalacjach wodnych i gazowych.

PN-89/M-74091 - Armatura przemystowa. Hydranty nadziemne na ci$nienie nominalne 1MPa.

PN-89/M-74301 - Armatura przemystowa. Kompensatory jednodtawicowe kotnierzowe zeliwne na cisnienie
nominalne 11 1,6MPa.

BN-76/0648-76 - Bitumiczne powtoki na rurach stalowych uktadanych w ziemi.

BN-77/5213-04 - Armatura przemystowa. Hydranty. Wymagania i badania.

BN-75/5220-02 - Ochrona przed korozja. Wymagania ogélne i ocena wykonania.

BN-74/6366-03 - Rury polietylenowe typ 50. Wymiary.

BN-74/6366-04 - Rury polietylenowe typ 50. Wymagania techniczne.

BN-80/6366-08 - Rury cisnieniowe z polipropylenu. Wymagania i badania.

BN-77/6731-08 - Cement. Transport i przechowywanie.

BN-62/6738-03,04,07 - Beton hydrotechniczny. Wymagania techniczne.

BN-87/6755-06 - Welon z wiokien szklanych.

BN-66/6774-01 - Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych i kolejowych. zwir i pospotka.

BN-84/6774-02 - Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych.

BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

BN-83/8971-06.01 - Rury bezcisnieniowe. Kielichowe rury betonowe i zelbetowe ,,Wipro”.

BN-86/8971-08 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.

BN-86/9192-03 - Wodociagi wiejskie. Przewody ci$nieniowe z rur stalowych i zeliwnych. Wymagania i badania
przy odbiorze.

BN-81/9192-04 - Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe prefabrykowane. Warunki techniczne wykonania i
wbudowania.

BN-81/9192-05 - Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe. Wymiary i warunki stosowania.

BN-82/9192-06 - Wodociagi wiejskie. Szczelno§é przewodow z PCW ukladanych metoda bezodkrywkowa.
Wymagania i badania przy odbiorze.

Instrukcja nr 240 ITB. Instrukcja zabezpieczenia przed korozjg konstrukcji betonowych i Zelbetowych. Instytut
Techniki Budowlanej, Warszawa 1982 r.

Instrukcja nr 259 ITB. Wymagania dla biur projektowych w sprawie zabezpieczenia przed korozjg projektowanych
budowli. Instytut techniki Budowlanej, Warszawa 1984 r.

Katalog budownictwa; KB 4 - 4.11.6 (1) - przejscia rurociggami wodociggowymi pod przeszkodami - typ P1 do P6
(marzec 1979 r.), KB 4 - 4.11.5 (5) - studzienki wodociggowe dla zasuw (czerwiec 1973 r.), KB 8 - 13.7 (1) -
przejscia przez $ciany budowli rurociggami wodociggowymi i kanalizacyjnymi (czerwiec 1989r.).
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SZCZEGOL.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Nr SST 05-03
Wykonanie podbudowy tluczniowej

1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy w zwiazku z odtworzeniem nawierzchni ulic po wykonanym wodociagu.

1.2.Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjq

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
warstw tluczniowych.

Podbudowe i nawierzchni¢ thuczniowg mozna wykonywaé jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i uktadac¢ na:
— podtozu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest to grunt przepuszczalny - dwuwarstwowo,
—  podtozu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lotnymi z wegla brunatnego lub cementem, w przypadku

gdy jest to grunt nieprzepuszczalny - jednowarstwowo,

—  warstwie odsaczajacej, w przypadku gdy podtozem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.

1.4.0kreslenia podstawowe

Nawierzchnia thuczniowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszonych, ktorej warstwa $cieralna jest
wykonana z mieszanki thucznia bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej pkt. 2.

2.2. Materialy do nawierzchni thuczniowych

Mieszanka thuczniowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna miesci¢
si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 5.1. Sktad ramowy uziarnienia podano w
tablicy 5.1.

Tablica 5.1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki thuczniowe;j

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lub . .
f . . warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych warstwa gorna nawierzchni .
. . dwuwarstwowej
sita dwuwarstwowej
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
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Rysunek 5.1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek thuczniowych

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki tluczniowej powinno spelnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [2] i
PN-B-11113 [3], a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni Zwirowych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni thuczniowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig
korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

— koparek i fadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,
— spycharek, rowniarek lub sprz¢tu rolniczego (plugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozktadania, profilowania,
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— sprzgtu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) Iub ruchomych mieszarek do
wymieszania mieszanki optymalnej,

— przewoznych zbiornikow na wod¢ do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzadzenia do
rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowych, lekkich i srednich,

walcow wibracyjnych.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materialy budowlane mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportowymi z zachowaniem wszystkich
przepisow BHP dotyczacych tak $rodka transportowego jak 1 operacji zatadunku, przewozu i wytadunku
zaakceptowanymi przez zarzadzajacego realizacja umowy oraz w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Skladowanie

Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszyw. Podloze skladowiska powinno by¢ roéwne, utwardzone i dobrze
odwodnione, aby nie dopusci¢ do zanieczyszczenia kruszywa w trakcie jego sktadowania i poboru.

Poszczegdlne kruszywa nalezy sktadowac oddzielnie, w zasiekach uniemozliwiajacych wymieszanie sig¢
sasiednich pryzm. Zaleca sig¢, aby frakcje drobne kruszywa (ponizej 4 mm) byly chronione przed opadami za pomocg
plandek lub zadaszen.

Warunki sktadowania oraz lokalizacja sktadowiska powinny by¢ wczesniej uzgodnione z zarzadzajacym
realizacjg umowy.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza
Podtoze powinno by¢ odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego poprzez utozenie warstwy
odsaczajacej z piasku o wskazniku wodoprzepuszczalno$ci wickszym od 8 m/dobg. Zamiast warstwy odsgczajace;j
podtoze gruntowe mozna ulepszy¢ stabilizujagc je wapnem, cementem lub popiotami lotnymi z wegla brunatnego.
Grubo$¢ warstwy ulepszonego podioza, jezeli nie zostata okreslona w dokumentacji projektowej, powinna
wynosi¢ 15 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchni ttuczniowej

5.3.1. Projektowanie skladu mieszanki zwirowej
Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:
- wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki zwirowej, wg wymagan p. 2.2,
- wyniki badan mieszanki, wedlug wymagan podanych w punkcie 2.2,
- wilgotno$¢ optymalng mieszanki okreslong wg normalnej proby Proctora, zgodnie z normg PN-B-04481.

5.3.2. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki thuczniowej
Mieszanka thuczniowa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki.
Grubos¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubos¢ projektowana, tj.:
- dla nawierzchni jednowarstwowej (na podtozu ulepszonym) od 8 do 12 cm,
- dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na podtozy gruntowym lub warstwie odsgczajacej) od 10 do 16 cm.
Mieszanka po roztozeniu powinna by¢ zaggszczona przej$ciami walca statycznego gladkiego. Zaggszczanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podtuznymi,
czgéciowo naktadajacymi si¢ w kierunku jej osi. Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczaé
od dolnej krawedzi i przesuwa¢ pasami podluznymi czeSciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.
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Zageszczenie nalezy kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest
on okreslony, do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 zaggszczenia maksymalnego,
okreslonego wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 i BN-77/8931-12.

Wilgotnos$¢ mieszanki thuczniowej w czasie zageszczania powinna by¢ roéwna wilgotnosci optymalnej. W
przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wigcej niz 20% od wilgotnosci optymalnej, mieszanke nalezy
osuszy¢ w sposob zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy jest nizsza o wigcej niz 20% - zwilzy¢ okreslong
iloscig wody. Wilgotno$¢ mozna bada¢ dowolng metoda (zaleca si¢ piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchnig¢ zwirowg wykonuje si¢ dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymogow jak wyze;.

5.4. Utrzymanie nawierzchni tuczniowej

Nawierzchnia thuczniowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni nalezy dbaé, aby byta ona stale wilgotna, zraszajac ja wodg ze zbiornikow przewoznych.

Nawierzchnia powinna by¢ rownomiernie zajezdzana (doggszczana) przez samochody na calej jej szerokosci,
w okresie 2 tygodni, w zwigzku z czym zaleca si¢ przektadanie ruchu na rézne pasy przez odpowiednie ustawienie
zastaw.

Pojawiajace si¢ wkles$niecia po okresie pielegnacji wyrownuje si¢ kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomocg oskardow. Wczesne wyrownanie wklesnigc zapobiega powstawaniu wybojow. Jezeli mimo
tych zabiegow tworzg si¢ wyboje, uszkodzone miejsca nalezy wyciaé¢ pionowo i usungé, dosypac $wiezej mieszanki
zwirowej, wyprofilowaé i zaggsci¢ wibratorem ptytowym lub recznym ubijakiem.

6. Kontrola jakosci robot

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do produkcji
mieszanki thuczniowe;j i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania dotyczgce cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni ttuczniowej
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej nawierzchni thuczniowej podaje tablica 5.2.

Tablica 5.2. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Lp. | Wyszczegoélnienie badan Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow

1 Uksztaltowanie osi w planie co 100 m oraz w punktach gtéwnych tukéow
poziomych

2 Rzedne wysoko$ciowe co 100 m

3 Rownos¢ podhuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

4 Réwnos¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 Spadki poprzeczne 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktach
glownych tukéw poziomych

6 Szerokos¢ 10 pomiaréw na 1 km

7 Grubo$é¢ 10 pomiaréw na 1 km

8 Zageszczenie 1 badanie na 600 m2 nawierzchni

6.3.1. Uksztaltowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz
+5cm.

6.3.2. Rzedne wysokosciowe

Odchylenia rzednych wysokos$ciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz
+1cmi-3 cm.
6.3.3. Rownos¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ tatg 4-metrows, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [5].
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Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nierownosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancjg + 0,5%.

6.3.5. Grubos$¢ warstw
Grubos¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w polowie szerokosci nawierzchni.
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci nie powinny przekracza¢ £ 1 cm.

6.5. Zageszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nalezy bada¢ co najmniej dwa razy dziennie, z tym, Zze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m2. Kontrole zaggszczenia nawierzchni mozna
wykonywa¢ dowolng metoda.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w Ogolnej specyfikacji technicznej pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zwirowe;.

8. Odbior robot

8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej pkt 8.

8.2. Zasady odbioru robot

Odbidr robdt polega na sprawdzeniu iloSci i zgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja Projektows i
wymaganiami okreslonymi w mniejszej SST, sprawdzeniu dokumentow wykonanych badan oraz wizualnej ocenie
wykonanych robot.

9. Podstawy platnosci
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni zwirowej obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zageszczenie ze skropieniem wodg podtoza gruntowego lub warstwy odsaczajace;,
— dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszanki zwirowej,
—  wyréwnanie do wymaganego profilu,
—  zageszczenie poszczegblnych warstw,
—  przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. Przepisy zwigzane

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4.  BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni

planografem i tata
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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