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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét
budowlanych sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru Robét w zakresie
budowy sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przykanalikami prowadzonej metodami
bezwykopowymi, ktére zostang wykonane w Alei Starych Lip w Komorowie na dz. nr
550/3, 452/1, 452/2, 566, 567, 568, 569, 570.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ét wymienionych w

punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Specyfikacja techniczna obejmuje wykonanie nowobudowanych sieci i przytaczy

metodg bezwykopowa.

1.3.1. Roboty podstawowe budowlane

Zakres robot dotyczy odcinkdéw sieci, ktore nalezy wykona¢é metodami

bezwykopowymi wystepujgcych na obiektach:

- sie¢ kanalizacji sanitarnej w Alei Starych Lip w Komorowie dz. nr 550/3
- przykanaliki sanitarne na dz. ew. nr 452/1, 452/2, 566, 567, 568, 569, 570

1.3.2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

Przy wykonywaniu robét metodg bezwykopowg niezbedne sg nastepujgce roboty
tymczasowe:
— roboty przygotowawcze i pomocnicze,
— wyznaczenie lokalizacji komor startowych i odbiorczych,
— wykonanie niezbednych zejs¢ do wykopu,
— wykonanie podwieszenia istniejgcego uzbrojenia w miejscach skrzyzowan z
sieciami wykonywanymi,

— wykonanie wszystkich tymczasowych zabezpieczen,



montaz i demontaz sprzetu odwodnieniowego:

e montaz i demontaz pomp odwodnieniowych,

e obstuge i dozér pomp,

e konserwacje pomp,

e wykonanie niezbednych prac remontowych,

e pompowanie wody z wykopu
oczyszczenie, utozenie i odwiezienie materiatow i sprzetu,
montaz i demontaz urzgdzen do wykonania wybranej metody bezwykopowej,
wygrodzenie terenu,
zabezpieczenie terenu budowy,
zapewnienie energii do uruchomienia urzgdzen,
oczyszczenie, utozenie i odwiezienie materiatow i sprzetu,

demontaz wszystkich robot tymczasowych

oraz prace towarzyszace:

o

O

prace pomiarowe, geodezyjne:
» wytyczenie osi przebiegu rurociggow
wykonanie wszystkich proceséw technologicznych wybranej metody
bezwykopowej,
przy przewiertach/przeciskach:
= roboty ziemne pod komory startowe i odbiorcze (wykop, zasypka,
umochnienie, ptyta fundamentowa/zageszczenie),
» demontaz umocnienia wykopdw i konstrukcji rozpierajgcej,
= wydobycie, zatadunek i wywo6z urobku na staty odktad,
przy pracy na istniejgcym kanale:
= przewietrzenie kanatu,
» state wentylowanie kanatu,
wykonanie potgczen rur i ksztattek,
przeprowadzenie préb szczelnosci, cisnieniowych z odprowadzeniem wody,
rurociggi tymczasowe zabezpieczajgce odbior sciekdw,

uporzgdkowanie miejsc prowadzonych robaot.



1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z
obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

Przewiert sterowany — w petni zmechanizowany system do naprowadzania i
Sledzenia potozenia czota wiertniczego za pomocg systemu komputerowego. System
metody bezwykopowej polegajgcy na wykonaniu przewiertu pilotazowego,
rozwierceniu otworu a nastepnie przeciggnieciu rury.

Wiercenie wiertnicg slimakowa - technologia wykonania otworu z wykopu
startowego za pomocg obrotowej gtowicy wiercacej. Urobek usuwany jest do wykopu
startowego za pomocg slimaka obracajgcego sie wewnatrz rury ostonowe.

Wiercenie z rurg ostonowa — wiercenie, podczas ktdrego instalowana jest rura
ostonowa. Technologia wykorzystywana jest przy wierceniach wiertnicg slimakowa.

Komora startowa (robocza) — miejsce rozpoczecia przewiertu. Stuzy do
zainstalowania stacji pchajgcej oraz odbioru urobku z przewiertu.

Komora odbiorcza — miejsce zakonczenia przewiertu. Stuzy do wyciggniecia
elementow wykonujgcych odwiert (gtowica, pierscien smarujgcy, rury ostonowe).

Stacja pchajaca (nadawcza) — stuzy do wciskania w grunt gtowicy wiercgcej wraz z
rurami instalacyjnymi. Jest umieszczona i odpowiednio zakotwiczona w komorze
startowe;j.

Rura ostonowa - rura o $rednicy wiekszej od rury przewodowej, stuzacg do
przenoszenia obcigzen zewnetrznych i do zabezpieczenia kanatu przy przejsciu pod
przeszkodg terenowa.

Sztywnosé obwodowa — odpornosé rury na ugiecie obwodu pod wptywem
obcigzenia zewnetrznego, przetozonego wzdtuz srednicy przekroju poprzecznego.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosS¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Zqgodnie z trescig art. 29 ust. 3 Prawa Zamoéwien Publicznych (tekst jednolity DzURP
Zz 2010 r. nr 113, poz. 759, ze zmianami) projekt realizuje konkretne rozwigzania
techniczne dopuszcza sie, wiec stosowanie rozwigzan rownowaznych, co do ich
cech i parametrow a wszelkie nazwy firmowe urzadzen i wyrobow, uzyte
w dokumentaciji projektowej, powinny byc¢ traktowane jako definicje standardu a nie
konkretne nazwy firmowe urzadzen i wyrobéw zastosowanych w dokumentacji.




2. MATERIALY.

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Materiaty uzyte do budowy powinny by¢ nowe i spetniaC warunki okreslone w
odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny
odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub innym umownym warunkom.
Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami
Umowy i poleceniami Inspektora nadzoru. W oznaczonym czasie przed
wbudowaniem Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia szczegotowe informacje
dotyczgce zrodta wytwarzania materiatow oraz odpowiednie swiadectwa badan,

dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki.

2.2. Szczegolowe wymagania dotyczace materiatéw

Do wykonania robét nalezy stosowac materiaty zgodne z dokumentacja projektowa:

e Krotkie moduty rurowe, przeciskowe PP SDR17,6 DN200x11,4mm o di. 1m z
trojwargowg uszczelkg i ztgczem typu wcisk-zatrzask,

e Krotkie moduty rurowe, przeciskowe PP SDR17,6 DN160x9,1mm o dt. 0,6m, z
trojwargowg uszczelkg i ztgczem typu wcisk-zatrzask,

o Ksztattki siodtowe PP,

e Rury ostonowe stalowe DN150 (Dz 171mm) oraz DN200 (Dz219mm),

e kompletne studzienki w systemie prefabrykowanych elementow z
wodoszczelnego betonu o klasie wytrzymatosci nie nizszej niz C40/50,
wodoszczelnego (W 8), mato nasigkliwego (nw < 4 %) i mrozoodpornego (F-50),
o srednicy Dn1200mm, z kinetg stanowigcg monolit z dennica,

e kompletne studzienki PP DN425 z kinetg (podstawa studzienki, potgczona z
rurociggiem), rurg trzonowg oraz teleskopem z zeliwnym wtazem,

e beton B15 (C12/15), B20W8(C16/20),

e piasek,

e zaprawa cementowo-wapienna,

e zaprawy szybkowigzgce.

Zastosowane materiaty muszg posiada¢ znak bezpieczenstwa oraz certyfikat
zgodnosci wyrobu lub deklaracje zgodnosci wystawiong przez producenta.
Moduty przeciskowe PP muszg by¢ dopuszczone do stosowania w budownictwie na

podstawie aprobaty technicznej.



Uzyte rury stalowe ostonowe powinny by¢ zgodne z PN-H-74224 ,Rury stalowe ze
szwem przewodowe”.

Zastosowany materiat powinien uwzgledniac¢ przyjetg technologie.

3. SPRZET WYKONAWCY DO PRZEWIERTOW

Wykonawca przystepujgc do wykonania robot metodami bezwykopowymi powinien
wykazacC sie mozliwoscig korzystania ze sprzetu odpowiedniego do tego rodzaju
robot np.:
e wiertnice do wykonania kanatu z rur DN200 metodg przewiertu slimakowego
sterowanego (Bohrtec, DitchWitch, Terra Jet, ASTEC, itp.)
e wiertnice do wykonania przykanalikbéw z rur DN160 metodg przewiertu
Slimakowego sterowanego (Bohrtec GRUNDBORE 200s, DitchWitch, Terra
Jet, ASTEC, itp.) — w tym przypadku mniejsze maszyny z mozliwoscig

wykonania mniejszych komor startowych i odbiorczych

4. TRANSPORT.

Do transportu materiatéw i sprzetu budowlanego zaktada sie stosowanie
nastepujgcych, sprawnych technicznie srodkow transportu:

- samochdd ciezarowy, skrzyniowy,

- samocho6d wywrotka,

- samochdd dostawczy.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ robét i wkasciwosci przewozonych towarow.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé wymagania przepisow
ruchu drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym
jak i bezpieczenstwa.
Obowigzkiem Wykonawcy jest utrzymanie kot sprzetu, w takim stanie by nie nanosity
zanieczyszczen na jezdnie drog znajdujgcych sie poza obszarem terenu budowy. W
przypadku zabrudzenia jezdni Wykonawca jest zobowigzany jg oczyscic i przywrdcic

do stanu pierwotnego.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki og6lne wykonania robot

Prace wykonywac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz
prowadzenie robot i dokumentacji budowy zgodnie z wymaganiami Prawa
budowlanego, Norm, Decyzji pozwolenia na budowe, przepisow bezpieczenhstwa

oraz postanowieniami kontraktu.

5.1.1. Przewiert sterowany
Metoda bezwykopowa w technologii przewiertu sterowanego, charakteryzuje sie
trzema fazami:
- wykonanie otworu pilotazowego zerdzig pilotazowg
- wiercenie otworu (powigkszenie istniejgcego otworu do zaktadanej $rednicy),
wcisniecie rur ostonowych, wyciggniecie slimaka

- wciskanie rur przewodowych - rura przeciskowa

Przy wykonaniu przewiertu sterowanego nalezy przygotowaé stanowisko robocze
t. komore startowg i odbiorczg (wykop, zasypka, umocnienie, ptyta
fundamentowa). Wymiary komory startowej (szczegolnie stopy studni) na czas
wykonywania przewiertu z uwagi na konieczno$¢ umieszczenia w niej maszyny do
przewiertu dostosowacC do jej wymiarow. Komora odbiorcza przeznaczona jest
tylko do odbioru elementéw roboczych urzgdzenia do przewiertu, czyli zerdzi, rur

stalowych Slimaka.

5.1.2. Préba szczelnosci i badania

5.1.2.1. Kanaty i przykanaliki

Po wykonaniu sieci i przykanalikbw nalezy poddaé je probie szczelnosci na
eksfiltracje Sciekow do gruntu i infiltracji wod gruntowych do kanatu. Probe
szczelnosci przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami PN-EN 1610:2002 (Budowa |
badania przewodéw kanalizacyjnych), Warunkami technicznymi wykonania i odbioru

rurociggdbw z tworzyw sztucznych wyd. PKTSGGIK Warszawa 1994r. oraz



zaleceniami instrukcji montazowej producenta zastosowanych rur. Sposrod

wymienionych tu wymagan na szczegolng uwage zastuguja:

odpowiednie przygotowanie badanego odcinka kanatu miedzy studzienkami z

zamknieciem wszystkich odgatezien,

zalecenie przeprowadzenia prob szczelnosci osobno dla przewodow z rur

kanatowych i osobno dla studzienek wykonanych z betonu,

optymalna dtugos¢ badanego odcinka sieci wynosi ok. 50m,

przy badaniu na eksfiltracje, poziom zwierciadta wody w studzience wyzej
potozonej, powinien mie¢ rzedng nizszg co najmniej o 0,5m w stosunku do

rzednej terenu w miejscu studzienki nizszej,

zastosowanie metody przeprowadzenia proby i wielkosci cisnienia prébnego

okreslonych przez producenta rur

podczas badania na eksfiltracje — po ustabilizowaniu sie zwierciadta wody w
studzienkach - nie powinno by¢ ubytku wody w studzience potozonej wyzej, w
czasie:

-30min. na odcinku o dtugosci do 50m,

-60min. na odcinku o dtugosci ponad 50m

badanie na infiltracje przeprowadzic¢ jedynie w przypadku wystepowania wody

gruntowej powyzej posadowienia dna kanatu.

badanie na infiltracje wykonac na catkowicie wykonanej w okreslonym terenie
sieci bez podziatu jaj na odcinki co wynika z faktu koniecznosci przerwania
przed tg probg odwodnienia wykopdw.

Wyniki préb szczelnosci powinny byé ujete w protokotach, podpisanych przez

Wykonawce, Inspektora nadzoru i Uzytkownika.

5.2. Szczegotowe warunki wykonania robét

5.2.1. Przewierty

Grunt wydobyty w trakcie prowadzenia robét metodg bezwykopowg
zagospodarowa¢ zgodnie z przyjetg technologig robét ziemnych na danym
odcinku robdét.

Metode bezwykopowg zastosowa¢ przy budowie sieci kanalizacyjnej na
odcinkach, gdzie ze wzgledu na bliskg odlegtos¢ prowadzonych robét z
pomnikami przyrody wykonanie wykopdéw jest niewskazane. Dotyczy to zaréwno
sieci kanalizacji sanitarnej budowanej w pasie drogi Alei Starych Lip jak i

9



przykanalikéw do prywatnych posesji zlokalizowanych po obu stronach ul. Alei
Starych Lip w Komorowie. W powyzszych przypadkach przyjg¢ technologie
przwiertu hydraulicznego sterowanego z wierceniem pilotowym z zastosowaniem
stalowych rur ochronnych i pdzniej rur przeciskowych: krotkich modutéw
przeciskowych wykonanych z PP.

Catos¢ robot zwigzanych z wykonaniem przewiertéw nalezy ujgé w cenie
jednostkowej przewiertu wtgcznie z robotami ziemnymi pod komory (wykop,
zasypka, umocnienie, zageszczenie).

Sposob wykonania przewiertow nie moze powodowaé powstawania wolnych
przestrzeni w gruncie wokot rury oraz znacznych zmian w naturalnej strukturze
gruntu, a takze musi zapewnia¢ zachowanie wytrzymatosci rur.

Wykonawca uzgodni sposob prowadzenia robot z posiadaczami urzgdzen obcych
znajdujgcych sie w pasie drogowym lub w jego poblizu.

Prace wiertnicze nalezy prowadzi¢ zgodnie z instrukcjg technologiczng robdt,
opracowang przez wykonawce robot oraz instrukcjg techniczno-ruchowg
urzgdzen wiertniczych.

W trakcie wykonywania robd6ét metoda bezwykopowa nalezy sprawdzaé

prawidlowos$¢ przebiequ trasy rurociagu pod wzgledem wysokosciowym i

liniowym.
Po wykonaniu robot metodg bezwykopowg kanaty i rurociggi ttoczne nalezy

podda¢ badaniom w zakresie szczelnosci. Roboty te nalezy ujg¢ w cenie
jednostkowej przecisku/przewiertu.
Roboty bezwykopowe oprécz wyzej opisanych mogg by¢ prowadzone innymi

technikami.

5.2.1.1. Sie¢ kanalizacji sanitarnej

Metody bezwykopowe - przewiertem slimakowym 2z wierceniem pilotowym
sterowanym teleoptycznie w rurach ochronnych nalezy wykonac na:

Kanale sanitarnym w ul. Aleja Staryhc Lip:

e odcinek od studni istniejgcej Sistn. do studni S1 oraz od studni S1 do
studni S2 z zastosowaniem modutdw przeciskowych PP SDR17,6 o
Srednicy Dn200mm i z uszczelkami trojwargowymi oraz ztgcza typu wcisk-
zatrzask. Komory startowe na ww. odcinku zlokalizowaC w miejscu

projektowanego odejscia z siodtowego T1 do posesji dz. nr 566 oraz w
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miejscu odejscia siodtowego T3 do posesiji dz. nr 569 zgodnie z rysunkiem
S-01 bedgcym zatgcznikiem do STWIOR.

e odcinek od studni istniejgcej Kistn. do studni K1 z zastosowaniem rur j.w.
Komore startowg na ww. odcinku zlokalizowa¢ w miejscu projektowanego
odejscia siodtowego T4 zgodnie z rysunkiem S-01 bedgcym zatgcznikiem
do STWIOR.

Kierunki prowadzonych przewiertow wykona¢ zgodnie z rysunkiem S-01 bedgcym
zatgcznikiem do STWIOR.

Sugerowane wymiary komory startowej w kazdym z ww. przypadkow to 2,5x2,5m.
Roboty ziemne pod komory (wykop, zasypka, umocnienie, ptyta fundamentowa)
ujg¢ w cenie jednostkowej przewiertu.

Sie¢ kanalizacji sanitarnej wykona¢ metodg bezwykopowg — przewiertami z
wykorzystaniem rur ochronnych stalowych DN200 (Dz219mm) oraz modutow
przeciskowych DN200 PP SDR17,6 o dtugosci L=100cm.

5.2.1.2. Przykanaliki
Metody bezwykopowe - przewiertem slimakowym 2z wierceniem pilotowym
sterowanym teleoptycznie w rurach ochronnych nalezy wykonac na:
Przykanalikach sanitarnym z wigczeniem do projektowanego kanatu w ul. Aleja
Starych Lip:
e odcinek od odejscia siodtowego T1 do projektowanej studzienki S3 na
posesji dz. nr 566
e odcinek od projektowanej studni S1 na kanale sanitarnym do
projektowanej studzienki S3 na posesji dz. nr 567
e odcinek od odejscia siodtowego T2 do projektowanej studzienki S5 na
posesji dz. nr 568
e odcinek od odejscia siodtowego T3 do projektowanej studzienki S8 na
posesji dz. nr 569
e odcinek od projektowanej studni S2 na kanale sanitarnym do
projektowanej studzienki S9 na posesji dz. nr 570
e odcinek od odejscia siodtowego T4 do projektowanej studzienki K3 na
posesji dz. nr 452/2
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e odcinek od projektowanej studni K1 na kanale sanitarnym do
projektowanej studzienki K2 na posesji dz. nr 452/1

Kierunki prowadzonych przewiertow wykona¢ zgodnie z rysunkiem S-01 bedgcym
zatgcznikiem do STWIOR.

Sugerowane wymiary komory startowej to 1,5x1,5m w przypadku wybudowania
w tym miejscu po wykonaniu przewiertu studzienki PP DN425 lub potgczenia
siodtowego na projektowanym kanale sanitarnym oraz 2,0x2,0m w przypadku
wybudowania w tym miejscu po wykonaniu przewiertu studni betonowej DN1200
na projektowanym kanale sanitarnym.

Roboty ziemne pod komory (wykop, zasypka, umocnienie, ptyta fundamentowa)
ujg¢ w cenie jednostkowej przewiertu.

Przykanaliki sanitarne wykona¢ metodg bezwykopowg - przewiertami z
wykorzystaniem rur ochronnych stalowych DN150 (Dz 171mm) oraz modutow
przeciskowych DN160 PP SDR17,6 o dtugosci L=60cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Roboty montazowe

Kontrole jakosci robot montazowych nalezy przeprowadzic zgodnie z
wymaganiami normy PN-B-10725, PN-B-10735, PN-EN 1610, PN-EN 1917, PN-
EN 476, PN-EN 805, PN-EN 12889, PN-EN 752 cz.1-7.

Po wykonaniu wykopu nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztattu i
wykonczenia odpowiada on wymaganiom zawartym w dokumentacji projektowej
oraz czy dokfadnos¢ wykonania nie przekracza tolerancji podanych w tym
projekcie i normach.

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne
badania w zakresie ich jakosci a wyniki dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru do
akceptacji.

W trakcie wykonywania robdt metodg bezwykopowg nalezy sprawdzac
prawidtowos¢ przebiegu trasy rurociggu pod wzgledem wysokosciowym i
liniowym, wyniki z tych badan zostang przekazane Inspektorowi nadzoru.

Nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce badania:
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a) zgodnosci z dokumentacjg projektowa,
b)  zgodnos¢ materiatdbw z wymaganiami dokumentacji projektowej i ST,
C) ufozenia przewodow:
- gtebokosci utozenia przewodu,
- odchylenia osi przewodu,
- odchylenia spadku,
- zmiany kierunkéw przewodow,
- kontrola potgczen przewodow,
d) kompletnosci montazu wyposazenia studzienek,

e) szczelnosci przewodu,

Wykonawca powinien przedtozy¢ Inspektorowi nadzoru wszystkie proby i atesty
gwarancji producenta dla stosowanych materiatbw, ze zastosowane materiaty

spetniajg wymagane normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru sg jednostki wymienione w przedmiarze robét.

Obmiar robét nie stanowi podstawy pfatnosci.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiory robot nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o m.in. nastepujgce wytyczne i

normy:

PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze

PN-B-10725 Wodociggi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.

PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

PN-EN-12889 Bezwykopowa budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych.
instrukcje i zalecenia producenta rur dotyczgce prob i odbiorow

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych
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Przedmiotem odbioréw i badan powinny by¢ w szczegdlnosci:

— zgodnosc¢ wykonania z ST i Dokumentacja Projektowa,
— materiat rurociggu (klasa sztywnosci rur),

— rzedna i spadek rury ostonowej/ przewodowej,

— liniowo$¢ rury ostonowej/ przewodowej,

— potgczenia przewodow,

— szczelno$¢ przewodow (préby na eksfiltracje i infiltracje rurociggu)

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT — PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z Dokumentacjg nalezy wykonacC zakres robot wymieniony w p. 1.3.
niniejszej ST.
Cena jednostkowa robdét wykonanych metodg bezwykopowg (przewierty)

obejmuije:

e prace towarzyszace i roboty tymczasowe opisane w pkt.1.3.2. niniejszej ST

e zakup i transport materiatdbw na miejsce wbudowania,

e optaty za sktadowanie oraz wywGz urobku,

e optaty za nadzoér przedstawicieli wiascicieli urzadzen podziemnych i
naziemnych,

e opfaty wynikajgce z uzgodnien

e wykonanie préb, testow, badan,

e odbiory,

oraz wszystkie inne roboty nie wymienione, ktore sg niezbedne do kompletnego

wykonania robét objetych niniejszg ST przewidzianych w dokumentacii

projektowej.
9.1. Opis sposobu rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych
Wszystkie prace towarzyszgce i roboty tymczasowe wyszczegolnione i opisane w

p. 1.3.2. bedg uwzglednione w cenach jednostkowych za wykonanie robot

metodg bezwykopowa.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

W trakcie realizacji zadania obowigzujgce bedg postanowienia biezgcej edyc;ji lub

poprawki, odnosnych norm i przepisdbw wymienionych w niniejszej ST.

Niewyszczegolnienie w

opracowaniu jakichkolwiek obowigzujgcych aktéw

prawnych nie zwalnia Wykonawcy od ich stosowania.

10.1. Normy

Numer normy polskiej i
odpowiadajacej jej normy
europejskiej i miedzynarodowej

Tytul normy

PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.
Rury i ksztattki kamionkowe i ich potgczenia w sieci
PN-EN 295-7 drenazowej i kanalizacyjnej. Wymagania dotyczace
kamionkowych rur i ztgczy przeznaczonych do przecisku.
PN-EN — 12889 Bezwykopowa budowa i badanie przewodow

kanalizacyjnych.

PN-86/B-02480

Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis
gruntéw

PN-B-02481

Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i
jednostki miar.

PN-B-04452

Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-06050

Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogoine

PN-81/B-03020

Grunty budowlane. Posadowienie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

PN—S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-H-74224 Rury stalowe ze szwem przewodowe
Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodoéw
PN-B-10736 wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania.
PN-M-34501 Gazoglag! i instalacje gazom.mlcze. Skrzyzowame .
gazociggoéw z przeszkodami terenowymi. wymagania.
PN-EN 12063 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki

szczelne.

PN-EN 13566-1

Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do
renowacji podziemnych bezcisnieniowych sieci kanalizacji
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deszczowej i sanitarnej Czes¢ 1: postanowienia ogélne

10.2. Akty prawne, inne dokumenty i ustalenia techniczne

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dn. 20 wrzesnia 2001 r. — w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzagdzen
technicznych do robét ziemnych, budowlanych i drogowych (DzURP nr 118,
poz. 1263; ze zmianami)

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dn. 5 sierpnia 2005 r. — w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy pracach zwigzanych z
narazeniem na hatas lub drgania mechaniczne (DzURP nr 157, poz.1318; ze
zmianami)

Rozporzgdzenia Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych z
dn. 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (DzURP Nr 47, poz.401.);

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 27 kwietnia 2000 r. — w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy pracach spawalniczych (DzURP z 2000 r.,

nr 40, poz. 470; ze zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z 27 wrzesnia 2001 r. w sprawie katalogu
odpadow (DzURP z 2001r. nr 112 poz. 1206; ze zmianami)

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i administracji z dna 16
czerwca 2003r w sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode oraz drog
pozarowych ( DzURP z 2003r. nr 121, poz. 1139)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska (tekst jednolity
Dziennik Ustaw Z 2008 r. Nr 25, poz. 150) z pdzniejszymi zmianami i aktami
wykonawczymi;

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (tekst jednolity DzURP z
2010 r. nr 243, poz. 11623; ze zmianami)

Wytyczne producenta rur.

Warunkami  Technicznymi  Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-

Montazowych.
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