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1. CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajacego

»Wymiana i uzupetnienie opraw w istniejacej sieci, dobudowa opraw jako uzupetnienie
istniejgcego ciggu oswietleniowego— oswietlenie drogowe”

1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem robot budowlanych jest:
Wymiana i uzupehienie o$wietlenia drogowego

adres wymiana [szt] | dobudowa[szt]
Granica Jedliny 6
Reguty Ogrodowa
Reguty Kuchy 7
Reguty Matego Ksiecia 6
Suchy Las Parkowa od Ks. Wozniaka w kierunku lasu 3
Razem 22

KOD CPV 45316110-9 Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego

Zakres robot budowlanych obejmuje:

Demontaz istniejacych opraw o$wietleniowych.

Montaz opraw o$wietleniowych typu LED- II kl. ochronnos$ci
Montaz wysiggnika

Montaz skrzynki bezpiecznikowej SV

Podtaczenie opraw oswietleniowych.

Ogdlne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
STWiOR i poleceniami inwestora nadzoru.

STWIiOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora nadzoru wykonawcy
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa
obowigzujace dla wykonawcy.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentoéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznos$ci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow Iub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru,
ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty bedg zgodne ze STWiOR.

Dane okreslone w STWiOR bed¢e uwazane za wartoSci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. W przypadku
gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne ze STWiOR i wptynie to na
niezadowalajagca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.
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1.3.1. Prace towarzyszace

nie dotyczy

1.3.2. Prace tymczasowe

nie dotyczy

1.4 Niezbedne informacje o terenie budowy w zakresie:
1.4.1. Organizacja robot budowlanych

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentacji umowy przekaze wykonawcy
teren budowy 1 jeden komplet STWiOR.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong¢ robot i za wszelkie materiaty i
urzgdzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdt ( do
wydania potwierdzenia zakofczenia przez inspektora nadzoru).

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne 1
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z
robotami 1 bgdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i1 pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich.

1.4.2 Zabezpieczenia interesow 0sob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji rob6t albo
przez personel wykonawcy.

1.4.3. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot wykonawca bedzie:

1. Podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisoOw 1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatlych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
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1. Lokalizacj¢ baz, warsztatdow, magazynow, sktadowisk, ukopow 1 drog
dojazdowych
2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
- mozliwos$ci powstania pozaru
Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczonego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostk¢, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materialéw na srodowisko.
Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu
robdt ich szkodliwos$¢ zanika ( np.: materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy zamawiajagcy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych
materiatow od wlasciwych organow administracji panstwowe;j.
Jezeli wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje poniesie zamawiajacy.

1.4.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie w cenie umowne;.

1.4.5 Zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Zabezpieczenie dla potrzeb budowy lezy po stronie Wykonawcy. Zaplecze wyznaczone
w pasie drogowym wymaga uzyskania niezbednych uzgodnien w formie projektu
czasowej organizacji ruchu. Zaplecze wyznaczone poza pasem drogowym wymaga
zgody witasciciela terenu. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sg uwzglgdnione w
cenie w cenie umowne;.

1.4.6 Warunkéw dotyczacych organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym
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ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb 1 postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obslugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, S$wiatla
ostrzegawcze, sygnaty itp. zapewniajagce w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor 1 znakéw,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze
jest wlaczony w cen¢ umowna.

Roboty nalezy oznakowaé zgodnie z:

Ustawg ,,Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 r. ( Dz. U. Nr 98 poz. 602
z dnia 19 sierpnia 1997 r. — z p6zniejszymi zmianami)

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie
szczegbtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzeniem.

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegblowych warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (
Dz. U. Nr 220 poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r. — z pdzniejszymi zmianami)

1.4.7 Ogrodzenia
nie dotyczy
1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow 1 jezdni

Sposdb zabezpieczenia jezdni i chodnikéw okresli tymczasowa organizacja ruchu.
Wykonawca stosowac¢ si¢ begdzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$§ przy
transporcie materialow 1 wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie
niezbe¢dne od wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw 1 w sposob ciggly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe¢ wszelkich robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inspektora
nadzoru.

1.5 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicj¢ poje¢ i okreslen nigdzie
wczesniej nie zdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w celu
jednoznacznego rozumienia zapisOow dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej wykonywania i odbioru rob6t budowlanych.
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Nie dotyczy

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH.
( oraz niezb¢dne wymagania zwiazane z ich przechowywaniem,
transportem, warunkami dostawy, skladowaniem i kontrolg jakoSci
poszczegolne wymagania odnosi si¢ do postanowien norm)

2.1 Materialy podstawowe

Materiatami podstawowymi stosowanymi przy wykonaniu modernizacji o§wietlenia wg
niniejszej STWiOR sa:

Lp Nazwa materialu Jedn. miary Tlo$¢
1 | Oprawa oswietleniowa LED do 30W szt 24
2 | Wysiggnik tukowy 1,0mx1,5m szt 2
3 |YDY 3x1,5mm? kpl 2
4 | Zacisk odgatezny izolowany SL szt 4
5 | Oprawa bezpiecznikowa SV25A szt 2
6 | Materiaty pomocnicze Wg potrzeb

2.2 Materialy

2.2.1. Oprawy drogowe LED z energooszczednym modutem LED charakteryzujgcym sie
wysokg skutecznoscig swietlng — min. 136 Im/W. Moc oprawy do 30W. Temperatura
barwowa 3500-4000K. Stopien szczelnosci IP66, odpornos$¢ na udary mechaniczne
IKO8. Zintegrowany, regulowany skokowo co 5 stopni uchwyt regulacji w zakresie: 0°
do +15° (szczytowy, na stupie); -15° do 0° (boczny, na wysiegniku), CLO - utrzymanie
strumienia Swietlnego w czasie; dodatkowe zabezpieczenie przepieciowe (SP10kV), II
klasa ochronnosci

2.2.2. Zacisk odgatezny SL
Zaciski odgalezne przystosowane sa do potaczen przewoddéw aluminiowych i
aluminiowych z miedzianymi oraz pozwalajg taczy¢ przewody o duzej roznicy
przekrojow.

2.2.3. Oprawa bezpiecznikowa SV 25A

Oprawy bezpiecznikowe wyposazone w gniazda bezpiecznikowe 25 A lub 63 A sa
stosowane do zabezpieczania opraw oswietleniowych oraz drobnych odbioréw. Oprawy
te mocowane s3 do zaciskow przebijajacych izolacje.

Zastosowac skrzynke bezpiecznikowa SV 29.253 do przewodoéw linii izolowanych. W
skrzynce bezpiecznikowej montowac bezpiecznik BiIWTz 6A.

2.2.4. Wysiegniki

Wysiggnik tukowy, dt. wysiggu 1,5m , wys. wysiegnika 1,0. Wysiegnik wykonany z rur
ocynkowanych.
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETUI MASZYN NIEZBEDNYCH
LUB ZALECANYCH O WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

3.1 Sprzet do wykonania oSwietlenia drogowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykazaé sig¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujagcych wihasciwg
jakos¢ robot:

- samochodu specjalnego z platformag 1 balkonem
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych robot.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu gwarantowaé bedzie przeprowadzenie robdt, zgodni z
zasadami okreslonymi w STWiOR 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umows3.
Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Transport materialow i elementow oswietleniowych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia winien wykazac¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacych srodkow transportu:

- samochodu skrzyniowego
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wtasciwosci przewozonych
materialow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniata prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWiOR 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
umowsa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametréow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt
wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
(z podaniem sposobu wykonczenia poszczegolnych elementéow tolerancji
wymiarowych, szczegolow technologicznych oraz niezbedne informacje
dotyczace odcinkow robot budowlanych, przerw i ograniczen, a takze
wymagania specjalne).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
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projektowa, wymaganiami STWiOR, projektu organizacji robot oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rz¢gdnymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez nadzér autorski oraz
Inspektora Nadzoru.

Nastepstwo jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie nadzor autorski oraz Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw 1
elementow robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w STWiOR, a takze w aktualnych normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan
materiatlow 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatdéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.1. Montaz opraw o$wietleniowych

Montaz opraw na wysi¢gnikach nalezy wykonywa¢ przy pomocy samochodu z
balkonem. Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy podiaczy¢ do sieci i sprawdzi¢
jej dziatanie ( sprawdzenie zas§wiecenia si¢ lampy).

W przypadku dobudowy, oprawy nalezy montowac po uprzednim wciggnigciu
przewodéw zasilajacych do wysiegnikow. Nalezy stosowaé przewody YDY 3x1,5mm?,
w rurze ostonowej PCV 37. Rura winidurowa powinna wystawa¢ 10 mm na obu
koncach wysiggnika. Gorny koniec rury uszczelni¢ preparatem silikonowym.

W przypadku wymiany opraw wykorzysta¢ istniejgce przewody.

Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmienity swego polozenia
pod wptywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru dla I sfery wiatrowej. Kazda
oprawe nalezy zabezpieczy¢ odrgbna wkladka bezpiecznikowa typu gG 6A ,
umieszczong w oprawce bezpiecznikowej SV29.253 lub w przypadku linii
nieizolowanej umieszczong w gniezdzie BNU.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac zalozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i1 jako$¢ materiatow.
Wykonawca zapewnia odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materialdw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialow oraz robdt z
czestotliwoscig  zapewniajaca stwierdzenie ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej 1 STWiOR.
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Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okre§lone w
normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre§lone, inspektor
nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatdéw ponosi wykonawca.

6.1. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie speiniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
STWiOR zostang przez Inspektora Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstepstwa od postanowien STWiOR
zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa 1 STWiOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiar robdt wykonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
o zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej] w STWiOR nie zwalnia wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Biedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czgstoscia wymagang do celu
miesi¢cznej ptatnosci na rzecz wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty polegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi ostatecznemu

8.1 Odbior ostateczny robot

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez kierownika budowy bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakonczenie robot i przyjecia
dokumentéw, o ktéorych mowa w pkt. 8.2.1. Odbioru ostatecznego robdt dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i STWiOR.

W  przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych, robot
uzupetniajacych lub robot wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.
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8.2.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:

- dokumentacje¢ powykonawcza

- certyfikaty dla opraw o$wietleniowch

W  przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie
zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajgce beda zestawione
wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych 1 uzupehiajacych wyznaczy komisja.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Nie dotyczy
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Roboty nalezy prowadzi¢ zgonie z przepisami prawa budowlanego, sztuka budowlang
oraz warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot elektrycznych.

Roboty nalezy oznakowa¢ zgodnie z:

- Ustawg ,, Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 roku ( Dz. U. Nr. 98 poz.
602 z dn. 19.08.1997 roku — z p6zniejszymi zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 w sprawie
szczegdlowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywaniu nadzoru
nad tym zarzadzaniem

- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw 1 sygnaldow drogowych ora
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (
Dz. U. Nr. 220 poz. 2181 z dnia 23.12.2003 roku)

10.1 Normy

1. EN 13201:2007 Oswietlenie drog

10.2 Inne dokumenty.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemyslu Materiatow Budowlanych w
sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-
montazowych i rozbiérkowych (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972)

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6ét budowlano-montazowych — Cze$¢ V.
Instalacje elektryczne
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Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem
polskim.
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