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S.T.2.1. PRZYGOTOWAWCZE i DEMONTAZOWE.

CPV-45111220-6- Roboty w zakresie usuwania gruzu.
CPV-45100000-8- Przygotowanie terenu pod budowe.

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem inwestycji jest remont schodow wraz z pochylnig dla niepetnosprawnych do
budynku O$rodka Zdrowia zlokalizowanego w lokalu 1 przy ul. Turkusowej 5 w Komorowie, na
dz. o nr ew. 984/4, obr. 0002, Komoréw Osiedle.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji
i odbiorze robét wymienionych w pkt. 1.1. powyzej.

1.3. Wykonanie robot.

Zakres robaot przygotowawczych i rozbiérkowych:

- Przejecie, zagospodarowanie i przygotowanie placu budowy (ustanowienie kierownika,
prowadzenie dziennika budowy), wykonanie innych niezbednych zabezpieczen poza
ogrodzeniem terenu, oznakowanie robét w tablice informacyjno-ostrzegawcze, uzbrojenie terenu
na ktérym prowadzone bedg prace remontowe w media od wskazanych przez Inwestora punktow
poboru, wykonanie zaplecza socjalnego, zorganizowanie dojazdu na tren prac dla maszyn
i pojazdow transportowych itp.

- Ogrodzenia metalowe z przeset przenosnych - ustawienie ogrodzenia zaplecza we wskazanym
przez Inwestora miejscu.

- Ogrodzenia metalowe z przeset przenosnych - rozebranie ogrodzenia po zakohczeniu robét.
Demontaze i rozbiorki

- rozebranie czesci murku oporowego wraz z oktadzing,

- zdemontowac konstrukcje balustrad i poreczy — materiat przeznaczony do utylizacj;

- schody i pochylnie oczysci¢ z istniejgcych warstw (fgcznie z ptytkami, posadzkg cementowg) do
czystej ptyty;

- w przypadku odkrycia dylatacji, nalezy bezwzglednie zachowac jg oraz dokonac¢ jej ewentualnej
naprawy;

- Optata za wysypisko - utylizacja gruzu i elementéw z rozbiérek. Wykonawca zobowigzany jest
do przedstawienia na zgdanie Zamawiajgcego dokumentu stwierdzajgcego wywiezienie gruzu i
innych materiatéw z rozbiérek na wysypisko odpadow lub przekazanie materiatu do recyklingu.
Wykonawca we wlasnym zakresie ustala odbiorce materiatow z rozbiorek.

- Niezbedne Kkoszty i optaty administracyjne zwigzane 2z badaniami, dokumentacjami
powykonawczymi i opiniami przy przekazywaniu obiektu do uzytkowania (kalkulacja ryczattowa).

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania podano w ST ,Wymagania ogodlne”. Wykonawca jest odpowiedzialny za
jakos¢ wykonania robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows.

W pierwszej kolejnosci nalezy opracowa¢ sposob i kolejnos¢ robot. Catos¢ uzgodnié
z Inspektorem nadzoru. Prace demontazowe nalezy przeprowadzicC ze szczegolng starannoscia,
aby nie uszkodzi¢ materii pozostajgcej. Przed przystgpieniem do wykonywania robot nalezy
sprawdzi¢ prawidtowos¢ rozwigzan przedstawionych w dokumentacji projektowej. Przed
przystgpieniem do robot nalezy sprawdzic, czy istniejg odpowiednie warunki do ich wykonywania.
Przed rozpoczeciem prac demontazowych i zwigzanych z usunigciem starej nawierzchni pochylni
trzeba zrobi¢ wszystkie niezbedne zabezpieczenia, czyli: oznakowac i ogrodzi¢ teren,



zabezpieczy¢ wszystkie przejscia i przejazdy w zasiegu robot.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci
publicznej i prywatnej. Odpowiada za ochrone instalacji i urzgdzen zlokalizowanych w obrebie
prowadzonych prac budowlanych w budynku. Prace rozbiérkowe nalezy planowa¢ tak, by o ile
jest mozliwe i uzasadnione ekonomicznie odzyskaé materiaty nadajgce sie do ponownego uzycia.
Te, ktore bedg wykorzystane, trzeba posegregowac i zabezpieczy¢ przed zniszczeniem.

1.5. Podstawowe wytyczne dotyczace rozbiorek i robot przygotowawczych:

- teren robot musi by¢ wydzielony i ogrodzony;

- na czas robot budowlanych nalezy zapewni¢ apteczke pierwszej pomocy medyczne;j.

- niezaleznie od informacji technicznych zawartych w opisie prac rozbiorkowych, wykonawce
robét budowlanych obowigzujg: "Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano -
montazowych", normy obowigzkowego stosowania i odpowiednie normy nieobowigzkowe, ktére
to materiaty nalezy traktowac jako uzupetnienia dokumentaciji.

- Inwestor, przygotuje i przekaze Wykonawcy dziennik prowadzenia robét budowlanych

Za wilasciwe prowadzenie dziennika, jego stan oraz wiasciwe przechowywanie na budowie
odpowiada kierownik budowy.

- nalezy przestrzega¢ stosowania przez pracownikéw sprzetu ochrony osobistej,

tj. kaskow, okularow ochronnych, rekawic i szelek z linkami i aparatami bezpieczenstwa itp.;

- robotnicy zatrudnieni przy pracach powinni by¢ zaopatrzeni w odziez i urzadzenia ochronne
takie jak: hetmy, rekawice, okulary ochronne, buty ze stalowymi noskami itp. oraz sprzet ochrony
osobistej posiadajgcy atesty i instrukcje o sposobie uzytkowania.

2.0. MATERIALY.

2.1. Materiaty z rozbidrek

Wszystkie materialy z rozbiorki i demontazu winny by¢ posortowane na tymczasowym
sktadowisku. Posiadacz odpadow powinien postepowac z nimi w sposéb zgodny z zasadami
gospodarowania odpadami oraz wymogami ochrony srodowiska. Materiaty z rozbiorki obiektow
powinny by¢ posegregowane w miejscu ich demontazu i magazynowane selektywnie do czasu
wywozu z placu rozbiérki. Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia
2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. z 2001 r. Nr 112 poz.1206) materiaty z rozbiorki
nalezg do grupy 17 — odpady z budowy, remontéw i demontazu obiektéw budowlanych oraz
infrastruktury drogowe;j.

Z rozbiorki powstang odpady obojetne, nie powodujgce zanieczyszczenia Srodowiska lub
zagrozenia dla ludzi. Z wytworzonych materiatdbw nalezy wydzieli¢ odpady do recyklingu
i utylizacji. Pozostate odpady podlegajg sktadowaniu na sktadowisku odpadéw komunalnych.

3.0. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Roboty moga by¢ wykonane recznie lub
mechanicznie przy uzyciu odpowiedniego sprzetu zaakceptowanego przez Zamawiajgcego.
Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam, gdzie jest to wymagane przepisami. Sprzet i narzedzia zmechanizowane
powinny by¢é montowane, eksploatowane i obstugiwane zgodnie z instrukcjg producenta oraz
spetnia¢ wymagania okreslone w przepisach dotyczacych systemu oceny zgodnosci. Powinny
by¢ utrzymywane w stanie zapewniajgcym ich sprawne dziatanie, stosowane wytgcznie do prac
do jakich zostaty przeznaczone i obstugiwane przez przeszkolone osoby. Wykonawca przy
doborze sprzetu przeanalizuje okoliczno$ci wynikajgce z lokalizacji budowy i moggce mie¢ wptyw
na ograniczenia dla jego zastosowania. W szczegolnosci nalezy uwzgledni¢ ograniczenia
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wynikajgce ze skrajni istniejgcych wjazdéw na teren budowy, dostepnosci wjazdu z drogi
publicznej i zwartej zabudowy srodmiejskiej o przewazajgcej funkcji mieszkaniowe;.

3.2. Sprzet do wykonania robét.

Do prawidlowego wykonania prac zwigzanych z konstrukcjami nalezy stosowac sprawne
narzedzia i urzadzenia. Uzycie rodzaju narzedzi do rozbiérek wymaga uzgodnienia z Inspektorem
nadzoru.

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:

- sprzetu do transportu pomocniczego,

- elektronarzedzia reczne: wiertarki, wciggarki reczne lub elektryczne, mioty hydrauliczne,

- narzedzia rozne.

4.0.TRANSPORT

Wykonawca przy doborze srodkéw transportu przeanalizuje okolicznosci wynikajgce z lokalizaciji
budowy mogace mieé wptyw na ograniczenia dla jego zastosowania. Srodki i urzgdzenia
transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju przewozonych materiatéw, elementéw,
konstrukciji, urzadzen, itp.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogélne

Wymagania ogoélne dotyczgce prowadzenia robét podano w ST ,Wymagania ogdine”.

5.2.  Wymagania szczegodline.

Prace wykonywac recznie i o ile jest to mozliwie mechanicznie nie dopuszczajgc do uszkodzenia
pozostawionej konstrukciji. Nalezy zapewni¢ bezpieczehstwo pracy robotnikdw oraz oséb
postronnych moggcych znalez¢ sie w poblizu miejsca (strefy) rozbiorki, zgodnie z aktualnymi
przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-
montazowych i rozbiorkowych. Niedopuszczalna jest utylizacja materiatow z rozbiorek poprzez
palenie na miejscu prac.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora nadzoru miejsce wywozu gruzu i innych
przedmiotow rozebranych z obiektu. Miejsce wywozu gruzu i innych przedmiotow powinno byc¢
uzgodnione przez Wykonawce z odpowiednimi wtadzami.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenia jakosci robot polega na wizualnej ocenie wykonania rozbidrek, usuniecia gruzu
i pozostawienie w czystoSci miejsc rozebranych.

Poszczegdlne etapy wykonania robot powinny byé odebrane i zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru. Fakt ten nalezy potwierdzi¢ wpisem do dziennika prowadzenia prac.

7.0. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady podano w ST ,Wymagania ogdlne”.
8.0.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne”.



8.2. Szczegobtowe zasady odbioru robot

Poszczegdlne etapy wykonania robét rozbidrkowych i montazu nowych nadprozy powinny byc¢
odebrane i zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Odbioru robét (stwierdzenie wykonania
zakresu robét przewidzianego w dokumentacji) dokonuje Inspektor nadzoru, po zgtoszeniu przez
Wykonawce roboét do odbioru. Odbiér powinien byé przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robot.

8.3.  Odbiér robét zanikajgcych

Odbior robot zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu polega na koncowej ocenie jakosci
wykonywanych robét oraz ilosci tych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robét. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér
bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos¢ i ilos¢
robét ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontaciji z
dokumentacjg projektows.

9.0.PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatnos¢ zgodnie z harmonogramem uzgodnionym z Zamawiajgcym i w terminach ustalonych w
umowie (umowa ryczattowa).

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-IEC 60445-2002- Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspétdziataniu cztowieka
Z maszyng, oznaczenia i identyfikacja.

- PN-EN-ISO 9001,2001- Systemy zarzadzania jakoscig. Wymagania.

- PN-ISO 9002; 1996- Systemy jakosci. Model zapewnienia jakosci w produkgji, instalowaniu i
serwisie.

- PN-ISO 9003;1996- Systemy jakosci. Model zapewnienia jakosci w kontroli i badaniach
koncowych.

- PN-ISO 9004; 1996- Zarzadzanie jakoscig i elementy systemu jakosci. Wytyczne.

Wykonawca rozbioérek jako wytwoérca odpaddw dopetni wszelkich czynnosci wymaganych
przepisami ustawy z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz.U. z 2001, Nr 62, poz. 628
z p6z. zm.) i ustawy z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. z 2013 r,,
poz.1232 j. t.). oraz przepisami aktow do nich wykonawczych, a takze musi dysponowac
wymaganymi ww. przepisami dokumentami uprawniajgcymi go do wytwarzania odpadow
powstajgcych w trakcie realizacji robot,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiodrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r.- o wyborach budowlanych (Dz. U. z 2014 r. poz.883 j. t.).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2009
r., Nr 178, poz.1380).

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. z 2015 r. poz.1125j. t.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r.—Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. z 2013 r. poz.1232j. t.)

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (Dz. U. z 2015 r. Nr 460 j.t.).

- Ustawa o ogdinym bezpieczenstwie produktéow z dnia 12 grudnia 2003 r. (Dz. U. z 2015 r. poz.
322j. 1)

- Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 o systemie oceny zgodnos$ci (Dz. U. z 2014 r. poz. 1645 . t.)



- Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogélnym bezpieczenstwie produktéw (Dz. U. z 2015 r. poz.
322j. t.).

- Ustawa Kodeks Pracy z dnia 26 czerwca 1974 r. (Dz. U. z 2014 r., poz. 1502 j. t.).

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesénia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw
(Dz. U. 22001 r. Nr 112 poz.1206).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002 roku w sprawie minimalnych
wymagan dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez
pracownikéw podczas pracy (Dz. U. z 2002 roku, Nr 191, poz. 1596).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury — Bezpieczehstwo o higiena pracy podczas eksploatacii
maszyn i innych urzadzen technicznych do robét ziemnych, budowlanych i drogowych. (Dz. U. z
2001 r. Nr 118, poz. 1263 j.t.).

- Warunki techniczne wykonania robo6t budowlano — montazowych. Tom 1. Roboty
budowlane — wyd. ARKADY.

Uwaga:

Powotane normy i przepisy nalezy zweryfikowa¢ pod wzgledem aktualnosci z chwilg ich
stosowania.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do
odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych urzgdzen lub metod.

Wszystkie przytoczone w specyfikacji normy i aprobaty techniczne zastgpi¢ mozna
innymi normami lub aprobatami pod warunkiem zapewnienia cech rownowaznosci tych
dokumentow w odniesieniu do ich przedmiotu i zakresu oraz wymagan stawianych
parametrom technicznym, jakosciowym i uzytkowym opisywanych robét budowlanych i
asortymentow.

Dopuszcza sie zastosowanie rozwigzahn rownowaznych polegajgcych na zastosowaniu
innych materiatéw, urzgdzen i elementéw wyposazenia niz okreslone w specyfikacji pod
warunkiem wykazania przez Wykonawce spetnienia co najmniej identycznych
parametrow  uzytkowych  proponowanych  rozwigzan, przytoczonych przez
Zamawiajgcego w specyfikacji jako istotne dla przedmiotu zamowienia.

Proponowane przez Wykonawce rozwigzania rownowazne powinny zapewni¢ wszystkie
wymagania zwigzane z funkcjonalnoscig, sposobem obstugi i bezpieczenstwem
okreslone w Specyfikacji Technicznej oraz w sposob identyczny spetniaé
wymagania jakie stawiajg przytoczone normy i aprobaty lub dokumenty im rbwnowazne.
Zastosowanie rozwigzanh rownowaznych wymaga dodatkowo zgodnosci z dokumentacjg
projektowg pod wzgledem funkcjonalnosci, sposobu i miejsca montazu, ilosci i
wiasciwosci zastosowanych urzgdzeh oraz uzyskania akceptacji Zamawiajgcego i
Projektanta.
W kazdej sytuacji Zamawiajgcy wymaga ziozenia stosownych dokumentdw,
wykazujgcych rownowaznos¢ proponowanych rozwigzan. Ztozone dokumenty bedg
podlegaty ocenie przez Zamawiajgcego, ktory podejmie decyzje o przyjeciu materiatow,
urzadzen i elementéw wyposazenia lub ich odrzuceniu w przypadku wykazania ich
nierbwnowaznosci.
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S.T.2.2. Nawierzchnia pochylni, schodéw, podestéow
CPV - 45432112-2 Ktadzenie nawierzchni
CPV 45430000 Pokrywanie podtdg i Scian

1.WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni pochylni, schodéw i podestéw w ramach remontu
schodoéw wraz z pochylnig dla niepetnosprawnych do budynku Osrodka Zdrowia
zlokalizowanego w lokalu 1 przy ul. Turkusowej 5 w Komorowie, na dz. o nr ew. 984/4, obr.
0002, Komorow Osiedle.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia Robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni pochylni, schodéw i podestoéw w ramach remontu schodéw wraz z pochylnig dla nie-
petnosprawnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w 1.0. Specyfikacja ogdina.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w 1.0. Specyfikacja ogdlna.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w 1.0.
Specyfikacja ogdlna.

Wszystkie materialy muszg posiadac¢ odpowiednie atesty o dopuszczeniu do stosowania w
budownictwie, Deklaracje Zgodnosci, Certyfikat Zgodnosci oraz O$wiadczenia Producenta.
Wszystkie materiaty powinny spetnia¢ parametry techniczne odpowiednie dla danego materiatu
po przetransportowaniu na plac budowy.

Jezeli podczas wykonywania robot okaze sie ,ze materiaty dostarczone na plac budowy nie
spetniajg wymagan co do ich jakosci nie mogg zostac uzyte.

2.2. Woda
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008.

2.3. Nawierzchnia antyposlizgowa

Nawierzchnie pochylni wykonac jako antyposlizgowa, zewnetrzng nawierzchnie kwarcowg [tzw.
dywan kwarcowy]. Zastosowac rozwigzanie systemowe renomowanego producenta. o
wiasciwosciach i parametrach nie gorszych niz zatozone w projekcie.

Zgodnie z Ustawg o wyrobach budowlanych z dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881,

2004 r., wyréb budowlany (materiat) dopuszczony jest do stosowania przy wykonywaniu

robét budowlanych, jezeli jest

- oznakowany CE lub znakiem budowlanym B,

- umieszczony w okreslonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobéw majgcych niewielkie
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znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa.
Producent wyrobu budowlanego winien dotgczy¢ do wyrobu krajowg deklaracje
zgodnosci.
Sposéb deklarowania oraz oceny zgodnosci wyrobu budowlanego okresla Rozporzgdzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobu deklarowania zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich znakowania znakiem budowlanym (Dz.U. Nr 198,
poz. 2041 z 2004 r.)
Materiaty do wykonania robo6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST. Dla wszystkich zastosowanych materiatow Wykonawca przedstawi
Polskg Norme lub aktualng aprobate techniczng wydang przez IBDiM lub ITB.
Nawierzchnia skfada sie zazwyczaj z nastepujgcych warstw:

e podktadu impregnujgcego,

e nawierzchni epoksydowej grubosci okoto 200 mikrometrow

e piasku kwarcowego, granulacja 0,5-1,0 mm

o wysoko wytrzymatej nawierzchni poliuretanowej grubosci okoto 200 mikrometrow

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w 1.0. Specyfikacja ogdina.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Zgodnie z zaleceniami wybranego systemu.
4. TRANSPORT

4.1. 0Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w 1.0. Specyfikacja ogdina.

4.2. Transport materiatéw

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, ktore zapewniajg zatadunek,
przewdz i roztadunek bez uszkodzen i utraty jakosci. Przewdz materiatéw zgodnie z
zaleceniami producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w punkcie 5. S.T.1. WYMAGANIA OGOLNE.
"Wymagania ogolne”.

5.2. Wykonanie nawierzchni

Zgodnie z zaleceniami producenta wybranego systemu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w 1.0. Specyfikacja ogdlna.
Kontrola jako$ci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z Dokumentacjg
Projektowg oraz wymaganiami podanymi w punkcie 5.
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6.2. Badania materiatow

Badanie materiatow przeprowadza sie posrednio na podstawie zapiséw w dzienniku budowy
dotyczgcych przyjecia materiatdow na budowe oraz dokumentéw towarzyszgcych wysytce
materiatéw przez dostawce, potwierdzajgcych zgodnos¢ uzytych materiatdw z wymaganiami
Dokumentaciji Projektowej i niniejszej ST, oraz normami powotanymi w pkt. 2. niniejszej ST.
6.3. Kontrola jakosci wykonania

Zgodnie z zaleceniami producenta systemu

7. OBMIAR

7.1. Ogdblne zasady obmiaru Robét

Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w 1.0. Specyfikacja ogdlna.

7.2. Jednostka obmiarowa

Kontrakt ryczattowy- podane ponizej jednostki obmiarowe sg tylko w celu odbioru robot i nie
stuzg do rozliczen finansowych.
Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy (m2).

8. ODBIOR KONCOWY

8.1. Ogoblne zasady odbioru roboét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w 1.0. Specyfikacja ogdina.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST, jezeli wszystkie
badania i pomiary wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbiér materiatéw i robot powinien obejmowac zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowg oraz

sprawdzenie wiasciwosci technicznych tych materiatéw z wystawionymi deklaracjami zgodnosci

wytworcy. W przypadku zastrzezen, co do zgodnosci materiatu z zaswiadczeniem o jakosci

wystawionym przez producenta - powinien by¢ on zbadany laboratoryjnie. Nie dopuszcza sie

stosowania do robot materiatow, ktoérych wtasciwosci nie odpowiadajg wymaganiom
technicznym. Nie nalezy stosowac¢ rowniez materiatow przeterminowanych (po okresie

gwarancyjnym). Wyniki odbioréw materiatéw i wyrobéw powinny by¢ kazdorazowo wpisywane

do dziennika budowy.
8.3. Odbioér powinien obejmowac:
Zgodnie z wytycznymi producenta danego systemu

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzenie ryczattowe : zasady ptatnosci podano w umowie miedzy Zamawiajgcym, a
Wykonawca.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA (PRZEPISY ZWIAZANE)

PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dla cementéow powszechnego
uzytku.

PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia.
PN-C-81400:1989 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie i transport

PN-EN 1542:2000 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych.

Metody badan. Oznaczanie narastania wytrzymatosci na rozcigganie

polimerow
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S.T.2.3. SYSTEM NAPRAWY KONSTUKCJI ZELBETOWEJ.
Kod CPV 45262330-3.

1.WSTEP.

1.1.Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem naprawy konstrukcji zelbetowej pochyini,
schodow i podestéw w ramach remont schodéw wraz z pochylnig dla niepetnosprawnych
do budynku Osrodka Zdrowia zlokalizowanego w lokalu 1 przy ul. Turkusowej 5 w
Komorowie, na dz. o nr ew. 984/4, obr. 0002, Komoréw Osiedle.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument inwestorski niezbedny przy
realizacji i odbiorze robét wymienionych w pkt 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST

W zakres rob6t wehodzi wykonanie:

Przygotowanie podtoza metodg strumieniowo $cierng (piaskowanie), frezowanie lub
groszkowanie. Zanieczyszczenia chemiczne mozna usuwaC przez oczyszczanie
ptomieniowe.

Zabezpieczenie antykorozyjne stali

Wykonanie warstwy szczczepnej

Wykonanie wypetnienia i warstwy wyrownujgcej

Pielegnacja i ochrona

Do wykonania zastosowac system naprawczy renomowanego producenta.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi
do niej rozporzgdzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat
technicznych i podane sg w ST ,Wymagania ogdine”.

Do wykonania napraw nalezy zastosowac¢ zaprawy do napraw konstrukcyjnych klasy R4
(spetniajgce parametry PN-EN 1504-3 naprawa konstrukcyjna).

1.5 Ogdélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robaét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc¢
z dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu tynkow nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie:

PN-EN 1504-3:2006, ,Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych.
Definicje, wymagania, sterowanie jakoscig i ocena zgodnosci

2.0. MATERIALY.

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST
~YWymagania ogolne”
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2.2 Materiaty naprawcze

Materiaty wchodzgce w sktad systemu napraw konstrukcji betonowych lub zelbetowych
wprowadzone do obrotu i stosowane w budownictwie na terytorium RP i bedace
materiatami budowlanymi w mys| Ustawy o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia
2004 r. (tekst jednolity Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz. 1570) oraz rozporzgdzeniem
Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) NR 305/2011 z dnia 9 marca 2011 r.
ustanawiajgcym zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobow
budowlanych i uchylajgcym dyrektywe Rady 89/106/EWG, powinny miec:

— oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze
zharmonizowang normg europejskg wprowadzong do zbioru Polskich Norm lub z
europejskg oceng techniczng, albo

— oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sg to wyroby nieobjete normag
zharmonizowang — dla ktérej zakonczyt sie okres koegzystencji — i dla ktorych nie zostata
wydana europejska ocena techniczna, a dokonano oceny zgodnosci z Polskg Normg lub
aprobatg techniczng (do kornca okresu waznosci tej aprobaty wydanej do 31 grudnia 2016
r., a pozniej krajowg oceng techniczng), bgdz uznano za ,regionalny wyréb budowlany”,
albo

— legalne wprowadzenie do obrotu w innym panstwie cztonkowskim Unii Europejskiej lub
w panstwie cztionkowskim Europejskiego Porozumienia o Wolnym Handlu (EFTA) —
stronie umowy o Europejskim Obszarze Gospodarczym oraz w Turcji, o ile wyroby
budowlane udostepniane na rynku krajowym sg nieobjete zakresem przedmiotowym
zharmonizowanych specyfikacji technicznych, o ktérych mowa w art. 2 pkt 10
rozporzgdzenia Nr 305/2011, a ich wtasciwosci uzytkowe umozliwiajg spetnienie
podstawowych wymagan przez obiekty budowlane zaprojektowane i budowane w sposéb
okreslony w przepisach techniczno-budowlanych, oraz zgodnie z zasadami wiedzy
technicznej (wraz z wyrobem budowlanym udostepnianym na rynku krajowym dostarcza
sie informacje o jego wiasciwosciach uzytkowych oznaczonych zgodnie z przepisami
panstwa, w ktorym wyréb budowlany zostat wprowadzony do obrotu, instrukcje
stosowania, instrukcje obstugi oraz informacje dotyczgce zagrozenia dla zdrowia i
bezpieczenstwa, jakie ten wyrdb stwarza podczas stosowania i uzytkowania), albo

— dopuszczenie do jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym.
Oznakowanie powinno umozliwia¢ identyfikacje producenta i typu wyrobu, kraju
pochodzenia oraz daty produkcji

(okresu przydatnosci do uzytkowania).

2.3 Rodzaje materiatéw

Wszystkie materiaty zastosowane do wykonania prac naprawczych powinny by¢ rozwigzaniami
systemowymi i powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (nor-
mach, europejskich ocenach technicznych, aprobatach technicznych, wydanych do 31 grudnia
2016 r., a po zakonczeniu okresu ich waznosci w krajowych ocenach technicznych, kartach tech-
nicznych itp.). Wymagania i wkasciwosci uzytkowe materiatbw muszg odpowiada¢ zamierzonym
zastosowaniom i przyjetym metodom naprawy. Wymagania stawiane wyrobom definiujg general-
nie normy serii PN-EN 1504, jednakze na rynku funkcjonuje znaczna liczba systemow posiada-
jacych wazne aprobaty aprobaty techniczne (np. IBDiM), wydane do 31 grudnia 2016 r., a po
zakonczeniu okresu ich waznosci krajowe oceny techniczne. W tym ostatnim przypadku

wymagania techniczne oraz zakres zastosowania systeméw definiujg aprobaty. Dla wyrobow de-
klarowanych na zgodnos¢ z normami serii PN-EN 1504 decyzje o uwzglednieniu w wymaganiach
parametrow dodatkowych (dla niektérych zastosowan) podejmuje projektant indywidualnie dla

16



kazdej naprawianej konstrukcji, w zaleznosci od przyczyn uszkodzenh, oddziatywujacych obcigzen
i metody naprawy. Zawsze nalezy stosowac rozwigzanie systemowe, niedopuszczalne jest mie-
szanie systemow Plytki ceramiczne powinny odpowiada¢ normie PN-EN 159 i PN-EN 177 oraz
PN-EN 178 i by¢ w gatunku pierwszym. Na scianach w pomieszczeniach mokrych nalezy zasto-
sowac ptytki ceramiczne tatwo zmywalne ceramiczne utozone do wysokosci 200 cm lub na petng
wysokos¢. Nalezy zastosowaé ptytki ceramiczne w formatach zblizonych do 30x60cm. Nalezy
zastosowac ptytki w kolorach wymienionych w Dokumentacji Projektowej. Rozktadanie ptytek na
Scianach kazdorazowo nalezy zgra¢ z uktadem ptytek i fug na posadzce. Nalezy zastosowaé
wszystkie niezbedne akcesoria do uktadania ptytek takie jak narozniki, dystanse plastikowe itp.

3.0.SPRZET.

3.1 Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogolne”

3.2 Sprzet do wykonywania naprawy

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi i sprzetu, ktére nie spowodujg
niekorzystnego wptywu na jakos¢ materiatow i wykonywanych robét oraz bedg przyjazne
dla srodowiska,. Przy doborze narzedzi i sprzetu nalezy uwzgledni¢ wymagania
producenta stosowanych materiatéw.

Do wykonywania robot nalezy stosowac nastepujgcy sprzet i narzedzia pomocnicze:

— do przygotowania i oceny stanu podtoza — mtotki, mtoty pneumatyczne, przecinaki,
szczotki, szczotki druciane, szpachelki, odkurzacze przemystowe, urzgdzenia do
czyszczenia powierzchni za pomocg szlifowania, frezowania, wypalania, groszkowania,
oczyszczenia hydrodynamicznego itp., termometry do mierzenia temperatury podtoza i
powietrza, wilgotnosciomierze do oznaczania wilgotnosci powietrza i podtoza, przyrzady
do badania wytrzymatosci podioza (miotki Schmidt'a, aparaty ,pull-off’, itp.),
akcelerometry (do pomiaru drgan), wskazniki fenoloftaleinowe (do okreslania strefy
skarbonatyzowanej), przyrzady do wykrywania obecnosci pustek i rys (np. metodami
ultradzwiekowymi lub radiograficznymi), przyrzady do lokalizacji zbrojenia i okreslania
jego srednicy, profilometry (do oznaczania szorstkosci podtoza), faty, poziomnice. Dobér
Srodkéw i metod przygotowania podtoza musi by¢ adekwatny do wystepujgcych
uszkodzen,

— do przygotowywania wyrobdéw i systemow hydraulicznych (CC) oraz polimerowo-
cementowych (PCC) — naczynia i wiertarki z mieszadtem wolnoobrotowym, betoniarki,
mieszarki, wagi, itp.,

4.0. TRANSPORT

4.1 Ogoblne warunki dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie

Materialy powinny by¢é magazynowane starannie na suchym podkfadzie, w
pomieszczeniach krytych i zamknietych, w magazynach pétotwartych lub zamknietych,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.
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4.3 Transport materiatéw

Transport materiatow nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Wyroby ustawione w srodkach transportu nalezy tgczy¢ w bloki zapewniajgce stabilnos¢
i zwarto$é tadunku. Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane materiaty przed
wptywami atmosferycznymi.

5.0.WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST ,Wymagania ogdéine”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, projektem organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robét

Do wykonywania robét naprawczych konstrukcji betonowych lub Zzelbetowych mozna
przystgpi¢ po zakonczeniu poprzedzajgcych robét budowlanych i innych robot moggcych
stanowic pozniejszg przyczyne uszkodzenia warstw naprawczych oraz po przygotowaniu
i kontroli podtoza a takze po przeprowadzeniu kontroli materiatdw naprawczych.

Uszkodzenie i proces naprawy moze spowodowacC zmniejszenie nosnosci konstrukcji.
Dlatego w projekcie naprawy i podczas jej wykonywania zaleca sie uwzglednienie
wszelkich wymagan dotyczgcych statego lub czasowego usuniecia obcigzen statych i
zmiennych, zastosowania czasowego Ilub statego podparcia oraz takiego
zaprojektowania kolejnosci prac, aby dostosowac je do wystepujacych obcigzen.

5.4. Wykonanie robot

Przygotowanie podtoza

Podtoze musi by¢ czyste, bez luznych i niezwigzanych czgstek, pytdw, plam oleju i innych
zanieczyszczen.

Zalecang metodg usuniecia zanieczyszczeh materiatami bitumicznymi, farbami oraz
smotami sg metody strumieniowo-scierne (piaskowanie), frezowanie lub groszkowanie.
Zanieczyszczenia chemiczne mozna usuwacC przez oczyszczanie ptomieniowe.
Najskuteczniejszg metodg usuniecia zanieczyszczen olejowych jest usuniecie
skazonego podtoza. Frezowanie pozwala na usuniecie wierzchniej warstwy podtoza o
zbyt niskich parametrach wytrzymatosciowych lub zanieczyszczonej trudno usuwalnymi
substancjami. Srutowanie pozwala na bezpylowe usuniecie stwardniatego zaczynu
cementowego. Stosowanie wody pod wysokim cisnieniem jest szybkim i skutecznym
sposobem usuwania betonu, ograniczajgcym do minimum straty betonu
nieuszkodzonego. Nie wystepujg mikro-spekania, a beton uszkodzony jest usuwany
selektywnie, pozostawiajgc pozostaty beton nienaruszony. Do zmywania podtoza zaleca
sie stosowanie wysokowydajnych agregatéw do mycia ci$nieniowego. Przeznaczona do
naprawy powierzchnia musi by¢ stabilna, mocna, nosna i czysta. Wytrzymatos¢ podtoza
na rozcigganie powinna wynosi¢ przynajmniej 1,5MPa. Odstoniete prety zbrojenia
oczysci¢ metodg piaskowania, odbijakami igtowymi lub szczotkami drucianymi usuwajgc
rdze i wszelkie substancje zmniejszajgce przyczepnosc¢. Z praktycznych powodéw
oczyszcza sie zazwyczaj cate obrzeze preta zbrojeniowego. Zazwyczaj obszar
oczyszczany rozszerza sie o0 50 mm lub wiecej wzdtuz preta poza strefe korozji. Stal
zbrojeniowa powinna by¢ sucha, odpylona i odttuszczona.
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Zabezpieczenie antykorozyjne stali

Odstonietg i oczyszczong stal zbrojeniowg nalezy zabezpieczy¢ zaprawg antykorozyjng
przez dwukrotnie naniesienie rwnomiernej warstwy przy uzyciu pedzla lub szczotki
(drugg warstwe nanosi¢ po stwardnieniu pierwszej nie wczesniej niz po uptywie 4
godzin, maksymalnie po 24 godzinach. Po uptywie doby mozna nanosic kolejne
warstwy systemu (warstwe sczepng).

Wykonanie warstwy szczczepnej

Starannie oczyszczone podtoze betonowe nalezy nawilzy¢, powinno by¢ matowo-
wilgotne. Zaprawe sczepng wcierac twardg szczotka w przygotowane podtoze
wypetniajgc jego pory. Nastepnie nanies¢ zaprawe naprawczg metodg ,$wieze na
Swieze”. W przypadku wyschniecia warstwy sczepnej poczeka¢ az powtoka catkowicie
zwigze, a nastepnie utozy¢ nowg warstwe sczepng (w praktyce sprawdzenie nastepuje
poprzez dotkniecie palcami. Jezeli warstwa sczepna brudzi palce, zaprawa naprawcza
moze by¢ nanoszona).

Wykonanie wypetnienia i warstwy wyréwnujgcej

Zaprawe rozprowadza sie na swiezo naniesionej, matowo-wilgotnej warstwie sczepne;.
Zaprawe naktadac przy pomocy kielni, pacy drewnianej, pacy stalowej na zgdang
grubosc¢ warstwy. Zaprawe na powierzchniach poziomych zageszcza sie przy pomocy
kielni lub szufli i Scigga. Przy wiekszych powierzchniach stosowac taty wibracyjne.
Nastepnie powierzchnie zatrze¢ drewniana pacg lub paca stalowg. Zaprawe mozna
nanosic¢ wielowarstwowo.

Pielegnacja i ochrona

Powierzchnie nalezy chroni¢ przynajmniej przez 1 dzien przed nadmiernym
wysychaniem, bezposrednim nastonecznieniem, przeciggami i zbyt duzymi wahaniami
temperatury. Temperatura powietrza i podtoza podczas procesow wigzania i twardnienia
nie moze by¢ nizsza niz +50C. Nie wczesniej niz po uptywie 1 dnia mozna nanosic
wymalowania ochronne.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci

Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robét

Przed przystgpieniem do wykonywania prac naprawczych nalezy przeprowadzi¢ kontrole
jakoéci i badania materiatéw, ktére bedg wykorzystywane do wykonywania robét oraz
kontrole przygotowania podtoza.

Wszystkie materialy — preparaty do antykorozyjnego zabezpieczenia zbrojenia,
wykonania warstwy sczepnej, gruntowniki, betony i zaprawy naprawcze jak réwniez
materiaty pomocnicze muszg spetniaC wymagania odpowiednich norm, europejskich
ocen technicznych lub aprobat technicznych, wydanych do 31 grudnia 2016 r., a po
zakonczeniu okresu ich waznosci krajowych ocen technicznych oraz odpowiadac
parametrom okreslonym w dokumentacji

projektowej.
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Konieczna jest kontrola jakosci kazdego etapu robat, tj.:

— przygotowania (oczyszczenia) podtoza i zbrojenia,

— antykorozyjnego zabezpieczenia zbrojenia,

— wykonania warstwy sczepnej/zagruntowania podfoza,

— natozenia zaprawy/zapraw naprawczych.

Zakres badan i ich metodyke okresla dokumentacja techniczna. Jezeli szczegdty te nie sag
podane, nalezy kierowac

sie wytycznymi normy PN-EN 1504-10:2005 ,Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji
betonowych —

Definicje, wymagania, sterowanie jakoscig i ocena zgodnosci” — Czes$¢ 10: Stosowanie wyrobow
i systeméw na placu

budowy oraz sterowanie jakoscig prac” podanymi ponizej w tabeli.

W zaleznosci od konkretnego obiektu projektant moze wprowadzi¢ wymog przeprowadzenia
dodatkowych badan

lub wprowadzi¢ wymag przeprowadzenia badan wymaganych fakultatywnie przez PN-EN 1504-
10:2005, a podanych

w tablicy 13 (w tresci SST sporzadzanej dla konkretnej budowy nalezy podlaé tylko te badania,
ktére sg wymagane

przez projektanta).

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogolne”
Roboty tymczasowe i prace towarzyszgce niezbedne do wykonania robét podstawowych
nalezy kalkulowa¢ w wycenie robot podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania.

Zgodnie z warunkami ogolnymi

7.3 Wielkosci obmiarowe

Wielkosci obmiarowe okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej i
uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w
naturze.

8.0. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robét.

Ogdlne zasady odbioru robo6t podano w ST ,Wymagania ogéine”

8.2 Odbidr robét zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Przy wykonywaniu prac naprawczych/reprofilacyjnych robotami ulegajgcymi zakryciu sa:
— przygotowanie podtoza (betonu i zbrojenia),

— wykonanie antykorozyjnego zabezpieczenia zbrojenia,

— wykonanie warstwy sczepnej lub gruntujgcej (jezeli naktadanie nie nastepuje metodag
»,mokre na mokre”),

— kazda stwardniata warstwa stanowigca podtoze dla kolejnej naktadanej warstwy
systemu.

Odbidr podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do nakfadania
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systemow naprawczych, natomiast odbiér kazdej ulegajgcej zakryciu warstwy systemu
po jej wykonaniu, a przed utozeniem kolejnej warstwy.

W trakcie odbioru podtozy nalezy przeprowadzi¢ badania wymienione w pkt. 6.2.2.
niniejszej specyfikacji. Wyniki badan nalezy poréwna¢ z wymaganiami dotyczgcymi
przygotowania podtoza okreslonymi w pkt. 5.3. Jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wynik pozytywny mozna uznac¢ podtoze za przygotowane prawidtowo, tj. zgodnie z
dokumentacjg projektowg oraz SST i zezwoli¢ na przystgpienie do naktadania systemow
naprawczych.

Jezeli chociaz jeden wynik badan jest negatywny podtoze nie powinno by¢ odebrane. W
takim przypadku nalezy ustali¢ zakres prac i rodzaje materiatbw koniecznych do
usuniecia nieprawidtowosci. Po wykonaniu ustalonego zakresu prac nalezy ponownie
przeprowadzi¢ badania nieodebranego podtoza.

Wszystkie ustalenia zwigzane z dokonanym odbiorem robét ulegajacych zakryciu oraz
materiatéw nalezy zapisa¢ w dzienniku lub protokole podpisanym przez przedstawicieli
inwestora (Inspektor nadzoru) i wykonawcy (Kierownik budowy).

8.3 Uznanie robét za poprawne

Podstawe dla odbioru robot stanowia:

a) dokumentacja techniczna,

b) dziennik prowadzenia prac budowlanych z zapisanymi zmianami,

c) zaswiadczenia o jakosci materiatéw i wyrobow dostarczonych przez wykonawce na
budowe,

8.4 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:
a) odbiorowi czesciowemu technicznemu robot
b) odbiorowi koncowemu robét

8.5 Odbioér czesciowy techniczny robét

Odbiér czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robét w
okresie rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robot i postanowieniami
umownymi.

Odbioru czesciowego technicznego robot dokonuje sie wedtug zasad okres$lonych w
umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.6 Dokumenty do odbioru koncowego roboét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokdt odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Strone Zamawiajgca.

Wykonawca robot obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujgce dokumenty:

— dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania
robaot,

— szczegoOtowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie
wykonywania robat,

— dziennik prowadzenia prac budowlanych i ksigzki obmiaréw z zapisami dokonywanymi
w toku prowadzonych robét oraz protokoty kontroli

spisane w trakcie wykonywania prac,

— dokumenty swiadczgce o dopuszczeniu do obrotu lub udostepnieniu na rynku krajowym
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badz do jednostkowego

zastosowania uzytych wyrobow budowlanych,

— protokoty odbioru robét ulegajgcych zakryciu,

— protokoty odbiorow czesciowych,

— instrukcje producentow dotyczgce zastosowanych materiatéw,
— wyniki badan laboratoryjnych i ekspertyz.

9.0.PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatnos¢ zgodnie z harmonogramem uzgodnionym z Zamawiajgcym i w terminach
ustalonych w umowie (umowa ryczaitowa).

10.0.PRZEPISY | NORMY ZWIAZANE.

PN-EN 1504-1:2006 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych —
Definicje, wymagania, sterowanie jakoscig i ocena zgodnosci — Czes¢ 1: Definicje.
PN-EN 1504-2:2006 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych.
Definicje, wymagania, sterowanie jakoscig i ocena zgodnosci. Czesc 2: Systemy
ochrony powierzchniowej betonu.

PN-EN 1504-3:2006 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych —
Definicje,wymagania, sterowanie jakoscig i ocena zgodnosci — Czes¢ 3: Naprawy
konstrukcyjne i niekonstrukcyjne.

PN-EN 1504-4:2006 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych —
Definicje, wymagania, sterowanie jakoscig i ocena zgodnosci — Czes¢ 4: Laczenie
konstrukcyjne.

PN-EN 1504-5:2013-09 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych
— Definicje, wymagania, sterowanie jakoscig i ocena zgodnosci — Cze$¢ 5: Iniekcja
betonu.

PN-EN 1504-6:2007 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych —
Definicje, wymagania, sterowanie jakoscig i ocena zgodnosci — Czes¢ 6: Kotwienie
stalowych pretow zbrojeniowych.

PN-EN 1504-7:2007 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych —
Definicje,

wymagania, sterowanie jakoscig i ocena zgodnosci — Czes¢ 7: Ochrona

zbrojenia przed korozja.

PN-EN 1504-8:2016-07 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych
— Definicje, wymagania, sterowanie jakoscig oraz ocena i weryfikacja statosci
wiasciwosci uzytkowych — Cze$¢ 8: Sterowanie jakoscig oraz ocena i weryfikacja statosci
wiasciwosci uzytkowych (wersja angielska).

PN-EN 1504-9:2010 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych —
Definicje, wymagania, sterowanie jakoscig i ocena zgodnosci — Czes¢ 9: Podstawowe
zasady dotyczgce stosowania wyrobdéw i systemow.

PN-EN 1504-10:2005/AC:2006

Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych — Definicje,

wymagania, sterowanie jakoscig i ocena zgodnosci — Cze$¢ 10: Stosowanie

wyrobdw i systemoéw na placu budowy oraz sterowanie jakoscig prac.

PN-EN 197-1:2012 Cement — Czes¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce
cementow powszechnego uzytku.

Uwaga:

Powotane normy i przepisy nalezy zweryfikowa¢ pod wzgledem aktualnosci z chwilg ich
stosowania.
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Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do
odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod.

Wszystkie przytoczone w specyfikacji normy i aprobaty techniczne zastgpi¢ mozna
innymi normami lub aprobatami pod warunkiem zapewnienia cech rownowaznosci tych
dokumentow w odniesieniu do ich przedmiotu i zakresu oraz wymagan stawianych
parametrom technicznym, jakosciowym i uzytkowym opisywanych robot budowlanych i
asortymentow.

Dopuszcza sie zastosowanie rozwigzan rownowaznych polegajgcych na zastosowaniu
innych materiatéw, urzadzen i elementéw wyposazenia niz okreslone w specyfikacji pod
warunkiem wykazania przez Wykonawce spetnienia co najmniej identycznych
parametrow  uzytkowych  proponowanych  rozwigzan, przytoczonych przez
Zamawiajgcego w specyfikacji jako istotne dla przedmiotu zaméwienia.

Proponowane przez Wykonawce rozwigzania rownowazne powinny zapewni¢ wszystkie
wymagania zwigzane z funkcjonalnoscig, sposobem obstugi i bezpieczenstwem
okreslone w Specyfikacji Technicznej oraz w sposéb identyczny spetnia¢ wymagania
jakie stawiajg przytoczone normy i aprobaty lub dokumenty im réwnowazne.
Zastosowanie rozwigzan rownowaznych wymaga dodatkowo zgodnosci z dokumentacjg
projektowg pod wzgledem funkcjonalnosci, sposobu i miejsca montazu, ilosci i
witasciwosci zastosowanych urzgdzen oraz uzyskania akceptacji Zamawiajgcego i
Projektanta.

W kazdej sytuacji Zamawiajgcy wymaga ztozenia stosownych dokumentéw,
wykazujgcych réwnowaznos¢ proponowanych rozwigzan. Ztozone dokumenty bedg
podlegaty ocenie przez Zamawiajgcego, ktory podejmie decyzje o przyjeciu materiatow,
urzadzenh i elementéw wyposazenia lub ich odrzuceniu w przypadku wykazania ich
nierbwnowaznosci.
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S.T.2.4. Barierki.
CPV 34928300-1: Bariery ochronne.

1.0.WSTEP.

1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem wymiany barierek pochylni, schodéw i podestow w ramach
remont schodéw wraz z pochylnig dla niepetnosprawnych do budynku Osrodka Zdrowia
Zlokalizowanego w lokalu 1 przy ul. Turkusowej 5 w Komorowie, na dz. o nr ew. 984/4, obr. 0002,
Komoréw Osiedle.

1.2.Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument inwestorski niezbedny przy
realizacji i odbiorze robét wymienionych w pkt 1.1

1.3.Zakres robét objetych

Stupki do dtugosci 1,50m (S2) zaprojektowano z profilu 60x60x4 mocowane na 4 kotwy
chemiczne M10 do konstrukcji betonowej pochylni wg rysunku. Stupki do wysokosci 250cm (S1)
zaprojektowano z profilu 100x60x4 osadzone na fundamencie betonowym o srednicy 25cm
wykonanego z betonu C25/30 F100. Kotwy tych stupkéw 4xM12 osadzone wstepnie w betonie
lub wklejone chemicznie. W przypadkach kolizji fundamentu stupkow wysokich (250cm) nalezy
rozebra¢ istniejgce podmuréwki w celu wykonania fundamentu i po jego wykonaniu odtworzyc¢
element murowany. W przypadku kolizji z podestem rampy (przy zejsciu podestu do poziomu
terenu) nalezy wykona¢ modyfikacje ksztattu rzutu fundamentu lub zastosowa¢ mocowanie
analogiczne do stupka S2. Mocowanie przeset do profili wg wybranego systemu ogrodzenia.
Rozstaw wspadlny stupkow 1350mm. Stal stupkéw S235JR ocynkowana i malowana zgodnie z
kategorig korozyjnosci C3.

Uwaga: - wszystkie materiaty z nazwg producenta mozna zastgpi¢ innymi o identycznych
parametrach technicznych, posiadajgce wszystkie niezbedne certyfikaty i atesty dopuszczajgce
do stosowania w budownictwie.

1.4.0kreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami oraz okresleniami podanymi w specyfikacji ,\Wymagania Ogoélne”.

1.5.0gd6lne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robaét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé¢ z ST,
dokumentacja techniczng i poleceniami Inwestora.

1.5.1.Wymogi formalne.

Wykonanie robodt zwigzanych z montazem balustrad winno by¢ zlecone Wykonawcy
majgcemu witasciwe doswiadczenie w realizacji tego typu robdt i gwarantujgcemu
wiasciwg jakos¢ wykonania.

Wykonawstwo zgodnie z wymaganiami norm.

1.5.2.Warunki organizacyjne.

Przed przystgpieniem do robd6t wykonawcy oraz nadzor techniczny winny doktadnie
zaznajomi¢ z catoscig dokumentacji technicznej.
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Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach dokumentacji nalezy wyjasnic z autorami
poszczegodlnych opracowan przed przystgpieniem do robot.

Jakiekolwiek zmiany w dokumentacji technicznej moga by¢ wykonywane w trakcie
wykonawstwa, tylko po uzyskaniu akceptacji inwestora.

Prace malarskie na wysokosci nalezy wykonac¢ z prawidtowo wykonanych rusztowan lub
drabin. Réwnoczesnie zaleznie od stosowanych materiatdow, nalezy zachowac
odpowiednie srodki ostroznosci (odziez ochronna, okulary, maski ochronne, wentylacja
pomieszczen, zabezpieczenia p-poz). Przy pracach malarskich muszg byc¢ przestrzegane
przepisy p-poz. i BHP.

2.0.MATERIALY

2.1. Zastosowane materialy

Stal stupkow S235JR ocynkowana i malowana zgodnie z kategorig korozyjnosci C3.
System ogrodzenia zabezpieczony antykorozyjnie poprzez cynkowanie i malowanie

3.0.SPRZET

3.1.0gd6lne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST” Wymagania ogoélne”.

3.2.Sprzet do wykonania robét.

Roboty mozna wykona¢ Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktore nie
spowodujg niekorzystnego wptywu na jakos¢ materiatdw i wykonywanych robét oraz bedag
przyjazne dla srodowiska. Przy doborze sprzetu i narzedzi nalezy uwzgledni¢ réwniez wymagania
producenta. Do wykonania zakresu robot objetych niniejszg specyfikacja nalezy stosowac
nastepujacy sprzet: o elektronarzedzia pomocnicze, o narzedzia reczne pomocnicze, lub innego
sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.

4.0.TRANSPORT.

4.1.0g6lne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST” Wymagania ogélne”.

4.2.Transport i sktadowanie

Materiaty do wykonania balustrad dostarczone mogg by¢ dowolnym transportem.
Transport i sktadowanie elementéw stalowych powinny gwarantowac¢ zabezpieczenie
przed uszkodzeniami i wptywem czynnikéw atmosferycznych.

5.0.WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdIne zasady wykonywania roboét
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST” Wymagania ogolne”

5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji harmonogram robét uwzgledniajgcy
wszystkie warunki, jakich roboty bedg wykonywane.
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5.3.Wymagania przy wykonywaniu rob6t montazowych

Montaz nalezy wykona¢ wg nastepujgcej kolejnosci:
e wykonanie probnego montazu balustrady w wytworni;
e sprawdzenie miejsc mocowania balustrady;
e zabezpieczenie elementow budynku przed uszkodzeniami i zabrudzeniami przy
montazu
e wykonanie montazu na placu budowy i zaznaczenie miejsc kotwienia;
e wykonanie otwordw kotwigcych;
e montaz i kotwienie balustrady;
e naprawy drobnych uszkodzen powtoki;
Przy robotach montazowych muszg zosta¢ spetnione wymogi BHP i p. poz.

6.0.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Zasady ogolne kontroli jakosci rob6t podano w ST ,Wymagania ogéine”.

6.2. Kontrola robot

Sprawdzenie materiatdbw nalezy przeprowadzi¢ na podstawie zapisow w dzienniku
budowy i zaswiadczen o jakosci materiatdw wystawionych przez producentéw oraz
wynikéw kontroli, stwierdzajgcych zgodnos¢ przeznaczonych do uzycia materiatow z
dokumentacjg techniczng, z normami panstwowymi lub swiadectwami dopuszczenia do
stosowania w budownictwie. Materiaty, ktorych jakos¢ jest niepotwierdzona odpowiednimi
Swiadectwami powinny by¢ zbadane przed uzyciem.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest mb
8.0. ODBIOR ROBOT.

8.1. Zgodnos¢ robét z projektem i Specyfikacja

Roboty powinny by¢é wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST oraz pisemnymi
decyzjami Inzyniera.

8.2. Odbiér techniczny

Odbiér techniczny balustrad prowadzony bedzie dwuetapowo tj. odbiér przed
wbudowaniem i po wbudowaniu i wykonczeniu.

Odbiér elementéw przed wbudowaniem

Przy odbiorze powinny by¢ sprawdzone nastepujgce cechy:

- zgodnos¢ wykonania elementow i ich sktadowych z dokumentacjg techniczna,
- wymiary gotowego elementu i jego ksztatt,
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- prawidtowo$¢ wykonania potgczen (przekroje, dtugos¢ i rozmieszczenie spawow, Srub),
Srednice otworow,

- dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach,

- rodzaj zastosowanych materiatow,

- zabezpieczenie wyrobow przed korozja.

Odbiér elementéw po wbudowaniu i wykonczeniu

Przy odbiorze elementow slusarsko-kowalskich powinny by¢ sprawdzone:
- prawidtowos¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej,

- zgodnos¢ wbudowanego elementu z projektem.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatnos¢ zgodnie z harmonogramem uzgodnionym z Zamawiajgcym i w terminach
ustalonych w umowie (umowa ryczaitowa).

10. PRZEPISY | NORMY ZWIAZANE

-DzUnr109/2004,Warunki techniczne jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie”;

Polska Norma - Potgczenia spawane PN-82/S-10052 p. 8.2.2.2 oraz p. 8.2.3.2.

Polska Norma - Elektrody do spawania PN—-88/M—-69433.

Ustawa z dnia 16.04.2004 o wyrobach budowlanych /DU nr 92 poz. 881/

PN -B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
PN-B-03207:2002 Konstrukcje stalowe. Konstrukcje z ksztattownikbw i blach
profilowanych na

zimno. Projektowanie i wykonanie

PN-EN 10025:2002 Wyroby walcowane na gorgco z niestopowych stali konstrukcyjnych.

Uwaga:

Powoftane normy i przepisy nalezy zweryfikowa¢ pod wzgledem aktualnosci z chwilg ich
stosowania.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do
odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych urzgdzen lub metod.

Wszystkie przytoczone w specyfikacji normy i aprobaty techniczne zastgpi¢ mozna
innymi normami lub aprobatami pod warunkiem zapewnienia cech rownowaznosci tych
dokumentow w odniesieniu do ich przedmiotu i zakresu oraz wymagan stawianych
parametrom technicznym, jakosciowym i uzytkowym opisywanych robo6t budowlanych i
asortymentow.

Dopuszcza sie zastosowanie rozwigzah rownowaznych polegajgcych na zastosowaniu
innych materiatéw, urzgdzen i elementéw wyposazenia niz okreslone w specyfikacji pod
warunkiem wykazania przez Wykonawce spetnienia co najmniej identycznych
parametréw  uzytkowych  proponowanych  rozwigzan, przytoczonych przez
Zamawiajgcego w specyfikacji jako istotne dla przedmiotu zaméwienia.
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Proponowane przez Wykonawce rozwigzania rownowazne powinny zapewni¢ wszystkie
wymagania zwigzane z funkcjonalnoscig, sposobem obstugi i bezpieczenstwem
okreslone w Specyfikacji Technicznej oraz w sposéb identyczny spetnia¢ wymagania
jakie stawiajg przytoczone normy i aprobaty lub dokumenty im réwnowazne.
Zastosowanie rozwigzan rownowaznych wymaga dodatkowo zgodnosci z dokumentacjg
projektowg pod wzgledem funkcjonalnosci, sposobu i miejsca montazu, ilosci i
wiasciwosci zastosowanych urzgdzen oraz uzyskania akceptacji Zamawiajgcego i
Projektanta.

W kazdej sytuacji Zamawiajgcy wymaga ztozenia stosownych dokumentdw,
wykazujgcych rownowaznos¢ proponowanych rozwigzan. Ztozone dokumenty bedg
podlegaty ocenie przez Zamawiajgcego, ktory podejmie decyzje o przyjeciu materiatow,
urzadzen i elementdw wyposazenia lub ich odrzuceniu w przypadku wykazania ich
nierownowaznosci.
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