Budynek ustugowy - Centrum Inicjatyw Kulturalnych w Komorowie wraz z
przytaczami i zagospodarowaniem terenu

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych

RP-RO - Rozbiérki

Kod CPV 45111300-1

Sporzadzit:

BJ-CONS Jerzy Leszczynski
ul. Kondratowicza 65B/3
03-642 Warszawa

mgr inz. Jerzy Leszczynski

PLAN Architekci Warszawa, wrzesien 2022 r.



Centrum Inicjatyw Kulturalnych w Komorowie — budynek ustugowy wraz z przytaczami i zagospodarowaniem terenu
PW / PROJEKT WYKONAWCZY

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych

RP-RO - Rozbidrki

| SPIS TRESCI

SPIS TRESC...ouureruusessusssussssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssasssssassssssnesssassssssnns 2
I L 5 1 =] 3
1.1 Przedmiot i zakres robot budowlanych ... 3
1.2 Zakres stosowania Specyfikacji TEChNICZNG] ........c.ccorriiueieinicceee e 3
1.3 Zakres robdt objetych Specyfikacjg TEChNICzNg. ......ccccvvviveieeiciiec e 3
1.4 OkreSlenia POASTAWOWE ... 3
1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot............ccccueceeiciiiee e 3
2. MATERIALY ...t e s s sasa s 4
1 7.4 = TP 4
3.1 Ogolne wymagania dotyCzZace SPrZEtU ..........ccoeveveverevereiceceeeee e 4
3.2 Sprzet do robot rozbiOrKOWYCN...........cvivii s 4
4. TRANSPORT | SKEADOWANIE ........cooiitrerccssnnnssnsesesesssssssssessssssssssssesssssssssssssssssssssssssssasans 4
4.1 Wymagania 0gOINE ........cvoviueieiieeeis e 4
4.2 Transport materiatOw Z rOZDIOTEK..........covrveeiiriiiirieiesss s 4
5. WYIKONANIE ROBOT ...oovvvvveeeeeeeeseeseesesseesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssesssssssessesees 4
9.1 Wymagania OgOINE ..........ccoviiueueiiieieisie e 4
5.2 0rganizacia roDOL. ..o 5
5.3 Czynnosci przed rozpOoCZECIEM PraCY ........c.cvivivivevererererererereseseeseesess s s s s s sse e sesesenens S
5.4  Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy ..........c.ccceevrnenenereesnneneeseeennens 5
5.5 Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnyCh............ccoeerreennnnnieessseneeeeeeens 6
9.6 Zagospodarowanie materiatdw z rozbiOrekK...........ccoeviivirieiriniceei e 6
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.......cosvrerncssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssssssnnes 6
6.1 Zasady kontroli JakoSCi FODOL ..o 6
7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT .......csmsrcrruscssusesssssnnsssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssasnes 7
7.1 Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robOt ............cooveerrerrrniieere e 7
7.2 Szczegdlowe zasady okreslania ilosci robdt ...........cccceveeccciciiciie e 7
8. ODBIOR ROBOT .....coovrereeeeeeeesssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss s 7
9. ROZLICZENIE ROBOT......ooovctuncssusssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssssssssssssssssnssssanssssasssss 7
10. PRZEPISY ZWIAZANE .........cooreririresssssssesesssssssssssesessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesessssassssssns 7
101 USEAWY .. 8
10.2 ROZPOIZAZENIA .......eeeeireieieieies et 8
10,3 NOIMY <ottt bR et b b e et b e s e et et n e s nene s 8

PLAN Architekci 2



Centrum Inicjatyw Kulturalnych w Komorowie — budynek ustugowy wraz z przylaczami i zagospodarowaniem terenu
PW / PROJEKT WYKONAWCZY

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych

RP-RO - Rozbidrki

| 1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres robét budowlanych

111 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot w zakresie wykonania robot przygotowawczych i rozbiorkowych.

1.1.2  Klasyfikacja wg WspdInego Stownika Zamoéwien (CPV)
Kod CPV: 45111300-1 Roboty rozbiérkowe

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
przygotowawczych i rozbiorkowych zwigzanych z budowg Budynku Ustugowego - Centrum Inicjatyw Kulturalnych
w Komorowie wraz z przytaczami i zagospodarowaniem terenu.

1.3  Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

W ramach budowy Budynku Ustugowego - Centrum Inicjatyw Kulturalnych w Komorowie, przed rozpoczeciem zasadniczych
prac budowlanych, Dokumentacja przewiduje nastepujacy zakres robét rozbiorkowych:
— likwidacja istniejacej sieci energetycznej niskiego napigcia (po zweryfikowaniu przebiegu, lokalizacji punktu zasilania,
uzgodnieniach z gestorem i innymi niezbednymi krokami);

—  rozbidrka istniejgcego ogrodzenia na fragmencie, ktéry przebiega przez dziatke 132/2, jedynie od strony pénocne;
i zachodniej

— rozbiérka istniejacego skateparku;

— rozbidrka elementéw istniejacego placu zabaw sasiadujacego z nowym parkingiem, wraz z rozbidrkg nawierzchni i
ogrodzenia;

—  rozbidrka istniejacych nawierzchni sitowni i drugiego placu zabaw;
—  rozbiérka istniejacego wolnostojacego budynku sanitarnego ogéinodostepnych toalet;

— rozbiérki pozostatych wskazanych w Dokumentacji istniejacych nawierzchni drogowych, kraweznikéw, chodnikow
i obrzezy,

— rozbiorki kolidujacych z zaprojektowanym budynkiem CIK fragmentdw istniejacych sieci kanalizacyjnych ze
studzienkami.

Dokfadny zakres przewidzianych do wykonania robét rozbiérkowych okreslony jest na rysunkach i w opisie technicznym
w odpowiednich tomach Dokumentacji.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujq wszystkie czynno$ci umozliwiajace wykonanie powyzszych rozbiorek. W
zakres tych prac wchodza:
—  przygotowanie sprzetu do robét rozbidrkowych,
—  wykonanie robét ziemnych, zabezpieczajacych, podparé, daszkow, oston, ogrodzen itp. zapewniajacych statecznosé
konstrukcji i obiektow sasiadujgcych z miejscem rozbidrek oraz bezpieczerstwo wykonawcdw robét rozbidrkowych
i 0sOb trzecich,
—  wykonanie rozbiérek, wyburzen,
—  wywoz i utylizacja gruzu z rozbieranych elementéw.

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 1.6.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST AR-0 pkt 1.7.

W trakcie prowadzenia rob6t rozbidrkowych Wykonawca zobowigzany jest przede wszystkim do przestrzegania odpowiednich
zasad bezpieczenstwa i higieny pracy oraz ochrony przeciwpozarowej, zwtaszcza w przypadku uzywania palnikéw do ciecia
rozbieranych konstrukcji stalowych i zbrojenia konstrukgji zelbetowych, oraz do prowadzenia robdt w sposéb nie stwarzajacy
zagrozen dla 0s6b trzecich i chronigcy otaczajgce mienie przed uszkodzeniami.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za zabezpieczenie i ochrone miejsca prowadzenia robét rozbidrkowych, uniemozliwiajace
dostep 0sdb postronnych do rejonu prowadzenia prac.

2. MATERIALY

Przy wykonywaniu prac rozbiérkowych materiaty budowlane nie wystepuja, poza materiatami pomocniczymi, jak deski, arkusze
sklejki, inwentaryzowane podpory i belki z systemow szalunkowych, blachy, bale drewniane, okraglaki itp., stuzace do
wykonania ewentualnych zabezpieczen $cian wykopdw, tymczasowych podpor, rozpar¢, oston, daszkdw, barierek, ogrodzen,
rynien spustowych do gruzu i innych elementéw pomocniczych dla prowadzenie robét rozbidrkowych.

Materialy rozbiorkowe traktuje sie jako gruz podlegajacy wywozowi i utylizacji.

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu okreslone zostaty w OST AR-0 pkt 3.

3.2 Sprzet do robot rozbiérkowych

Rozbidrke mozna wykonywaé recznie illub mechanicznie.
Zalecany sprzet zasadniczy:
—  reczne narzedzia rozbidrkowe,
— mioty pneumatyczne reczne ze sprezarka,
—  pily do betonu,
— mioty i nozyce hydrauliczne zamontowane na koparkach,
— nozyce mechaniczne i hydrauliczne do cigcia blach i pretéw,
—  palniki acetylenowe,
—  Zzurawie samochodowe,
—  samochody ciezarowe skrzyniowe i samowytadowcze,
—  spycharki,
—  fadowarki,
—  koparki.
Oprocz sprzetu zasadniczego do wykonania robdt rozbidrkowych stosowany jest takze sprzet pomocniczy, jak np.:
rusztowania state i przestawne, wysiegniki, podno$niki itp., utatwiajace dostep pracownikéw do miejsca rozbidrek,
— systemowe tymczasowe podpory, rozparcia, belki i rusztowania do zabezpieczenia statecznosci rozbieranych i
sasiadujgcych konstrukcji,
— inwentaryzowane elementy tymczasowych ogrodzen, bram i furtek, barierek dla zabezpieczenia przed dostepem
0s0b postronnych do miejsca prowadzenia prac,
oraz wszystkie inne jednostki sprzetu, niezbednego do bezpiecznego prowadzenia rob6t, zgodnie z zatwierdzonym projektem
wykonawczym robot rozbiorkowych.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

41 Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu okre$lone zostaty w OST AR-0 pkt 4.

4.2 Transport materiatow z rozbiérek

Przy wykonywaniu rob6t rozbiorkowych zastosowanie moga mie¢ dowolne $rodki transportu do wywozu gruzu, ze wskazaniem
na jednostki samowytadowcze.

W trakcie wywozu gruzu z rozbiérki nalezy dbac o utrzymywanie w czystosci okolicznych utwardzonych drég, przede wszystkim
poprzez mycie kdt samochodéw przed wyjazdem z placu budowy.

Uzywane $rodki transportu z fadunkiem nie mogg przekracza¢ dopuszczalnych gabarytéw i naciskéw na os.

Na czas transportu skrzynie tadunkowe powinny by¢ zabezpieczone plandekami, siatkami itp., zabezpieczajacymi przed
pyleniem i rozsypywaniem wywozonych materiatéw rozbiorkowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogéine
Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robét podano w Ogéinej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 5.1.
W ramach wykonywania Robét, poza pracami zasadniczymi, Wykonawca jest zobowigzany wykona¢ takze wszystkie inne
prace towarzyszace ipomocnicze oraz dostarczy¢ i wbudowaC wszelkie materiaty pomocnicze, takze nie wymienione
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bezposrednio w Dokumentacji projektowej, Specyfikacjach lub przedmiarach, mozliwe do przewidzenia przez Wykonawce
zgodnie z aktualng wiedza i sztuka budowlang lub wymaganiami dostawcéw podstawowych materiatéw i urzadzen, niezbedne
do poprawnego i zgodnego z Dokumentacjg wykonania i odbioru Robét zasadniczych.

5.2 Organizacja robot

Roboty powinny by¢ wykonywane $cisle w sposéb okreslony w Dokumentaciji projektowej dotyczacej rozbiorek, lub w sposéb
zatwierdzony przez Inspektora nadzoru, w razie jej braku. Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt
organizacji i harmonogram robét rozbidrkowych, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedag wykonywane roboty
wyburzeniowe i rozbidrkowe.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub recznie w sposéb okreslony w projekcie
rozbiorki lub przez Inspektora nadzoru.

PROJEKT ROZBIOREK MUSI UWZGLEDNIAC NASTEPUJACE UWARUNKOWANIA:
1. Wyburzenia majq by¢é prowadzone wylacznie metodami recznymi i przy uzyciu sprzetu mechanicznego,
budowlanego, bez uzycia materiatéw wybuchowych.
2. Nie dopuszcza sie¢ do sktadowania gruzu z rozbiorek na istniejacych stropach, gruz nalezy jak najszybciej
transportowa¢ na place sktadowe lub do kontenerdw.
3. Nie jest dozwolone wyburzanie $cian poprzez ich przewracanie lub podkopywanie.
4. Kolejnos¢ prowadzenia prac rozbiérkowych w poszczegdlnych rejonach musi by¢ zgodna z wytycznymi z
dokumentaciji projektowe;.
Teren po zakonczeniu rob6t rozbidrkowych powinien zostaé starannie uporzadkowany, a powstate wykopy po
zdemontowanych elementach zasypane gruntem piaszczystym i starannie zageszczone do stopnia nie mniejszego od
otaczajacego gruntu. Nalezy zapobiec gromadzeniu sie wody opadowej w wykopach powstatych w trakcie prowadzenia robot
rozbiorkowych.

5.3 Czynnosci przed rozpoczeciem pracy

Przed rozpoczeciem robét rozbiérkowych nalezy:
—  przygotowac miejsca do sktadowania materiatéw, przyrzaddw, narzedzi i odpadéw,
—  zaplanowac kolejnos¢ wykonywania poszczegéinych czynnosci,
—  przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary, maski, ochronniki stuchu,
itp.,
—  zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu,
—  zapoznac¢ pracownikow z programem rozbidrki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

5.4 Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

Sposoby bezpiecznego wykonywania robét rozbiérkowych reguluje Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003 r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401).
Roboty rozbiorkowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktorym sie odbywajq nalezy ogrodzi¢ i oznakowaé tablicami
ostrzegawczymi. Najcze$ciej wystepujace zagrozenia, spowodowane znacznym ciezarem bryt rozbieranego betonu,
odtamkami i odpryskami, pytem i kurzem oraz warunkami, w jakich sg prowadzone prace rozbiérkowe, to:

— uszkodzenia glowy,

— uszkodzenia rak i ndg,

—  upadek z wysokosci,

—  podraznienia lub uszkodzenia oczu przez pyt lub odpryski,

—  podraznienia bton Sluzowych lub drég oddechowych przez pyt.

W TRAKCIE WYKONYWANIA ROBOT ROZBIORKOWYCH NIE WOLNO:
recznie przemieszczac i przewozic cigzary 0 masie przekraczajacej ustalone normy,

—  prowadzi¢ robét rozbidrkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢ obalenia czesci konstrukcji obiektu przez wiatr

—  prowadzi¢ robét rozbiorkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie deszczu, opadéw $niegu
oraz silnych wiatréw (przy predkosci przekraczajacej 10 m/s prace nalezy bezwzglednie wstrzymac),

— prowadzi¢ robdt rozbiorkowych konstrukcji w niewtasciwej, nie przewidzianej projektem kolejnosci, grozace;
zawaleniem sie sasiadujacych elementow,

—  prowadzi¢ robét rozbidrkowych, jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywajg ludzie,

—  gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych konstrukcyjnych cze$ciach obiektu.

Roboty rozbiérkowe nalezy:

— prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie, lub mechanicznie,
stosujac hydrauliczne nozyce i mtoty, zamontowane na koparkach, lub spycharki, koparki i tadowarki, zaleznie od
warunkow miejscowych i zgodnie z uzgodnionym projektem robét rozbidrkowych,

— prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona stateczno$¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby usuwanie jednego
elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia sie innego fragmentu
konstrukcii,
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— elementy Zelbetowe nalezy rozbijac za pomocq narzedzi pneumatycznych, przecinajac zbrojenie palnikiem
acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali, albo thac je specjalistycznymi diamentowymi pitami do betonu,

— elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

—  pociete elementy zelbetowe i stalowe nalezy transportowac w pionie i w poziomie przy pomocy sprzetu recznego lub
mechanicznego, o parametrach dostosowanych do masy transportowanych elementéw, bez zrzucania ich z
rusztowan na posadzki ponizej miejsca rozbiérek,

—  znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektéw urzadzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami,

—  przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowa¢ zsuwnice pochyte lub rynny i segmentowe rury
zsypowe, ktére powinny mie¢ zabezpieczenie przed spadaniem lub wypadaniem gruzu.

Przy wykonywamu robét rozbidrkowych nalezy:
uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo oprawionych,

—  utrzymywa¢ w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzacych do rozbiérki,

—  w razie niemozno$ci unikniecia w czasie trwania robdt wigkszych ilosci pytu, rozbierane konstrukcje zwilza¢ wodg z
wezy a pracownikéw nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne,

—  w czasie trwania rob6t wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w rekawicach, hetmach, butach z metalowymi
noskami z podeszwami zabezpieczonymi przed przebiciem przez gwozdzie i inne ostre metalowe przedmioty,
stosujac inne niezbedne $rodki ochrony indywidualne;.

5.5 Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

—  bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym,

— kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtaszaC swojemu przefozonemu, a stanowisko pracy pozostawi¢ w takim
stanie, w jakim nastapit wypadek,

— o napotkanych problemach prowadzenia robét nalezy niezwiocznie zawiadomi¢ przetozonego,

— W razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowaC zrozumiatg i dostrzegalng
sygnalizacje ostrzegawczg, i alarmowa.

5.6 Zagospodarowanie materiatow z rozbidrek

Z materiatami z rozbiérki, bedacymi w Swietle prawa odpadami, nalezy postepowac w sposob zgodny z zasadami gospodarki
odpadami oraz wymogami ochrony $rodowiska. Materiaty z rozbiérki obiektu powinny by¢ segregowane w miejscu ich
demontazu i sktadowane selektywnie do czasu wywozu z placu budowy.
Materialy przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy przewiez¢ na miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru.
Materiaty rozbiorkowe, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001 r. w sprawie katalogu
odpadéw (Dz. U. z 2001 r. nr 112 poz. 1206), nalezg do grupy 17 — odpady z budowy, remontéw i demontazu obiektow
budowlanych oraz infrastruktury drogowej (wtaczajac glebe i ziemig¢ z terenéw zanieczyszczonych). W rezultacie robét
rozbidrkowych na placu budowy zostang wytworzone nastepujace rodzaje odpadow:

— 1701 01 - Gruz betonowy,

— 17 01 81 - Odpady z remontdw i przebudowy drég,

— 1704 05-Zelazo i stal,

— 17 0504 - Gleba i ziemia, w tym kamienie, nie zawierajgce substanciji niebezpiecznych,

— 17 09 04 — Zmieszane odpady z budowy, remontéw i demontazu, nie zawierajace substancji niebezpiecznych,
oraz inne, zaleznie od rozbieranych elementdw, jak np. izolacje, oktadziny itp.
Posegregowane odpady nalezy zatadowa¢ na samochody samowytadowcze i odwiez¢ na miejsce sktadowania, przekazujac
je do utylizacji wyspecjalizowanym przedsigbiorstwom.

| 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1  Zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakoSci robdt podano w Ogéinej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 6.
W przypadku wykonywania robét rozbidrkowych kontrola jako$ci polegaé powinna na:
—  kontroli zgodno$ci sposobu wykonywania robét z projektem robét rozbiorkowych,
—  kontroli prawidtowo$ci doboru sprzetu rozbidrkowego i prawidtowos$ci jego wykorzystania przy wykonywaniu prac,
—  kontroli przestrzegania zasad bezpieczerstwa i higieny pracy przy robotach rozbidrkowych,
—  kontroli zgodno$ci sposobu zabezpieczenia obszaru prac z projektem organizacji rob6t rozbidrkowych,
—  kontroli prawidtowos$ci zasypania i zageszczenia wykopdw wykonywanych dla potrzeb rozbiérki fundamentéw i
innych podziemnych elementéw budynkéw i budowli oraz sieci zewnetrznych,
—  kontroli uporzadkowania terenu po zakonczeniu rob6t rozbidrkowych,
—  kontroli dokumentow przekazania odpadéw do utylizacji uprawnionym przedsigbiorstwom.
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‘ 7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady przedmiaru i obmiaru robét

Przedmiaru i obmiaru ilosci rob6t dokonuje sie zgodnie z zasadami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 7.
Prowadzenie szczeg6towych obmiaréw robét jest niezbedne tylko dla prac, ktore zgodnie z zapisami umowy rozliczane bedg
na podstawie cen jednostkowych i ilo$ci rzeczywiscie wykonanych robét i do nich sie odnoszg wszystkie ustalenia niniejszego
punktu.
Dla umoéw ryczattowych obmiar sprowadza sie jedynie do szacunkowego okreslenia zaawansowania robét dla potrzeb
wystawienia przejéciowej faktury.

7.2 Szczegobtowe zasady okreslania ilosci robot
Jednostkami obmiarowymi sa;

e 1 szt. demontowanych elementéw policzalnych, jak drzwi, okna, bramy itp.,
e 1 m3 objetosci rozbieranych konstrukciji zelbetowych budynkéw i budowli,

e 1 m2rozbieranych nawierzchni i podbudéw,

e 1 trozbieranych konstrukcji stalowych budynkéw i budowli,

e 1 m2Zrozbieranych pokry¢ dachowych, izolacji itp.,

o 1000 kg wywozu odpadow z terenu budowy i ich utylizacje.
Obmiaru dokonuje sie zgodnie z zasadami podanymi w Ogolinej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 7.

| 8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuije sie zgodnie z og6inymi zasadami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 8.
Szczegotowe zasady odbiordw robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

[9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogélne zasady rozliczenia robét i ptatnosci za ich wykonanie podane sa w Ogélnej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 9.
W przypadku rozliczeh na podstawie cen jednostkowych jednostek obmiarowych, okreslonych w pkt 7 Specyfikacji, cena
jednostkowa robdt rozbidrkowych obejmuje:
—  przygotowanie i zabezpieczenie robot,
—  wykonanie niezbednych tymczasowych wykopow dla odstoniecia demontowanych elementéw podziemnych;
—  rozbiorke konstrukcji betonowych, Zelbetowych, stalowych, murowanych i dachowych,
— demontaz instalacji i urzadzen,
— oczyszczenie i zabezpieczenie materiatdw i urzadzen przeznaczonych do ponownego wykorzystania i ztozenie ich
w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru,
—  transport wewnetrzny materiatéw z rozbidrki i usuniecie ich na zewnatrz rozbieranych obiektow,
— niezbedne rozdrabnianie, segregowanie, sortowanie i uktadanie materiatow z rozbiérki,
— zatadunek i transport materiatéw z rozbiorki i gruzu na miejsce sktadowania lub/i utylizacji (wybrane przez
Wykonawce), wytadunek w miejscu sktadowania,
—  zabezpieczenie innych obiektdéw przed zniszczeniem (w miejscach zagrozenia),
—  koszty utylizacji sktadowanego materiatu z rozbiorki,
— utrzymywanie w stanie przejezdnym drog dojazdowych,
—  wypelnienie tymczasowych wykopow i miejsc po zlikwidowanych podziemnych elementach gruntem piaszczystym
z odpowiednim zageszczeniem,
— wyrbwnanie i uporzadkowanie terenu prowadzenia robét,

— wszystkie inne prace towarzyszace, nie wymienione bezposrednio w Dokumentaciji projektowej lub przedmiarach,
mozliwe do przewidzenia przez Wykonawce zgodnie z aktualng wiedzg i sztuka budowlang i niezbedne do
poprawnego i zgodnego z Dokumentacjg wykonania Robét zasadniczych,

—  koszty po$rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawowymi dokumentami odniesienia jest Dokumentacja projektowa, opisujgca przedmiot zamédwienia na wykonanie robét
budowlanych. Zawarto$¢ i uktad Dokumentacii projektowej przedstawiono w pkt. 1.2. Ogéinej Specyfikacji Technicznej (OST)
AR-0.

Pozostate dokumenty:
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10.1 Ustawy

Wykaz podstawowych ustaw zawarto w OST AR-0 pkt 10.1.
Pozostate ustawy:

e  Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach — (tekst jedn. Dz. U z 2007 nr 39 poz. 251 z pdzn. zm.)

10.2 Rozporzadzenia

Wykaz podstawowych rozporzadzer zawarto w OST AR-0 pkt 10.2.
Pozostate rozporzadzenia:

e Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz.U. nr 112 poz. 1206)

e Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie listy rodzajéw odpadéw, ktére posiadacz
odpadéw moze przekazywa¢ osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym niebedacym przedsiebiorcami, oraz
dopuszczalnych metod ich odzysku. (Dz.U. nr 75 poz. 527)

10.3 Normy

e  PN-ISO 7010:2006 Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa -- Znaki bezpieczenistwa stosowane w miejscach pracy
i w obszarach uzytecznosci publiczne;

e  PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja

o  PN-N-01256-5:1998 Zasady umieszczania znakéw bezpieczenstwa na drogach ewakuacyjnych i drogach pozarowych
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