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1. CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajacego

Przebudowa drogi w zakresie o$wietlenia ulicznego w pasie drogowym drogi gminne;j
Reguty/Michatowice Osiedle ul. Al. Topolowa

1.2 Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem rob6t budowlanych jest:
Wykonanie instalacji o§wietlenia ulicy.

KOD CPV 45316110-9 Instalowanie urzadzen o$wietlenia drogowego

Zakres rob6t budowlanych obejmuje:

Montaz kabli oswietleniowych, montaz stupéw, montaz opraw o$wietleniowych, montaz
SON, wymiana przewodéw napowietrznej linii oswietleniowej, podiaczenie wykonane;j
instalacji,

Ogo6lne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, STWiOR 1 poleceniami inwestora nadzoru.

Dokumentacja projektowa, STWiOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora
nadzoru wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegllnione w chocby
jednym z nich sq obowiazujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢
ich wazno$ci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek przy udziale nadzoru autorskiego.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw (
ewentualnie zgodnie z decyzja nadzoru autorskiego)

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty beda zgodne z dokumentacja projektowa
i STWiOR.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWiOR bede uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu
tolerancji. W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub STWiOR i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych.
1.3.1. Prace towarzyszace

nie dotyczy

1.3.2. Prace tymczasowe

nie dotyczy
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1.4 Niezbedne informacje o terenie budowy w zakresie:
1.4.1. Organizacja rob6t budowlanych

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentacji umowy przekaze wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden komplet STWiOR.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia rob6t ( do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez inspektora nadzoru).

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z robotami
1 bedzie w peitni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoOw 1 wytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca begdzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich.

1.4.2 Zabezpieczenia intereséw 0séb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez
personel wykonawcy.

1.4.3. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot wykonawca bedzie:
1. Utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;]
2. Podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat szczeg6lny wzglad na:
1. Lokalizacj¢ baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych
2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i1 ciekéw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
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- mozliwos$ci powstania pozaru

Materialy, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wigkszym od dopuszczonego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobatg techniczna wydana przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreSlajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu rob6t ich
szkodliwo$¢ zanika ( np.: materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgodg na uzycie tych materialéw od wilasciwych organéw
administracji panstwowe;j.

Jezeli wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje poniesie
zamawiajacy.

1.4.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji rob6ét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie w cenie umowne;.

1.4.5 Zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Zabezpieczenie dla potrzeb budowy lezy po stronie Wykonawcy. Zaplecze wyznaczone w
pasie drogowym wymaga uzyskania niezbgdnych uzgodnien w formie projektu czasowe;j
organizacji ruchu. Zaplecze wyznaczone poza pasem drogowym wymaga zgody wlasciciela
terenu. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa uwzglednione w cenie w cenie umowne;j.

1.4.6 Warunkéw dotyczacych organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem
projekt organizacji ruchu 1 zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od
potrzeb 1 postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonania rob6ét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty itp.
zapewniajace w ten sposob bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.
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Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i1 inne urzadzenia zabezpieczajace begda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

Roboty nalezy oznakowac zgodnie z:

Ustawa ,,Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 r. ( Dz. U. Nr 98 poz. 602 z dnia
19 sierpnia 1997 r. — z p6zniejszymi zmianami)

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie
szczegblowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzeniem.

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach ( Dz. U. Nr 220 poz. 2181 z dnia
23 grudnia 2003 r. — z pézniejszymi zmianami)

1.4.7 Ogrodzenia
nie dotyczy
1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Sposéb  zabezpieczenia jezdni i chodnikéw okresli tymczasowa organizacja ruchu.
Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne od
wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne
obciazenie osiowe nie b¢da dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie
terenu budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za napraweg wszelkich rob6t w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru.

1.5 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczesniej
nie zdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w celu jednoznacznego
rozumienia zapisow dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
wykonywania i odbioru robét budowlanych.

Nie dotyczy

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH.
( oraz niezbedne wymagania zwigzane z ich przechowywaniem, transportem,
warunkami dostawy, skladowaniem i kontrola jakosci poszczegélne wymagania
odnosi si¢ do postanowien norm)
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2.1 Materialy podstawowe

Materialami podstawowymi stosowanymi przy wykonaniu o$wietlenia wg niniejszej
STWIiOR sa:

Lp Nazwa materialu Jedn. miary Tlos¢
1. [Stup oswietleniowy z wysiggnikiem szt 8
2 | Fundament stupa Szt 8
3 | Oprawa sodowa 70W ze zrédlem Swiatta szt 8
4 |Kabel YAKXS 4x25mm” m 316
5 | Ostona rurowa DVR 110 m 316
6 |Bednarka FeZn 25x4mm m 316
7 | Przewéd lampowy YDY3x2,5mm" m 84
8 | Ztacze stupowe szt 8
9 |ASXSn 4x25mm” -trasa m 280
10 |Hak wieszakowy SOT 21.116 szt 7
11 | Uchwyt koncowy szt 6
12 | Uchwyt przelotowy szt 4
13 | Oprawa bezpiecznikowa SV29.253+wktadka topikowa 4A szt 6
14 | Odgromnik 10Zb 0,5/5 szt 6
15 |Zacisk odgatezny izolowany szt 20
16 |Uziom szpilkowy kpl 1
17 |ZN+SL+SON kpl 1
18 [AL.25mm" - demontaz m 510
19 | Materialy pomocnicze Wg potrzeb

2.2 Materialy
2.2.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod stupy o§wietleniowe zastosowa¢ fundamentéw prefabrykowanych wedtug ustalen
dokumentacji projektowej -fundament B70 (400x410x1200). Nalezy wykonac¢ zabezpieczenie
antykorozyjne, zgodnie z ,,Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji betonowych”.
Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbywac si¢ na wyréwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podtozu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.2.2. Stupy o$wietleniowe

Stupy oswietleniowe powinny by¢ wykonane godnie z dokumentacja projektowa. Zastosowac
slupy aluminiowe, cylindryczno stozkowe, anodowane na kolor grafitowy CI-65, o min.
grubo$ci anody 20um, zabezpieczone elastomerem poliuretanowym do wysokosci 350mm.
Wysokos$¢ zawieszenia oprawy 8,5m .

Sktadowanie stupéw na placu budowy, powinno by¢ na wyréwnanym podtozu w pozycji
poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewna migkkiego.

2.2.3. Kable

Zastosowaé kable typu: YAKXs 4x25mm? — kablowa linia o§wietleniowa.
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Be¢bny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych.

2.2.4. Zrédta $wiatta i oprawy

Jako Zrédla swiatta nalezy zastosowa¢ lampy sodowe o mocy 70 W (np. SON-TPP70W).
Lampy montowa¢ w oprawach, ktérych obudowa wykonana jest z odlewu aluminiowego,
klosz z poliwgglanu odpornego na dziatanie ultrafioletu. Catos¢ oprawy chroniona do
poziomu IP66. Oprawa wykonana w [ klasie ochronnosci. Oprawy instalowa¢ na na
wysokosci 8,5m  bezposrednio na trzpieniu stupa. Oprawg oswietleniowa montowac,
zachowujac kat odchylenia oprawy od poziomu réwny 5°. Spos6b montazu opraw okre§lony
jest szczegétowo w raporcie programu obliczeniowego Calculux. Kazda oprawe nalezy
zabezpieczy¢ odrebna wkiadka bezpiecznikowa typu BiWTz gG 4A , umieszczona w ztaczu
stupowym.

Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -
5°C i wilgotno$ci wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80% i w opakowaniach zgodnych
z PN-86/0-79100.

2.2.5. Ztacze stupowe
Zastosowac ztacze TB1. Montowac bezpiecznik BiWTs 4A.
2.2.6. Szafa oswietleniowa

Szafa o§wietleniowa - zgodna z dokumentacja projektowa.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN NIEZBEDNYCH LUB
ZALECANYCH O WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

3.1 Sprzet do wykonania o$wietlenia drogowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykazac sig
mozliwoscia korzystania z nast¢pujacych maszyn i sprzgtu gwarantujacych wtasciwa jakos¢
robot:

- samochodu specjalnego z platforma i balkonem

- koparka

- spawarki transformatorowej do S00A,
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robodt. Liczb 1 wydajnosé
sprzgtu gwarantowaé bedzie przeprowadzenie robdt, zgodni z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, STWiOR 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6ét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Transport materialow i elementéw oswietleniowych.
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Wykonawca przystgpujacy do wykonania o$wietlenia winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacych srodkéw transportu:

- samochodu skrzyniowego

- przyczepy do przewozenia kabli
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wilasciwosci przewozonych
materiatow.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniata prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiOR 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisOw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na
osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

(z podaniem sposobu wykonczenia poszczegélnych elementéw tolerancji
wymiarowych, szczegétéw technologicznych oraz niezbedne informacje dotyczace
odcinkéw robo6t budowlanych, przerw i ograniczen, a takze wymagania specjalne).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami STWiOR, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez nadzér autorski oraz Inspektora
Nadzoru.

Nastepstwo jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac¢ tego bedzie nadzér autorski oraz Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementow
robo6t beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w STWiOR, a takze w aktualnych normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw 1 robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpltywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.1 Wykopy pod fundamenty i kable
Przed przystapieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia i
oceny warunkéw gruntowych.
Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznos$ci od glgbokosci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.
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Pod fundamenty prefabrykowane zaleca si¢ wykonywanie wykopéw wasko przestrzennych,
recznie. Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu.
Wykop rowka pod kabel powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa lub wskazaniami
Inzyniera. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka
powinny by¢ wykonane w sposéb zapewniajacy ich statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opadoéw atmosferycznych, nalezy
powierzchnig terenu wyprofilowac ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw wody poza
teren przylegajacy do wykopu.

Na dnie rowu kablowego nasypa¢ warstwe piasku jako podsypke i nasypke.

Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np.
darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm
1 zaggszczac ubijakami recznymi lub zaggszczarka wibracyjna. Wskaznik zaggszczenia gruntu
powinien wynosi¢ 0,95 wedtug BN77/8931-12. Zaggszczenie nalezy wykonywac w taki
sposob aby nie spowodowac uszkodzen fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy
rozplantowa¢ w poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5.2. Montaz. fundamentéw prefabrykowanych
Montaz fundamentéw nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego
fundamentu, zamieszczonymi w dokumentacji projektowe;.
Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy dzwigu, na 10 cm warstwie betonu B 10
lub zaggszczonego zwiru. Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan
zabezpieczenia antykorozyjnego $cianek i poziom gérnej powierzchni, do ktorej
przytwierdzona jest ptyta mocujaca.
Maksymalne odchylenie gérnej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno
przekroczy¢ 1:1500, z dopuszczalng tolerancja rz¢dnej posadowienia + 2 cm. Ustawienie
fundamentu w planie powinno by¢ wykonane z doktadnos$cia £ 10 cm.

5.3. Montaz. stupéw
Stupy nalezy ustawia¢ na uprzednio przygotowanych fundamentach.
Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie moze by¢ wigksza ni. 0,001 wysokosci
stupa.
Stup nalezy ustawiac tak, aby jego wneka znajdowata si¢ od strony chodnika, a przy jego
braku, od strony przeciwnej niz nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna by¢ potozona nizej
ni. 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

5.4. Montaz. opraw
Montaz opraw na trzpieniu stupa nalezy wykonywac przy pomocy samochodu z balkonem.
Kazda oprawg przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdzic jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy).
Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciagnigciu przewodéw zasilajacych do stupow.
Nalezy stosowa¢ przewody kabelkowe o izolacji wzmocnionej z zytami miedzianymi o
przekroju zyty nie mniejszym niz. 2,5 mm2. Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy
nalezy prowadzi¢ przewéd YDY2x3,5mm?. Oprawy nalezy mocowaé na trzpieniu stupa, w
sposOb wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodéw zasilajacych
i ustawieniu ich w potozenie pracy. Oprawy powinny by¢ mocowane w sposéb trwaty, aby
nie zmieniaty swego polozenia pod wpltywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatru dla
I strefy wiatrowej.

5.5. Uktadanie kabli
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Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Uktadanie
kabli powinno by¢ zgodne z norma SEP-E 004.

Kable powinny by¢ uktadane w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozciaganie itp. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢
mniejsza ni. 0oC.

Kable nalezy uktada¢ w rurach ostonowych na catej dtugosci trasy, na gtgbokosci 0,7 m z
doktadnos$cia + 5 cm na warstwie piasku o grubosci 10 cm z przykryciem 10 cm warstwa
piasku, a nastgpnie warstwa gruntu rodzimego. Przy skrzyzowaniu z drogami, kabel nalezy
uktada¢ w rurze SRS110. Rury powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem si¢ do ich
wnetrza wody i przed ich zamuleniem.

Kabel utozony w ziemi na calej swej dtugosci powinien posiada¢ oznaczniki identyfikacyjne
Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancje izolacji poszczegdélnych odcinkéw
kabla induktorem o napigciu nie mniejszym ni. 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze by¢
mniejsza niz 20 MQ/m.

5.8. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe]
Sie¢ nn pracuje w uktadzie TN-C.
Dla projektowane;j linii o§wietlenia ulicznego, jako system ochrony przeciw porazeniowe;j
projektuje si¢ samoczynne wytaczenie zasilania w uktadzie TN-C. Projektuje si¢ uziom
wykonany z ptaskownika FeZn 25x4 utozony we wspélnym wykopie z kablem
oswietleniowym. Bednarke zakopa¢ w dnie rowu kablowego na glgbokosci co najmnie;j
10cm. Uziom potaczy¢ z zaciskiem ochronnym projektowanych stupéw oswietleniowych. Do
ztacza TB1 przytaczy¢ przewdd LgY 16 taczac go z zaciskiem ochronnym stupa
oswietleniowego. Zacisk ochronny oprawy o§wietleniowej potaczy¢ z zaciskiem ochronnym
ztacza TB1 przewodem min. 2,5mm2.
Potaczenia nalezy realizowa¢ wykorzystujac zaciski Srubowe stanowiace wyposazenie
fabryczne, a w przypadku ich braku stosowa¢ obejmy 1 zlaczki zaktadane na elementach
przytaczonych do uktadu uziomowego w sposéb zapewniajacy pewne galwaniczne potaczenie
z elementem objetym ochrona.
W przypadku stosowania potaczen miedz — zelazo, w miejscu polaczenia zastosowac
przektadki bimetaliczne.
Na stupie nr 1 (rys. nr 2), na przewodach roboczych, zamontowa¢ odgromniki I0Zb 0,5/5.
Odgromniki potaczy¢ z projektowanym uziomem sztucznym ( np. typu Galmar). Rezystancja
uziemienia odgromnikéw nie moze przekracza¢ 10Q2.
Po wykonaniu instalacji wykona¢ pomiary rezystancji uziemienia odgromnikow, rezystancji
izolacji kabli .i ochrony przeciwporazeniowej a stosowne protokolty przedstawi¢ przed
oddaniem instalacji do eksploatacji, Inwestorowi.

5.9. Montaz szafy o$wietleniowe;j
Projektuje si¢ wyniesienie uktadu sterujaco-pomiarowego ze skrzynki stacji 0254. Ztacze ZN
zintegrowane z oddzielna komora licznikowa SL i skrzynka SON montowac¢ na stupie linii nn
( rys. nr 2). Projektowane zlacze ZN zasili¢ z linii nn, przewodem ASXSn 4x25mm’ |
Komorg licznikowa wyposazy¢ w podstawe licznikowa typu T1-3f dla zamocowania licznika
energii elektrycznej. W skrzynce licznikowej instalowa¢ wyltacznik nadmiarowo-pradowy w
obudowie przystosowanej do plombowania. Na drzwiczkach ztacza od strony wewngtrznej
narysowac schemat zasilania. Na zewngtrznej stronie drzwiczek ztacza zamontowac tabliczke
ostrzegawcza 1 wykona¢ opisy. Drzwiczki ztacza musza by¢ wyposazone w typowy zamek
jezyczkowy, uszy do zatozenie kiddki oraz musza by¢ przystosowane do plombowania. Uktad
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potaczen ztacza ZN i komory licznikowej z danymi znamionowymi zabezpieczen pokazano
narys. nr. 2.

SON zasili¢ przewodem 4xLgY 10mm?, bezposrednio z zaciskéw licznika zamontowanego
w komorze licznikowej SL. SON wyposazy¢ w aparatur¢ przedstawiong na rys. nr 2. Nalezy
zastosowac jako wyposazenie SON, aparaty renomowanych firm, np. Schneider, Moeller, Hager,
Legrand, ABB. Przewody odptywowe z komory SON montowa¢ w rurze ostonowej BE 50.
W zwiazku z wyniesieniem SON ze st. trafo 0254, projektuje si¢ wymiang przewodéw AL25
na przewéd samonosny ASXSN 4x25mm? migdzy stupami: st. trafo 0254- stup 2-2; stup 2-1 :
stup 4-4.( rys. nr 2)

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac¢ zalozona jakos$¢ robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robét 1 jakos¢ materiatow. Wykonawca
zapewnia odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robaét.
Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i STWiOR.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okres§lone w normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, inspektor nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa. Wszystkie
koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi wykonawca.

6.1. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i STWiOR. Po zasypaniu fundamentéw lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik
zageszezenia gruntu wg p. 5.1 oraz sprawdzi¢ sposéb usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.2. Fundamenty

Program badan powinien obejmowac sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw, wygladu
zewngtrznego oraz wytrzymatosci.

Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ ustawienia w planie i rzedne posadowienia.

6.3. Oprawy i slupy oswietleniowe

Elementy opraw i stupéw powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

Oprawy i stupy o$wietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:
- doktadnosci ustawienia pionowego stupow,

- prawidtowosci ustawienia wysiggnika i opraw wzgledem osi oswietlanej jezdni,

- jakosci potaczen kabli i przewod6éw na tabliczce bezpiecznikowo-zaciskowej oraz na
zaciskach oprawy,

- jakosci potaczen srubowych stupéw, wysiegnikéw i opraw,

- stanu antykorozyjnej powloki ochronnej wszystkich elementow.
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6.4. Kablowa linia oswietleniowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu rob6t kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace
pomiary:

- gltebokosci zakopania kabla,

- rezystancji izolacji 1 ciagtosci zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywac¢ co 10 m budowane;j linii kablowej, za wyjatkiem pomiaréw
rezystancji i ciaglosci zyt kabla, ktére nalezy wykonywac dla kazdego odcinka kabla.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zaggszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie
nadmiaru ziemi.

6.5. Szafa oswietleniowa
Sprawdzeniem nalezy objac:

- zgodnos$¢ schematu szafy ze stanem faktycznym. Schemat taki powinien by¢ zamieszczony
na widocznym miejscu wewnatrz szafy.

6.6. Instalacja przeciwporazeniowa
Sprawdzi¢ protokoty pomiaréw skutecznosci ochrony przeciwporazeniowe;.
6.7. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
STWiOR zostang przez Inspektora Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktére wykazuja odstgpstwa od postanowien STWiOR zostang
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 STWiOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiar rob6t wykonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWIiOR nie zwalnia wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pisSmie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Roboty polegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi ostatecznemu

c¢) odbiorowi po okresie r¢kojmi za wady

8.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
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Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza kierownik budowy wpisem do dziennika
budowy z jednoczesnym bezzwtocznym powiadomieniem na pismie Inspektora Nadzoru.
Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i pisemnym powiadomieniu o tym fakcie inspektora
Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiOR i uprzednimi ustaleniami.
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonanie uzioméw szpilkowych

8.2 Odbior ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez kierownika budowy wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem
na pi$mie o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakonczenie rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w pkt. 83.1. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i
STWiOR.

W toku ostatecznego odbioru rob6t komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robo6t uzupetniajacych i robét poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych
rob6t poprawkowych, rob6t uzupetniajacych lub rob6t wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.3.1 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do odbioru ostatecznego roboét jest protokél odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- dokumentacjg projektowa powykonawcza

- dziennik budowy

- protokoty z pomiaréw rezystancji izolacji zyt przewodéw samonosnych

- protokoty z pomiaréw rezystancji uziemienia

- certyfikat na znak bezpieczenstwa dla przewodoéw samonosnych

- certyfikat na znak bezpieczenstwa dla opraw, zrédet §wiatta

- kart¢ katalogowa zastosowanych opraw oswietleniowych, potwierdzajaca spetnienie
wymaganych parametréw.
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W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty
poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i uzupelniajacych wyznaczy
komisja.

8.3 Odbiér po okresie rekojmi za wady

Odbidér po okresie rekojmi za wady polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie rekojmi.
Odbidr po okresie rgkojmi za wady bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu w
uwzglednieniem zasad opisanym w pkt. 8.2 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Nie dotyczy
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Roboty nalezy prowadzi¢ zgonie z przepisami prawa budowlanego, sztuka budowlang oraz
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét elektrycznych.

Roboty nalezy oznakowac zgodnie z:

- Ustawa ,, Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 roku ( Dz. U. Nr. 98 poz. 602
z dn. 19.08.1997 roku — z p6zniejszymi zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003 w sprawie szczegdlowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywaniu nadzoru nad tym zarzadzaniem
- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegétowych warunkéw technicznych dla znakéw 1 sygnaléw drogowych ora urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach ( Dz. U. Nr. 220
poz. 2181 z dnia 23.12.2003 roku)

10.1 Normy
1. EN 13201:2007 Oswietlenie drog
2. PN-55/E-05021 Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie
obciazalnos$ci przewoddow 1 kabli
3. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa
10.2 Inne dokumenty.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i
rozbiérkowych (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych — Czeg$¢ V.
Instalacje elektryczne

14



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ wurzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej. (Dz. U. Nr 81 z dn. 26.11.1990)

Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji budowlanych nr. 240 ITB 1982r.

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogéw okreslonych prawem polskim.

Koniec
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