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Przed przystapieniem do robot nalezy zweryfikowat przyjete w projekcie rzedne wysokoSciowe w

: : miejscach dowiazania projektowanych nawierzchni do istniejacych ciagow pieszo-rowerowych.
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krawedz istniejacego terenu
i i projektowana niweleta
DDRIP - droga dla rowerdw i pieszych (ciag pieszo-rowerowy)
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PROSTE | tUKI POZIOME: rirorn Linel PROSTE | tUKI POZIOME: | e ard Przebudowa Al. Topolowej w Michalowicach w zakresie budowy ciagu
R=-17.00 m R=-20.00 m pieszo-rowerowego na odcinku od ul. Szkolnej do ul. Kolejowe;
- , , L=1833 m, d . L=1236m
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